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QUADRO DE COMANDO
MINAKAX XEIPIXMOY
PANEL STEROWANIA
WWNT YNPABJIEH/A
RIDICi JEDNOTKA

KONTROL PANELI

PYKOBOZCTBO MO YCTAHOBKE U SKCITYATALMN

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI
KULLANIM VE MONTA!J BILGILERI

INSTRUGCOES DE USO E DE INSTALACAO
OAHTIEX XPHXHX KAI ETKATAXTAXHZ

2 U-LINK

AZIENDA CON
< SISTEMA DI GESTIONE
88 link € <<€R = Ready}) CERTIFICATO DA DNV GL
=1S0 9001=
=1S0 14001 =

Atencao! Ler atentamente as “Instrucdes ” que se encontram no interior! ipocoxn! Alapacte e mpocoxr Ti¢ “Mpogidomnooelc” oTo ecwtepiko! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BHumaHue!
BHUMaTenbHo nNpoutuTe Haxoaawmecs BHYTpn “UHcTpykumn”! Varovani! Prectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!



INSTALAGAO RAPIDA - TPHIOPH EFTKATAXTAXH - SZYBKA INSTALACJA
BbICTPAA YCTAHOBKA - RYCHLA INSTALACE - HIZLI KURMA

DISPOSIGAO DOS TUBOS,

MPOETOIMAZIA SQAHNQN,
PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH,
PACIMOJIOXKEHUE TPYB

STAVEBNI PRIPRAVENOST,

BORULARIN HAZIRLANMASI

3x2,5 mm?

* Ver especificacao motor
BA. Tpodlaypagég potép
Zobacz specyfikacje silnika
CmoTpuTe cneundmKalmio apuratens
Motor tanimlamasina bakiniz specifikace motoru
Motor tanimlamasina bakin

Antena - Kepaia - Antena
* AHTeHHa - Anténa - Anten
P

Tensoes especiais de alimentacéo a pedido. ANT.
AN\eg TAoEIG S1aB€oipeg KaTOMY Tapayyehiag.

Inne wartosci napie¢ dostepne na zamowienie.

Pa6ota ¢ apyrim Hanps»keHMem BO3MOXHa Mo 3anpocy.

Jind napéti k dispozici na pozadani.

Istek Uzerine mevcut diger gerilimler.

FAULT 2

Conector para a placa opcional,

Dica TPOAIPETIKAG TTAAKETAG,
tacznik karty opcjonalnej,
JlononHUTENbHbIV pa3bem nnatbl,
Konektor dopliikové pfidavné karty,
Opsiyonel kart konektori. Opsiyonel
kart konektora.

Conector programador palmar,

®Oioa popnToL MIPOYPAUMATIOTH,
tacznik programatora cyfrowego,
Pa3bem nopTaTMBHOro NporpammaTopa,
Konektor ru¢niho programatoru,
Avucici programlayici konektord.

Display mais teclas de programagéo,
006vn + PmouTdV MPOYPAUUATIOUOU,
Wyswietlacz + przyciski programowania,

[ncnnen + KNaBuwy NPOrpaMmmM1poBaHus,

Displej + programovaci tlacitka,
Ekran + programlama tuslari.

&

F2 3,15 AT

F1 1.25 AT(220-230v)
F1 2.5AT (120V)

AEAL L LN S

SAFE 2 5

FAULT 1
SAFE 1

2 = oo

STOP
com

IC2

———————0 0—
IC1 T

CcoM -
24 VSafe+

24V +

24V -
SWO2/ENC28

SWC2 /ENC2A

SWO 1/SW2/ENCIB
SWC1/SW1/ENCIA
+ REF SWE

- REF SWE

7 AUX 3
Y _ (MAX 24V 1A)

L N
220-230V ¥

Disp. seguranca
Aoc@aeleg
Zabezpieczenia
MpenoxpaHuTtenbHble
yCTPONCTBa
Bezpecnostni zafizeni
Guvenlik duzenleri

Comandos/ Xeplothpia
Przyciski sterownicze /
YnpasneHusa

Ovladani/ Kumandalar

Alimentacéo acessorlos
Tpogpodosia e€aptnudT
Zasilanie obwodow dodatkowych
MyTaHKe AONONHNTENbHBIX
CTPOWCTB
lapajeni pfislusenstvi /Aksesuar
beslemesi

Entradas fim-de-curso/encoder
EicoSol teppatikwv Stadpopnd/
encoder

Wejécia wytacznika kraricowego/
enkodera

Bxopbl KoHLeBOro Bbikntoyatens/
QHKO,qua

Vstupy konc.spinacd/enkodérd
Limit svici/enkoder girigleri

AUX

Motor / Motép / Silnik
[Buratens /Motor

Alimentagdo / Tpogodoaia/
Zasilanie / MutaHune / Napéjeni/
Gl kaynagi

. AUH 31

RUH 3=1
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Fotocélulas néo verificadas (Verifique a cada 6 meses)

Ta pwtokUTTapa Sev éxouv emainBeutei (EAéyxeTe KAOE 6 UAVEC)
Fotokomorki nieskontrolowane (kontrola co 6 miesiecy)
HenpoBepeHHbie poToanemeHTbl (MpoBepka Kax/able 6 MecALieB)
Neovérené fotoburky (zkontrolujte kazdych 6 mésic()
Fotoseller kontrol edilmedi (Her 6 ayda bir kontrol)

PORTUGUES

E NECESSARIO SEGUIR ESTA SEQUENCIA DE
REGULAGOES:

1 - Regulacdo dos fins-de-curso

2 - Autoset

3 - Programagao do radiocomando

4 - Eventuais regulagdes dos parametros / l6gicas

Depois de cada alteracao da posicdo dos fim de curso é necessario
realizar um novo autoset.

Depois de cada alteracao do tipo de motor é necessario realizar um novo
autoset.

Se for utilizado o menu simplificado:

- No caso de motores LUX-BT, LUX G-BT- GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO
ULTRA BT A 50- E5 BT A18 - E5 BT A12 afase 1 (regulagao de curso)

esta compreendida no menu simplificado.- nos outros motores a

fase 1 (regulagdo de curso) deve ser realizada antes de ativar o menu
simplificado.

EAAHNIKA

EINAI ANAPAITHTH H EKTEAEZH TQN MAPAKATQ
PYOMIZEQN:

1 - PUBMION TEPUATIKWV S1OSPOUAG

2 - AutoppuBuion

3 - MPOYPAUUATIOUOC TNAEXEIPLOTNPIOU

4 - Ev&exOUEeVEG pUBUIOELG TTAPAUETPWY / AEITOUPYILV

Meta amo kaBe alayn NG Beong Twv TEPUATIKWY Stadpoung, Elvat
amapaAITNTN N EKTENEDN EVOC VEOU autoset.

Meta amo kaBe aA\ayn TOU TUTTOU HOTEP, EIVAL ATIAPAITNTN N EKTEAEON
€V0C VeOU autoset.

S € TIEPUTTWAON XPNONG TOU ATMAOTIOINIEVOU LEVOU:

- yla potep LUX-BT - LUX G BT- GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A
50-E5BT A18-E5 BT A12 10 Bnua 1 (pubuion teppatikwy) mephapBavetal
OTO QATAOTIOINEVO LEVOU.

- 0Ta aA\a HOTEP, TO Bnua 1 (pUBUION TEPUATIKWY) TIPETIEL VA EKTENELTAL
TIPLV ATTO TNV EVEPYOTIONNGN TOU ATMAOTIOINEVOU LEVOU.

POLSKI
NALEZY WYKONAC PONIZSZE CZYNNOSCI REGULACYJNE:

1 - Regulacja wytacznika kraricowego

2 - Automatyczne ustawianie

3 - Programowanie sterowania droga radiowa
4 - Ewentualne regulacje parametréw/logiki

Po kaZdeJ modyfikacji potoZenia wyt Acznika kraNcowego trzeba
ponownie wykonaC procedurE automatycznego ustawiania (autoset).
Po kazdej modyfikacji typu silnika trzeba ponownie wykona¢ procedure
automatycznego ustawiania (autoset).

JeZeli uZywane jest menu uproszczone:

- w przypadku silnikéw LUX-BT LUX G-BT - GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO
ULTRA BT A50-E5BT A18-E5 BT A12faza 1 (regulacja wykAcznika
kraNcowego) jest dostEpna w menu uproszczonym.

- w przypadku innych silnikéw, fazE 1 (regulacja wytAcznika kraNcowego)
trzeba przeprowadziC przed wtAczeniem menu uproszczonego.

-

Fotocélula verificada
To @WTOKUTTAPO £xEl EMOANOEVTEL
Fotokomérka skontrolowana
MpoBepeHHbIN GpoTo3NEeMEHT
Ovérena fotoburika
Fotoseller kontrol edildi

PYCCKUN

BO BPEMA PEIYJINPOBKW CJIEAVET COBJIIOOATDb
CJIEAYIOLWWLYIO MOCNEAOBATEJ/IbHOCTD:

1 - HacTpolika KOHLEeBOro BblK/oyaTens

2 - ABTOMaTMyecKas HacTpoiika

3 - MporpammupoBaHue pagnoynpasneHns

4 - HacTpoiika pabounx napameTpoB / TOrMYecKkmnx cxem

Mocne KaxZoro n3MeHeHusA NoO3nNLMN KOHEBOTO orpaHunynTena
HeO6XO,E|I/1MO 3aHOBO BbIMOJIHUTb aBTOHaCTpOVIKy.

Mocne Kaxkgoro n3meHeHuA Tmna aneKTpoaBuraTtena HeO6XOﬂ,VIMO
3aHOBO BbIMOJIHNTb aBTOHaCTpOl‘/'IKy.

Mpu ncnonb3oBaHMK YNPOLLEHHOTO MEHIO:

- B clyyae anektpoasuratenen LUX-BT, LUX G-BT, GIUNO ULTRA BT A
20, GIUNO ULTRABT A 50 - E5 BT A18 - E5 BT A12 da3a 1 (perynupoBka
KOHLIeBOro OrpaHNunTenNs) BKIOYEHa B YNPOLLEHHOE MEHIO.

- B CJlyyae Apyrux anektpoasuratenein ¢pasa 1 (perynmpoBka KOHLEBOro
orpaHuunTens) AomxHa ObITb BbINOHEHA A0 aKTUBaLMM YNPOLLEHHOTO
MEHIO.

CESTINA
JENUTNE PROVEST TOTO PORADI SERIZENI:

1 - Sefizeni koncovych spinact

2 - Automatické sefizeni

3 - Programovani radiového ovladani

4 - Pfipadna nastaveni parametrt / logiky

Po kaZdé zmEnE polohy koncovYch spinaCU je nutné provést novY
autoset.

Po kazdé zméné typu motoru je nutné provést novy autoset.

Pokud se pouZivé ziednoduSené menu:

-V pRipadE motorU LUX-BT LUX, G-BT, GIUNO ULTRA BT A 20, GIUNO
ULTRA BT A 50 - E5 BT A18 - E5 BT A12 je faze 1 (seRizenl koncovYch
spinaCl) zahrnuta do zjednoduSeného menu.

- U ostatnich motorU se faze 1 (seRizenl koncovYch spinaCU) musi
provést pRed aktivacl ziednoduSeného menu.

TURKGE

AYARLARIN ASAGIDA BELIRTILEN SIRA iLE YAPILMASI
GEREKIR:

1 - limit salterlerinin ayar

2 - otomatik ayar

3 - radyo kumanda programlama

4 - parametrelerin / lojiklerin olasi ayarlari

Limit sviglerinin pozisyonunun tadil edildiGi her defadan sonra yeni bir
otomatik ayar uygulanmasi gerekir.

motor tipinin tadil edildiGi her defadan sonra yeni bir otomatik ayar
uygulanmasi gerekir.

BasitleStirilmiS bir men kullanilmasi halinde:

- LUX-BT, LUX G-BT, GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 -
E5 BT A18 - E5 BT A12 motorlari halinde, 1. aSama (limit svi¢ ayari)
basitleStirilmis meniiye dAhildir.

- DiGer motorlarda 1. aSama (limit svic ayari) basitleStirilmiS meni
etkinleStirilmeden Once uygulanmalidir.

N

SINDNLYOd
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ELI 250 BT 1

ELI 250 BT

Poténcia méxima - Méyiotn 1ox0¢ - Moc maksymalna - 175W
MakcumanbHas MoLLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum g

$3 15s5-1-15s-1 x25
pausa - mavon - pauza -
naysa - prestavka - mola

Ciclo méaximo - Méylotog KUKAOG
Cykl maksymalny - MakcymanbHbIi LMK
Maximalni cyklus - Maksimum gevrim

IMS 434 +

Inversao direccao de abertura / AvtioTpogr katehBuvong avoiypatog ‘ Inversdo direccao de abertura / Avtiotpo@r KatevBuvong avoiypaTtog =1 E H t
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / i3meHeHWe HanpaBneHa OTKpbITUA = 0 ( nnl:) Odwrocenie kierunku ruchu otwierania / i3meHeHue HanpaBneHus OTKpbITAA = ( )
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yondi ters gevirme: Obraceni sméru pfi otvirani / Agilma yoni ters gevirme:

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. = o inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.MOT./inv.mot/mot.inv. 0

PHOBOS N BT & o flakar€ - SPE df fakElr - fkorEnkSP - fakor ESPE - k Po flotar: 2

PHOBOS BT

Poténcia méxima - Méyiotn 1ox0¢ - Moc maksymalna - 40W
MakcumanbHasa MoLLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum giic

$3 13s-1-13s-1 x30
pausa - Tavon - pauza -
naysa - prestavka - mola
90min.

Ciclo méaximo - Méylotog KUKAOG
Cykl maksymalny - MakcmanbHbIi Lkn
Maximalni cyklus - Maksimum cevrim

Inverséo direccao de abertura / Avtiotpoer kateBuvong avoiypatog . Inverséo direccao de abertura / Avtiotpori katevBuvong avoiypatog =1 E H !.:
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / 3MmeHeHVe HanpaBneHUA OTKPbITAA = o ( lnt) Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / i3MmeHeHve HanpaBneHys OTKpbITAA = ( )
Obréceni sméru pii otvirani / Agilma yon(i ters gevirme: Obréceni sméru pfi otvirani / Agilma yoni ters gevirme:

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. = o inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.MOT./inv.mot/mot.inv. 0

IGEA BT & Po flotarE - ESPE df flotEtr - MokorEntSP - flotor ESPE - £ iPo flotor 3
e

e ~
,’ Poténcia maxima - Méylotn 1ox0¢
/s Moc maksymalna - MakcumanbHaa MowHocTs | 40W

‘r _é 1 Maximalni vykon - Maksimum gti¢
= o

%) Ciclo méaximo - Méyiotog KUKAOG
= N> Cykl maksymalny - MakcmanbHbIf 41K

N> Maximalni cyklus - Maksimum g¢evrim

$3 15s-1-15s-1x12
pausa - Tavon - pauza -
naysa - prestavka - mola
173min.

Inversao direccdo de abertura / Avtiotpon katedBuvong avolypatog 0( In t) Inversdo direccéo de abertura / AvTIoTpo@H KaTehBUVONG avoiypatog =1 (E HE )

Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / /iameHerue Hanpasnexya oTKpbitua = Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / UsmeteHue Hanpasnenus oTKpbITust
Obraceni sméru pfi otvirani / Aclima yondi ters cevirme: Obréceni sméru pii otviréni / Agilma yonii ters cevirme:
inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.moT./inv.mot/mot.inv. =0 inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. 0




LUX BT t Po MokorE - EYPE dE MokEUr - MokorEnkYP - Mokor EYPE - E Po Mokor: 4

LUX G BT tiPo MotorE - tYPE dE MokElr - MotorEntYP - Mokor LYPE - E iPo Mokar: 5

IMS 39 +
TGS VS

=
N

rEL Fe. - LSO AdJ - rELLFc - EndSchE

®

inSE

i

Tow !
NS T €
ms 7

LUX BT LUX G BT

Poténcia maxima - Méyiot 1ox0¢ - Moc maksymalna - MakcvmanbHas MoLHocTs - Maximalni vykon - Maksimum g | 90W 0w

SINDNLYOd

S3 10s-5-14s-5 x40 S3 10s-5-14s-5 x40

Ciclo maximo - Méyiotog KUKMo - Cykl maksymalny - MakcumanbHbif umkn - Maximalni cyklus - Maksimum cevrim | pausa - mabon - pauza - naysa - pausa - mavon - pauza - naysa -

prestavka - mola 90 min. prestavka - mola 90 min.

FOLHA MAX / MET. ®YAAO. / VANTAIL MAXI / CTBOPKA, MAKC., MAX / KRIDLO VRAT / MAKSIMUM KANAT

150 kg 150-400 kg

VMINHVV3

2m 3-2m

TIPO DE UTILIZACAO / TYNOX XPHZHX / RODZAJ EKSPLOATACJI | semi-intensivo - nui-evtatikn - srednio intensywnie
TUMN SKCMYATALUUN / TYP POUZIVANI/ KULLANIM TIPI | MonyuHTeHcnmBHOe Castecné intenzivni - Yari yogun

ME%51=H%Q%

—— ]

|
M2 M2

Inversdo direcgdo de abertura / AvTiotpo@n katehBuvang avoiypaTtog
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / i3meHeHune HanpaBneHNa OTKPbITUA

Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yonii ters gevirme:
inv.mot/inv.mot/inw.siln/nHB.mMoT./inv.mot/mot.inv.

=0

= 1(EHE)

Inverséo direccao de abertura / AvTioTpo@®r KatevBuvong avoiypaTtog
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / i3meHeHue HanpaBneHna OTKPbITUA =
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yonii ters cevirme:

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. =

0( ink)
0

SUB BT

OU|PWId s +
013 d
OY[PWIdAL: +

t iPo MokorE - EYPE dE MokEUr - MokorEntYP - NMobor EYPE - E Po Mokor: 6

*Branco | **Vermelho | ***Preto

NeukO Kokkivo Mavpo

**VVermelho
Biaty Czerwony Czarny

***Preto - ~ _
Benbiin KpacHbii YepHbiii

UMMDDAd

Bila Cervena Cerna

Beyaz Kirmizi Siyah

Poténcia méaxima - Méyiotn 1ox0g - Moc maksymalna - MakcimanbHas MowHoCTb - Maximalni vykon - Maksimum glic | 90W

Ciclo maximo - Méyiotog kOkAog - Cykl maksymalny - MakcumanbHbii unkn - Maximalni cyklus - Maksimum gevrim

$317s-1-17s-1 x21
pausa - mavon - pauza - nay3a - prestavka - mola 90 min.

FOLHA MAX / MET. ®YAAO. / VANTAIL MAXI / CTBOPKA, MAKC., MAX / KRIDLO VRAT / MAKSIMUM KANAT

400kg

2m

TIPO DE UTILIZACAO- TYTOS XPH3HS - RODZAJ EKSPLOATACJI | semi-intensivo - nui-evratikn - srednio intensywnie
TUMN SKCMTYATALUUW -TYP POUZIVANI - KULLANIMTIPI | MonyuHTeHcuBHOe Castecné intenzivni - Yari yogun

Mz Nllz
P ¢

M1

Inversdo direccdo de abertura / Avtiotpor katelBuvong avoiypatog ‘
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / Usmenerie Hanpasnerus otkpbitua = () ( lnt)

Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yon ters gevirme:
inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.MoT./inv.mot/mot.inv.

=0

Inverséo direccao de abertura / Avtiotpori katevBuvong avoiypatog
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / i3MmeHeHwie HanpaBneHa OTKPbITUSA
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yénii ters cevirme:
inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv.

= 1(EHE)
=0



PHOBOS BT A/KUSTOS BT A

2
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IND

N N . .
i Poténcia méxima - Méyiotn 1ox0¢ -
Moc maksymalna - MakcumarnbHasa MOLHOCTb -

Maximalni vykon - Maksimum gic -

40w

PHOBOS BT A KUSTOS BT A

40w

$3 13s-1-13s-1x30
pausa - tavon - pauza
nay3a - pfestavka - mola
90min.

Ciclo maximo - Méylotog KUKAOG -
Cykl maksymalny - MakcrmanbHbIi Lmkn -
Maximalni cyklus - Maksimum ¢evrim -

$3 13s-1-13s-1x30
pausa - tavon - pauza
nay3a - pfestavka - mola
90min.

Inversdo direccdo de abertura / Avtiotpo@n katevBuvong avoiypatog
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / 3meHeHue HanpaBneHnA OTKpbITUA =
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yon(i ters gevirme:

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv.

Inversao direccao de abertura / AvTiIoTpo@r| katevBuvong avoiypatog

0( ink)
=0

Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yondi ters gevirme:
inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv.

Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / iameHeHve HanpagneHus oTkpbiTus  —

1 (EHE)
=0

GIUNO ULTRA & o ftork - ESPE of FotEur - fotor€ntd - Motor EYPE - & Po Notor: &

5

M2

Poténcia méaxima - Méyiotn 1ox0g - Moc maksymalna - MakcmanbHas MowjHocTb - Maximalni vykon - Maksimum glic | 90W 0w

GIUNO ULTRA BT A 20 GIUNO ULTRA BT A 50

S3 10s-5-14s-5 x40
pausa - mavon - pauza - naysa
- prestavka - mola 90 min.

S3 10s-5-14s-5 x40
Ciclo maximo - Méyiotog kukAog - Cykl maksymalny - MakcumanbHbin Lukn - Maximalni cyklus - Maksimum ¢evrim

piestavka - mola 90

pausa - mavon - pauza - naysa -

min.

150 kg 150 - 400 kg

FOLHA MAX / MET. ®YAAO. / VANTAIL MAXI / CTBOPKA, MAKC., MAX / KRIDLO VRAT / MAKSIMUM KANAT

2m 5-2m

TIPO DE UTILIZACAO / TYNOX XPHZHX / RODZAJ EKSPLOATACII

0D semi-intensivo - nui-evtatiki - srednio intensywnie
TUN SKCNNYATALUW / TYP POUZIVANI / KULLANIM TIPI

MonynHTeHcnBHOe Castecné intenzivni - Yari yogun

Inverséo direccao de abertura / Avtiotpo@r| KatelBuvong avoiypatog
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / 3meHeHue HanpaBneHUA OTKPbITUA =
Obréceni sméru pii otvirani / Agilma yon(i ters gevirme:

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv.

Inversdo direccao de abertura / AvTioTpo@n KatevBuvong avoiypoTtog
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / 3meHeHve HanpaBneHna OTKPbITUA
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yondi ters gevirme:

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.mMOT./inv.mot/mot.inv.

0( ink)
=0

1 (EHE)
=0

ATENGAO: com atuadores com bloqueios integrados é obrigatério o fetardamento sempre ativo a um valor superior a 5.
MPOXOXH: 010 HOTEP pE EVOWUATWHEVA OTOT E{Val UTIOXPEWTIKO 1 eMBPabduve
UWAGA: w przypadku sitownikéw z wbudowanymi ogranicznikami,
wynosi¢ powyzej 5.

BHUMAHME: npu OCTaHOBNEHHbIX BCTPOEHHbIX WCMONHUTENE
3HaYeHveMm, Npe.blllatoLlem 5.

UPOZORNENI: v pfipadé ak¢nich ¢len( s integrovanymi dora yt zpomaleni vzdy aktivni s hodnotou vyssi nez 5.
DIKKAT: stop pimleri entegre olan aktlatorler ile 5” lizerinde bir degerde yavaslamanin daima etkin olmasi zorunludur

va gival TavTta eVEPYOTIOINUEVN HE TIUN LeyaAUTEPN amd 5.
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SWC */SWO **

1= +Rosso ****
2= - Blu ***
3=SWO*/SWC**
4= SWC*/SWO**
5=+REF SWE

* Com légica inverséo direccao de abertura = 000 (DIR= ink)
* Me Aettoupyia avtiotpo@ng katevBuvong avoiyuatog = 000 (DIR= ink)

* Z logika dziatania zapewniajaca odwrdcenie kierunku otwierania = 000 (DIR= ink)
*C noruvkom BeBepcmposava HanpasneHus oTKpbITvsA = 000 (DIR = ink)

*S logikou obraceni sméru pii otvirani = 000 (DIR= ink)

* Acilma yon ters cevirme lojigi ile = 000 (DIR= ink)

** Com légica inversao direcgao de abertura = 001 (DIR=EHE)
** Me Aertoupyia avTiotpo@ng kateuBuvong avoiyuatog = 001 (DIR=EHE)

** 7 logikq dziatania zapewniajaca odwrocenie kierunku otwierania = 001 (DIR=EHE)
** C IOrMKO peBepCcMpOBaHA HanpasieHnsa oTKpbiTus = 001 (DIR =EHE)

** S logikou obraceni sméru f)Fi otvirdni =001 (DIR= EHE)

. T o . e i _ Poténcia méxima - Méyiotn 1ox0¢ - Moc maksymalna -
Agllma yonu ters cevirme lojigi ile =001 (DIR= EHE) MakcumanbHaa MoLLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum giig Tow

**% Blu - Azul - MmAe - niebieski - cuHuin - modro - mavi Ciclo maximo - Méyiotoc KUKAOG

Cykl maksymalny - MakcumanbHbii uukn | 20 cycle/h

**%¥* Rosso - Vermelho - KOKKIVO - czerwony - KpacHbii - cerveny - kirmizi Maximalni cyklus - Maksimum cevrim
VIRGO SMARTBTA VIRGO SMART BT A
(5 fios - 5 cUppata - 5 przewoddow - 5 npoBopoB - 5 vodici - 5 tel) (3 fios - 3 cUppata - 3 przewodow - 3 npoBopoB. - 3 vodici - 3 tel)

t iPo NokorE - EYPE dE MobEUr - MotorEntdP - Noktor EYPE - E iPo Motor: 9

10(11|14 |15 40 (41|42 (43 |44|45 10111415 4041142 |43 (44|45

m'm
+ [+ | 4 " el | = E
1218 |2 & s
11818 | % %) N
R = W @ M1 M2
@ @ SSET TS BT
/’3 8§ /s 8§
. Z . P
=it RN =1k
lglgg Hgg
— = N [N
— | [+ N [+

M1=VIRGO SMART BT A (Esquerda-Apiotepd-Wersja prawa-JleBas-Vlevo-Sol.) / M2=VIRGO SMART BT A SQ (Direita-A&€ié-Wersja-lewa-Tpaas-VpravoSag)

£ iPo fNokorE - EYPE dE MotEUr - MotorEntYP - fokor EYPE - E iPo fMokor: 1 0

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv _ f I.: inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv =1 EHIE
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inverséo direc¢ao de abertura: = 0 ( m ) inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversao direccdo de abertura: = ( )
| S—| | e— | S—| | S—|
— ] — — om— [ f— T — — — — ) — —— o— | ([— ) — — —

— c— —/
 S—  S—  S—

C

2 <

%h \sz M1E’J=/ - \sz M1%_ \tgmz M1;5/ _ﬂ%
2 <

inv.mot/inv.mot / inw.siln  — 0 inv.mot /inv.mot / inw.siln  — 1 inv.mot /inv.mot / inw.siln  — 0 inv.mot /inv.mot / inw.siln  —
VHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. = WHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. — MHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. — VHB.MOT. / inv.mot/mot.inv.

=1

M1=VIRGO SMART BT A (Direita—AsElc’x—Wersja—lewa—l'lpaBaﬂ-VpravoSaQ) / M2=VIRGO SMART BT A SQ (Esquerda—ApIO'rspd—Wersja prawa—J'IeBaﬂ—VIevo—SoI.)

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv =1 (EHI': ) inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv — 0 ( l'_'t )
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversao direccao de abertura: = inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inverséo direccdo de abertura: = !
— T — — — — ] m— — — — T m— — — — T —— —— -
 E— —/ — —
— — —  e—

P <

%E/ - \{T‘m Mz‘Fi/ o \EQW W‘Ui/ \Qm Mzw \QNF

inv.mot /inv.mot / inw.siln  — 0 inv.mot /inv.mot /inw.siln  — 1 inv.mot /inv.mot/inw.siln  — 0 inv.mot /inv.mot / inw.siln
VHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. — WHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. — WHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. — VHB.MOT. / inv.mot/mot.inv.

=1

ATENGAO: com atuadores com blogueios integrados é obrigatério o retardamento sempre ativo a um valor superior a 5.
MPOXOXH: 010 HOTEP IE EVOWUATWEVA OTOTT EVAL UTOXPEWTIKS N £mBpAdduvon va gival TAvTa eVEQYOTTOINUEVN HE TIUR HEYaAUTEPN amd 5.

UWAGA: w przypadku sitownikéw z wbudowanymi ogranicznikami, parametr spowalniania ruchu powinien by¢ zawsze aktywowany i powinien wynosi¢ powyzej 5.
BHUMAHMUE: npu 0cTaHOBAEHHbIX BCTPOEHHbIX UCMONHNTENbHbIX MeXaH13MaX 00A3aTenbHO BCerla NofAepXmBaTb 3aMe/IeHe CO 3HaueH1em, NpeBbilatoLLem 5.

UPOZORNENI: v pfipadé akénich ¢lenti s integrovanymii dorazy musi byt zpomaleni vzdy aktivni s hodnotou vys3i nez 5.
DIKKAT: stop pimleri entegre olan aktlatorler ile 5” (izerinde bir degerde yavaslamanin daima etkin olmasi zorunludur

THALIA 7
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E5 BT A18 & Po flotorE - LYPE df flokEUr - MokorEntYP - Mokar EYPE - E P fatar: 11 @

E5 BT A12 tiPo fiokarE - EYPE dE NokElr - fokarEnkYP - Mokor EYPE - k Po Mokor: 12

Selecione o modelo
correto de motor
EmAéETE TO OWOTO =EB
HOVTENO pOTEP =
Wybrac wlasciwy
model silnika
Bbi6paTh
COOTBETCTBYIOLLYIO
mopenb fBuratens
Zvolte spravny model
motoru
Dogru motor modelini
seciniz

L MS

=
~

TMS

IMS 43 -
v IMS 43N -

o)
2 -~

IMS 434 -

i

=

Poténcia maxima - Méyiotn 1ox06 - Moc maksymalna - MakcvimanbHas MOLLHOCTb - 40w a0W
Maximalni vykon - Maksimum gii¢

Ciclo méaximo - Méyiotog kUkAog - Cykl maksymalny | ciclo continuo - cuvexr¢ kUKAOG - cykl ciaghy ciclo continuo - cuvexric KUKAoG - cykl ciggty
MakcumanbHbli Lmkn - Maximalni cyklus - Maksimum ¢evrim | HenpepbiBHbIN LU1KN - nepretrzity cyklus - strekli dongl HenpepbIBHBIV LMKN - nepretrzity cyklus - strekli dongti

consulte o manual do motor - BAéme eyxelpidio KivnTrpa patrz consulte a tabela abaixo - BAéme mivaka mapakdatw
instrukgja silnika - cm. pykoBofcTBO Mo 3Kcnnyatauuu auratens | patrz ponizsza tabela - cm. Tabnuuy Huxe
viz ndvod motoru - bakiniz motor kullanim kilavuzu viz nasledujici tabulku - bakiniz asagidaki tablo

FOLHA MAX - MET. ®YAAO. - VANTAIL MAXI
CTBOPKA, MAKC., MAX - KRIDLO VRAT - MAKSIMUM KANAT

Comprimento maximo do cabo -Méyioto prjkog kaAwdiou
Maksymalna dtugo$¢ przewodu - MakcumanbHas anvHa kabens | 30m 30m
Maximalni délka kabelu - Maksimum kablo uzunlugu

— ) m— —— —
—
| E—
|

D e U
Mz%l WM1 M1i_ﬁ_Jl-t%% %%TI-C@WW@ m%

Inversao direccao de abertura / Avtiotpo@ri katelBuvong avoiypatog —_ 0 0 ; ; ; ; .
PO R, = ,nt mv.dyez. ap /open in other direct./ inv.sens.ouv. o - EHt
8g‘r’;2%ﬁr;:§g:ﬁr:2I:)Lt'\;ﬁg::;J/‘th:’lﬁ?;gn/uq:ﬂe;;?xﬁ:a"pasnwW' OTKpbITUA ( ) inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting: 1 ( )
inv.mot/inv.mot/inw.siln/viHB.MOT./inv.mot/mot.inv. =0 inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.mMOT./inv.mot/mot.inv. =0

E5BTA12

Nos portoes pedonais, regule a velocidade de modo a limitar a energia da folha a um .
valor maximo de 1,69 Joules (conforme previsto pela norma EN16005). Tabela dos tempos minimos de manobra da folha
Utilize a tabela para determinar os tempos minimos de fecho entre 90°% 10°. Mivakag eAax16TwV Xpovwv eAtypou tou @UAAov

, ) . . P . . , Tabela minimalnych czaséw manewru skrzydta
SIS MONeG ME{Gv PUBHITTE TNV TaXUTNTA £TOL WOTE VAl TIEPIOPITETAL N EVEPYELD TOU QUANOU v
o€ péylotn Tiun 1,69 Joules (6mwe nporl%}\énsral a6 1o EN16005).XpnoIHOTOHOTE Tov Taﬁnm_:,_a va;:uma.nyuglr O’BI? emehn Asllnx(eukvu:’fraopxu
Tivaka yia va KaBopioeTe Toug EAGIOTOUC XPOVOUG KAEIGILOTOC HETAEY 90° Kat 10°. apulika minimainich casu manevru kricia

Kapi kanadi mini tireleri tabl
W bramkach dla pieszych nalezy wyregulowac predkos¢ w taki sposéb, aby ograniczy¢ ap! xanaci minimum manevra streleri tanosu

energie skrzydta do wartosci maksymalnej 1,69 dzula (zgodnie z norma EN16005). Largura da folha (mm) Peso da folha (kg) / Bapog @UNou (kg) / Masa skrzydta (kg)
Skorzystac z tabeli, aby okresli¢ minimalne czasy zamykania miedzy 90° a 10°. MAGToC @UAAOU (mm) Bec cTeopkw (kr) / Hmotnost kiidla (kg) / Kapi kanadi agirligr (kg)

B KanuTKax oTperynmpyiTte CKOpoCTb TakuM 06pa3om, UTOObI OFPaHNYUTb BENNUYNHY Szerokos¢ skrzydta (mm)
3HEePrum CTBOPKI 0 MaKCMManbHoro 3HadeHus 1,69 [xoynb (Kak NpeaycMoTpeHo LnpurHa cTBOpKM (MM) 50 60 70 80 90
TpeboBaHuAaMYM cTaHaapTa EN16005). Micnonb3yiite Tabnwvuy ans onpegeneHms g?fka kiidla (mm)

MVHUMaJIbHOTO BPEMEHN 3aKpblBaHMA Mexay yriamm 90° n 10°. Kapi kanadi genisligi

U bran pro pési sefidte rychlost tak, aby energie kidla byla omezena pod max. (mm)
hodnotu 1,69 J (podle ustanoveni normy EN 16005).
Tabulku pouZijte ke stanoveni minimalnich ¢ast zavirani z 90° na 10°. 750 mm 3.0s

Yaya kaFiIarinda hizi, kapi kanadinin enerjisini maksimum 1.69 jul (en16005'dan 850 mm 30s
6ngorildigu sekilde) degerine sinirlayacak sekilde ayarlayin. 90°e 10° arasinda 1000 mm 35s

ini ki trelerini belirl K ici loyu kullanin.
minimum kapanma surelerini belirlemek icin tabloyu kullanin 500 mm 405

A fase de aproximacao (de 10° para a posicao de fim de curso) deve ocorrer em pelo menos 1,5 s.

Exemplo: se a folha pesa 80 kg e tem 1000 mm de largura, regule a velocidade de manobra de 90° e 10° em pelo menos 4,0 s.

Para valores intermedidrios, utilize o maior valor: se a folha pesa 75 kg considere o valor de 80 kg, se a folha for de 1100 mm, utilize o valor de 1200 m.

IMPORTANTE: o funcionamento de baixa energia nao é considerado uma medida de protecao adequada se a folha for utilizada por idosos, enfermos, pessoas com deficiéncia e
criangas.Neste caso, adicione outras medidas de protecao em conformidade com as disposi¢es da normativa em vigor.

H @don mpoaoéyyiong (amd 10° éwg tn B€on TéAoug S1adpoprc) MPEMEL va TTIPAYUATOTTOLEITAL O€ TOUAAXIOTOV 1,5 SEUT.

Mapadeiypa: av 1o UANO €xel Bapog 80 kg kat MAdTog 1000 mm puBpioTe TNV TaxuTNTA EAtyoU amo Tig 90° oTig 10° o€ TouAdxloTov 4,0 SeuT.

M0 eVOIAPEDES TIHEG XPNOIUOTIOINOTE HEYOAUTEPN TIUN: AV TO GUANO éxel Bdpog 75 kg umoloyioTe tnv Tiur} 80kg, av To @UANO €xel TAGTOG 1100 mm XpNOIOTIOOTE TNV Tiur 1200 m.
THMANTIKO: n Aetrtoupyia xapnAn¢ evépyetag Sev Bewpeital pia S1acTacn Emapkoug mpooTaciag v To pUANO XPNOIHOTIOLEITAN AT NAIKIWHEVOUG, appwaTtous, AMEA Kot maudid.
ZE QUTIV TV IEPITTTWON TTIPOCHEOTE MEPAITEPW HETPA TPOCTAGIAG CULPWVA HE 6GA TIPOBAETTOVTAIL TG TOV IGXUOVTA KAVOVIGHO.

Faza zblizania (od 10° do pozycji kraricowej) musi trwa¢ przynajmniej 1,5 s.

Przyktad: jesli skrzydto wazy 80 kg i ma szerokos¢ 1000 mm, ustawic predkos¢ manewru od 90° do 10° na przynajmniej 4,0 s.

Dla wartosci posrednich uzyc¢ wiekszej wartosci: jesli skrzydto wazy 75 kg, uwzgledni¢ wartos¢ 80 kg, jesli szerokos¢ skrzydta wynosi 1100 mm, uzy¢ wartosci 1200 m.

WAZNE: dziatanie przy niskiej energii nie jest uznawane za odpowiedni sSrodek zabezpieczajacy, jesli skrzydto jest uzytkowane przez osoby starsze, chore,
niepetnosprawne i dzieci. W takim przypadku nalezy zastosowa¢ dodatkowe srodki zabezpieczajace zgodnie z obowigzujacymi normami.

Ma3za npubnmxeHna (ot yrna 10° 4O NONOXKEHVA OrpaHNUNTENA) AOSIKHA NPOV30NTH NO MeHbLUeln Mepe 3a 1,5 .

Hanpumep: ecnu ctBopka Becut 80 Kr 11 €€ winpuHa coctaenaet 1000 MM, OTperynmpyite CKOpoCTb ABVXKeHMA oT yrna 90° 1 10° MuHumym Ha 4,0 c.

[1NA NPOMEXYTOUHbIX 3HaUEHUIN UCMONb3YyiiTe Hanbonbllee 3HaYeHVe: eCiM CTBOPKa BECUT 75 Kr, TO paccmaTpuBaiiTe 3HaueHme 80 Kr, ec/i CTBOPKa WUPUHOM 1100 MM, TO
1Cnonb3yiiTe 3HaueHne 1200 mm.

BAXKHO: ¢pyHKUMOHMpPOBaHME C HU3KUM SHepronoTpe6aeHnemM He CYUTAETCA COOTBETCTBYIOLEI 3aLUTHOI MepOii, eC/IN ABEPb UCMOJNb3YeTCA CTapuKaMmu, 601bHbIMMI,
VHBanMAaMn U aeTbmu. B aTom ciiyyae npumnTe 4ONONHNTENIbHbIE MePbl 3alUTbl B COOTBETCTBMN C TPe60BaHNAMN AeCTBYIOLIEr0 HOPMaTMBa.

Faze piblizeni (od 10° po polohu koncového spinace) musi probéhnout za nejméné 1,5 s.

Priklad: pokud kfidlo vazi 80 kg a je siroké 1 000 mm, sefidte rychlost manévru z 90° na 10° na nejméné 4,0 s.

Pro mezilehlé hodnoty pouzijte vzdy vy$si hodnotu: Pokud kFidlo vazi 75 kg, pouZijte hodnotu 80 kg, pokud je kFidlo Siroké 1 100 mm, pouzijte hodnotu 1 200 m.

DULEZITE: Slaboproudy systém neni povazovan za dostateéné ochranné opatieni v pripadé, ze je kiidlo pouzivano starsimi, nemocnymi &i postizenymi osobami a détmi.

V takovém piipadé pridejte dalSi ochranna opatfeni v souladu s platnymi pfedpisy.

Yaklaima fazi (10°‘den strok sonu pozisyonuna kadar) en az 1,5 saniye icerisinde gerceklesmelidir.

Ornek: eger kapi kanadi agirligi 80 kg ve genisligi 1000 mm ise 90° ve 10°den manevra hizi en az 4,0 saniye olarak ayarlanmalidir.

Orta degerler icin en ylksek degeri kullanin: eger kapi kanadi 75 kg ise 80 k%olarak distintn, kapi genisligi 1100 mm ise degeri 1200 m olarak alin.

dNEMLII Diisiik enerjide calisma, kapinin yasllar, 6ziirliiler, hareket kabiliyeti kisith kisiler ve cocuklar tarafindan kullaniimasi halinde uygun bir koruma 6nlemi olarak
iisiiniilemez.

Bu durumda, yiiriirliikte olan kanunlarda 6ngériilen baska koruma dnlemlerinin dahil edilmesi gerekmektedir.




MENU PROGRAMACAO INSTALACAO

—4+ T Desloca paracima

I—— 1 Desloca para baixo

I— OK ¢ Pressionar tecla OK
(Enter/confirmacao)

N

SINDNLYOd

Voltar para o
menu anterior

Ar: funcionamento automatico, residencial
Sr: funcionamento semi-automatico,
residencial
Rec: funcionamento automatico, para
condominios
Sc: funcionamento semi-automatico, para
condominios

ind: funcionamento com homem presente

ink: abertura para dentro
EHE: abertura para fora

VMINHVV3

PRESET DEFAULT | Ar | 5 | Ac | 5c | ind

TCA
Movimento passo-a-passo

Pré-alarme

Homem presente

Bloqueia impulsos na abertura

E5A18/E5A12 ELIBT
KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT

IGEA BT
SUB BT
VIRGO SMART BT A

: regulagao ou
fim-de-curso : regulagéo fim-de-curso

de abertura de abertura motor 1
motor 1 >

:regulacéo

fim-de-curso de

:regulagao abertura motor 1/2
fim-de-curso 4 L
de abertura
motor 2

: regulagao fim-de-curso|
de abertura motor 2

UMMDDAd

:regulacéo
= fim-de-curso de
L=1:regulagdo fecho motor 1/2
fim-de-curso
de fecho
motor 2 ou

:regulagéo fim-de-

[=1 : regulagédo curso de fecho motor 2
fim-de-curso
de fecho
motor 1

[OK] Fazer referéncia
as configuragoes
na regulagéo

dos fim de curso
indicados no
manual do motor
GIUNO ULTRA.

ou

A 2 : regulagdo fim-de-curso|
de fecho motor 1




MENOY PYOMIZHX ETKATAZTAZHZ

YMNOMNHMA

v (O 4 T Metakivnon endvw
B B B B G- 1 Méetakivnon Katw

e (Ol OK ¢~ EmBeBaiwon /
Avappa
066vng

‘E€oS0¢ Amd Mevol

ink:Qvolya TTPOG Tal PEoal
j EHE: avotypa mpog ta é€w

Ar: autépatn Aertoupyia, yia oKiakr xprion
Sr: NUI-QUTOMATN AerToupyia, yia OIKIaKr Xprion
Ac: autopat Aertoupyia, yia TOMUKATOIKIEG
j 5 NU-auTOpaTN AErToUPYia, Yia TONUKATOIKIES
ind: d\ertoupyia pe dtopo mapov

PRESET DEFAULT | A- | 5- | Ac | 5c [ tnd

TCA

Kivnon Bripa Bripa
Mpoedomoinon
MNapovoia atépou

KAgiwpa onudtwy Katd To avolyua

E5A18/E5A12 ELIBT
KUSTOS BT A

PHOBOS BT A
PHOBOS N BT
N IGEA BT
SUB BT
VIRGO SMART BT A

:pOBlION ! W
TEPUATIKOU : PUBLICN TEPUATIKOY

avoiyuaroc avoiypatog HoTép 1
potép 1

: pUBuIoN
TEPMUATIKOU
: puBuIoN ) avoilvuuroq
TEQUATIKOU I - Hotép 1/2
avoiypatog - 008 |
. : pLBUION TEPHATIKOU
HoTéP 2 avoiyHatog HoTép 2

: puBuIoN
1 pLB . A TEPHATIKOU
ngugﬁ?oo KAELGiMaTOG

KAELoipaTog HoTép 1/2
poteép 2 7N | a4

o pudpion eppamiod (o) Aeteee

=1 TEPUATIKOU Kheoipatoc potép 2 TEPUATIKWY TTOU
KAELGiMaTOG avaypdgovtal
HoTép 1 0TO €YXELPiSIo ToY

. GIUNO ULTRA.
=1 n

: pLOUION TEPUATIKOU
KAELo{paTOoC pHoTép 1




LEGENDA

[Gf Do géry
[Oh Na dot

Potwierdz /
Wiaczenie
wyswietlacza
Powrét do
poprzedniego
menu

N

SINDNLYOd

inkt: otwarcie do Srodka
j EHE: otwarcie na zewnatrz

Ar: dziatanie automatyczne, dom jednorodzinny

Sr: dziatanie pétautomatyczne, dom jednorodzinny

Ac: dziatanie automatyczne, budynek wielorodzinny

5c: dziatanie potautomatyczne, budynek wielorodzinn
ind: dziatanie przy obecnosci czowieka

PRESET DEFAULT | Ar | 5- | Ac | 5c | ind

VMINHVV3

TCA

Praca krokowa

Alarm wstepny

Przytrzymaj przycisk

Blokuje impulsy podczas otwierania

E5A18/E5A12 ELI BT
KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT
N IGEA BT
SUB BT

{
[ ePRi ] VIRGO SMART BT A

[+ :regulacja lub m
wylacznika 2 :regulacja wytacznika
krarcowego =) krancowego otwarcia
otwarcia silnik 1 :regulacja

7
ik R W (o0 pepmE
silni wylacznika

1
:regulacja kraricowego.
Wy}qcznika -~ D/ \D lub WA otwarcia silnik 1/2
2/ 0D

+/-

kraicowego :regulacja wytacznika

otwarcia 2 ) )
silnik 2 t k_rlaljkc;wego otwarcia regulacja
stini wylgcznika

=
[=]:regulacja % lub —__W krahcowego

UMMDDAd

wytacznika zamkniecia silnik 1/2
kraricowego

z_ainjll((r%iecia =] lub Nalezy zapozna¢

silni : j i

; ) 2/  regulacja wyfacznika <] sie z ustawieniami

[=:regulacja krancowego zamkniecia requlacii
wylacznika silnik 2 w;?lqczrjlika
krancoyvego ! kraricowego
zamkniecia zawartymi w
silnik 1 instrukgcji obstugi

=3 lub GIUNO ULTRA.

: regulacja wylacznika

krancowego zamkniecia

silnik 1




MEHIO YCTAHOBKU O6OPYJOBAHUA

YCNNOBHbIE O6O3HAYEHUA
- n
o+ T BengzlemeHMe
B B B B =4 Eepsemeueuwe
HUt
e [GH—OK ¢ Momeepwaetive /
BK/IOYEHME 3KpaHa

Bbixop 13 MeH0

{nk: OTKpbITME BOBHYTPb
EHE: oTKpbITUE HapyXy

: aBTOMaTMyeckan pabota, B KOTTeKax

: onlyaBToMaTuyeckas pabora, B KOTTefxax

: aBTOMaTHyecKan paboTa, B KOHAOMHUYMaX

: nonyaBTOMaTM4eCcKas paboTa, B KOHAOMUHMYMaX
ind: pyHKUMOHMPOBaHMe B NPUCYTCTBUM YenoBeka

PRESET DEFAULT | A- | 5- | Ac | 5c | tnd

TCA
lMowarosoe fiBuxeHue

MpegynpeanTenbHbIn CUrHan

lMpuncyTcTBrie YenoBeka

an/ICyTCTBVIe yenoseka

E5A18/E5A12 ELIBT
KUSTOS BT A

PHOBOS BT A
PHOBOS N BT

N IGEA BT
v( SUB BT

[ ePRi ]} VIRGO SMART BT A

[+ ] : perynuposaue nnu W

KOHLIEBOTO
BbIKNlOYaTens
OTKPbITUA
nasuratens 1

: PerynmpoBaHue KOHLeBoro ™
BbIK/IOYaTeNA OTKPbITUA
nsuratena 1

: perynuposaHve

BbIKIOYaTena

OTKPbITUA : perynmpoBaHue KOHLIeBOro
nByiratens 2 BbIK/IOYaTeNA OTKPbITUA
pasuratens 2 Perynnposate
KOHLIeBOro

[C=] peryn1posanue wnn —_—W BbIK/IOUATENA 3aKPbITASA

KOHLIeBOro nasuratensa 1/2
=1 wm JEE

BbiKMioYaTens
nAsuratensa 2 ) )
: PerynMpoBaHYie KOHLIeBOro [OK] Hactpoiikn no

3aKPbITUA
[=] perynupoBaHue BbIK/IOYATENA 3aKPbITUA perynuposke
KOHLIEBOTO ABuratens 2 KOHUeBbIX
BbIK/IOYaTeNs BbIKNIOUaTenel
3aKpbITUA CM. B pyKOBOACTBE
Asuratens 1 110 3KCnnyataumm
3neKTpoABuraTens
GIUNO ULTRA.

Auratena 1/2

1 KOHLIeBOro
[+ ] : perynuposate BbIKlouaTens
KOHL|eBOro - p OTKpbITVA
wn
2 ™ 1

: perynmpoBaHme KOHLEBOro
BbIK/KOYATENA 3aKPbITUA
nsuratens 1

Ao

AUTO CLOSE




MENU PRO NASTAVENI ZARIZENI

LEGENDA
G+ T Listovani nahoru

BBBB [Gh—— 1 Listovanidold

e (Ol OK ¢ Potvrdit /
Zapnuti displeje
+-0 Navrat k

—-10 predchozimu
menu

N

SINDNLYOd

{nk: otvirani dovnitf
j EHE: otvirani ven

Ar:automaticka ¢innost, sidlistni
Sr: poloautomaticka ¢innost, sidlistni
j Ac: automaticka ¢innost, domovni

VMINHVV3

Sc: poloautomatickd ¢innost, domovni
ind: ¢innost v pfitomnosti ¢lovéka

DEFAULT | A- | 5- | Ac | 5c | tnd

TCA

Krokovy pohyb
Navést poplachu
Pfitomnost ¢lovéka

Blokuje impulsy pfi otvirani

E5A18/E5A12 ELI BT

KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT

vf IGEA BT

SUB BT
VIRGO SMART BT A

: nastaveni /v nebo Jm
koncového 2 1| :nastaveni koncového

)
@ spinace otvirdni motor 1
RY nevo oK EFIET , - nastaveni
koncového spinace

: nastaveni otvirani motor 1/2
: nebo -

koncového
Par f—z N 1] :nastaveni koncového

spinace otvirdni motor 2

UMMDDAd

:nastaveni

ff
. ” koncového spinace
nasoveni | 3R nebo (0% EITEI zavirani motor 1/2

koncového
spinace
zavirani [=1 nebo
motor 2 . . i
2/ 1| :nastaveni koncového [oK] X:%ggh);’e‘ﬁl
=1 : nastaveni ( spinace zavirani motor 2 koncovych

koncového @& P .
e o — sinscd uiecens
spinace = nebo v pfirucce k

fna(\)lltgi:\; | m motoru GIUNO
ULTRA.
=1 nebo
2 / 1

: nastaveni koncového
spinace zavirani motor 1




TESIS| AYARLAMA MENUSU

ANLAMLAR
e G4 T Yukan kaydir

8 8 8 B Ol—— 1 Asagi kaydir

e [O}— OK ¢! Onay/Ekran

calistirma
+
- Menii Cikigi

ink: Iceri dogru acilma
j EHE: Disar dogru acilma

Ar: Otomatik isleme, konut tipi
S5r:Yari otomatik isleme, konut tipi

Ac: Otomatik isleme, apartman tipi

Sc: Yari otomatik isleme, apartman tipi
{ind: Insan mevcut isleme

PRESET DEFAULT | Ar | 5- [ Ac | 5c | ind
L [ [ [ |
TCA

Adim adim hareketi
Onalarm

insan mevcut

Acilmada impalslari bloke et

LUX BT / LUX G BT E5A18/E5A12 ELIBT
KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT

A v( IGEA BT

SUB BT
VIRGO SMART BT A

:Motor 1

1 . veya m
acilma limit 2 11 : Motor 1 agilma limit
svigi ayari - ‘ svici ayari <

% veya : Motor 1/ 2 agilma
1 limit svici ayari
:Motor 2
acllma limit < veya 4
svicl ayari 2 ‘\ 1| :Motor 2 agilma limit

svigi ayari

L :Motor 1/2

N i @ vt ox kapanma limit svigi
- ]: Motor E% [oK] avan
kapanma limit
svigi ayari
veya

=] L
: Motor 2 kapanma [ok] Limit sviclerinin

{2
[=]:Motor1 ‘ limit svici ayari 3);?:'63{:-’"':‘38"13
kapanma limit

17
s ULTRA motor
svici ayari @ veya kilavuzunda
yer alan
diizenlemeleri
veya

=1 referans olarak
: Motor 1 kapanma limit aliniz.
svici ayari
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50 | 51|52 70|71 |72|73|74|75 1-S | 2-5 |3-S |4-S | 5-5 | 6-S | (SCS-MA) @
T
[N INEIN) By =
o+ g — —
= - N
)
1 PHOT /1 PHOT OP /1 PHOT CL 1BAR/1BAROP/1BARCL 1 PHOT /1 PHOT OP /1 PHOT CL 1BAR/1BAROP/1BARCL
5 ] i
% (<]
El 7
2] =
1
1BAR/1BAROP/1BARCL 1BAR/1BAR
52—16 M 52—[6 M
1 1 19 1 11— -8
gé% 1 RX1 77; 72—{5— gé% ™1 RX1 77;1) 74—{51—
- 370 34 — 570 754t
— J‘C— 70 — 3] — C— 70 — 3]
P73 50— s 50 —{2]
S5—72 51—{1/Bar1 574 51—{1]Bar1
2 BAR/2 BAROP /2 BARCL 2BAR/2BAROP/2BARCL
Il 4]: l‘
52— 6| 52—6|
52— 1 151 72—5} 50—1 [1}—51 74—|5|
50% ™ R 5 o % 7i§° 50jE X1 RX1 31 oo % *AS
- 3] 13] e (3] 13]
e ETfﬂ) 50 —2| e $_17] 50 —2|
L?772 51— 1/Bar1 || L? 51—{1/Bar1 | |
. T T
— L L 52 L
§§j;: ™ R 5o 52—¢] 50j1z ™ R (4] 52—J6
— 51 70—5/— — 51 70— 51—
— Ezfn 73 —%j s o 75*%j
L 5—70 50 72 L 5—70 50 72
51—{1/Bar2 | | 51—{1/Bar2 | |
[
52 1 1+—51 € L 52 1 1+—51 L e
S0z ™ RX1 51 oy 526 0t ™ RXT 315 526
¢ [3] 72— 5] e [3] 74—\ 5]
— S 70 | e 70*&5‘]’ — St 70 |12 7ofi5l
L?—n g 13] L?—u =) {3}
2 - 2
52 1 1—51 —] == 0|52 1 1—51 ~N =5
1| 5o_I2] TX2 RX2 o1 oo (IS 1]Bar1 | | Vo0 5 ™2 RX2 5 2o I 1]Bar1 | |
8l = K =1 = = s | = 5
=l = Ci— 2s [ 6 M 52 Il Ei* 2-S 6 M 52 =
wl 1 5170 16| ) s 1ol 0
wf - Ll [T 5 70 Ll [T 5 70 wi
o oc (4] 73 = 4 75 |
52—1 51 fn Aj wii50—1 51 oA Aj
K| o7 ™G RX3 51 oo 3] 65 L5012 ™ RX3 3l oo 3] 65
= - 3135 2] 50 A e (33 12 50
S a3 1lBar2 L 51 EEi—n 1]Bar2 | 51
L?in) e 51—70 ) .
52 1 1 51 > I 52 1 151 € I L [l
50— 32| ™ RX1 21 5o 4Ssz—g 50132 ™1 RX1 31 5q (6] 4Ssz—g
e 3] 5] e (3] 15— > —15
— 7 70 5514 — S 770 4 55 —4]
s 3-S —Ej L?—M Ej 3-5 —3] 0
50 — 2| - 2] 50— 2]
DT ™ e [F o 51—{1)8ar3 | | 2 e T 1lar1 | | 51—{1Bar3 | |
— 151 T — 31 T 7
—N s — AN i = T It
515 52 6] 515 [6] 52—16]
52 [3 T}—51 70—5 52— [7 151 5 70—5
50|21 TX3 RX3 3] 5o 7 773 5021 TX3 . R3 31 s 75!, 75 775!,
e s 65 —!3] - 23S El 65 —{3]
@55 50—{2] LA 55 2| 50—2
i L s1—1Bar4 | | 545 1)Bar2 | | 51—{1]Bar4 | |
52—1 [T 51 . T 7 52—7 [1}—51
50—{2] TX4 RX4 31 59 S0—I2| ™4 RX4 131 59
e . 31—6-5 - . 365
4173 E 41—75
(570 [5]—70
BAR 8K2/BAR 8k2 OP/BAR 8k2 CL BAR 8K2/BAR 8k2 OP/BAR 8k2 CL
= <
= SAFETY EDGE SAFETY EDGE = SAFETY EDGE SAFETY EDGE
X 0o—mm— - S 0o—— -
A 0 "I || sakonmsw A 8,2Kohm 5%
= ¥}
[N [}
o [N
o o
[¥a) L
Num. max. dispositivos verificados: 6 (ndo mais de 4 por tipo),
Méytcrrog APIOUOC ENEYUEVWY CUOTNUATWV: 6 (é(pq 4'av.<? quyopia),
Maksymalna liczba sprawdzonych urzadzen: 6 (nie wiecej niz 4 jednego typu),
MakcrmanbHoe KonmyecTBO NPOBEePEHHbIX YCTPOMNCTB: 6 (HO He 6onee 4 KaXkAoro Tuna),
Maximalni pocet zafizeni s funkci testu: 6 (ale ne vice nez 4 kazdého typu),
Test edilmis maksimum cihaz sayisi 6 (fakat tip basina maksimum 4).
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(versdo x.40 e sucessivas)
(éx&oon x.40 Kal EMOUEVEC)
(wersja x.40 i nowsze)

(Bepcua x.40 v nocnegytowime)
(verze x.40 a vyssi)

(versiyon x.40 ve sonrakiler)

Programador palmar universal

DopnTOC TPOYPAUHATIOTHG

Uniwersalny programator cyfrowy
YHVBepCanbHbI NOPTaTUBHBbIV NPOrpamMmmaTop
Univerzalni programovaci palmtop
Universal avugici programlayici

Conector De Expansao
M\akéta Eméktaong
Karta Rozszerzalna
PacwmputenbHasn lNnata
Rozsifovaci Karta
Genisletme Karti

o

ECB 24V~

1s 5s

O j; coo @

ME BT
O o

12 3 45
=== =]

(GAGA X))

o 9 | o

OK]

e <3s
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ACESSO AOS MENUS Fig. 1
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ACESSO AOS MENUS Fig. 1

+/-

Versao software central

_-'—0-—'—0—0-—'-‘—0-—’—'—0-—0—»—»-ﬂ
o\

5888

C = Activacao entrada interruptor de fim-
de-curso fecho do motor 2 S\ﬁcz

curso abertura do motor

> §;Activafgeéc%grgrada interré.wgr de fim-

L S;Activa do entrada interrufg%gze fim-

3540

Curso o motor 1
o= Activagl;o entrada interruptor de fim-
de-curso abertura do motor T SWOT

e

|_> Forca instantdnea motor 2

L p» Forcainstantanea motor 1

StrE Activacdo entrada start externo START E
Skr t Activacdo entrada start interno START |
oPEn Activacdo entrada OPEN
ctS Activacdo entrada CLOSE
PEd Activacdo entrada postigo PED
ENE Activacdo entrada TIMER
StoP Activacdo entrada STOP
Phot Ativacao entrada fotocélula PHOT ou se configurada como fotocélula verificada
a Ativacdo da entrada FAULT associada
PhoP Ativacao entradafotocélulaemabertura PHOT OP ou se configurada como fotocélula
o verificada ativa apenas em abertura Ativacdo da entrada FAULT associada
Phel Ativacao entrada fotocélula em fecho PHOT CL ou se configurada como fotocélula
c verificada ativa apenas em fecho Ativacao da entrada FAULT associada
bA Ativacao entrada perfilBAR ou se configurado como perfil sensivel verificada Ativacao
T da entrada FAULT associada
Ativacao entrada perfil BAR com inversao ATIVA APENAS NA ABERTURA ou se
bRro configurado como perfil sensivel verificado ativa apenas na abertura, ativagdo da
entrada FAULT associada
Ativacao entrada perfil BAR com inversao ATIVA APENAS No FECHO ou se confi-
bRrc gurado como perfil sensivel verificado ativa apenas no fecho, ativacao da entrada
FAULT associado
Aplacaestdaesperadeexecutarumamanobracompletadeabertura-fechonaointer-
SEE rompida porparagensintermédias paraadquirirobinarionecesséarioparaomovimento.
ATENCAO! Nao estd activo o reconhecimento de obstaculos
Erl i Teste fotocélulas falhado Verificar ligacdo fotocélulas e/ou definicoes l6gicas
Erde Teste perfil falhado Verificar ligacdo perfis e/ou definicdes ldgicas
ErQd3 Teste fotocélulas abertura falhado verificar ligacdo fotocélulas e/ou definicées pardmetros/Idgicas
ErO4 Teste fotocélulas fecho falhado verificar ligagdo fotocélulas e/ou definicdes parametros/ldgicas
Erdb Teste perfil 8k2 falhado Verificar ligacdo perfis e/ou definicbes parametros/Idgicas
ErD7 Teste perfil abertura falhado Verificar conexao perfis e/ou definicbes parametros/légicas
Er08 Teste perfil fecho falhado Verificar conexao perfis e/ou definicdes parametros/légicas
* - Verificar ligagdes ao motor
Er Erro teste hardware placa - Problemas hardware na placa (contactar a assisténcia técnica)
- Cabos de alimentagdo do motor ou do sinal encoder invertidos/desligados ou
* programacao incorreta (consulte Fig. E)
ErcH Erro do encoder - O movimento do actuador resulta demasiado lento ou parado em relagdo ao
funcionamento programado.
Er3H* Inversao devido obstaculo - Amperostop Verificar eventuais obstaculos ao longo do percurso
EryH® Sist. Térmico Aguardar o arrefecimento do automatismo
EroH* Erro de comunicacio com dispositivos remotos ?i/eggcc)z:rv?al|sgearig:|o com os dispositivos acessérios e/ou placas de expansdo
EF0 EFTH : I Tentar desligar e reacender a placa. Se o problema persiste deve-se contactar a
E-14 Er15 Erro interno de controlo supervisao sistema. assisténcia técnica.
Pressionando Ok sao confirmadas as configuracoes detetadas. A placa continuara
Erid Erro de consisténcia dos parametros de central (Légicas e Parametros) a funcionar com as configuracbes detetadas.
A E necessirio verificar as configuracées da placa (Pardmetros e Légicas).
4 ~ Pressionando Ok a placa continuara a funcionar com D-track de default.
Er73 Erro nos parametros de D-track A E necessario efetuar um autoset
- Repetir o procedim.enpo de regulagéohdo fim-de-curso.
Erro interno de controlo supervisio sistema %;';?;ar deslocar os limites maximos seja do fim-de-curso de abertura que de
ErSlL Alleen voor Lux BT e Lux-G BT - Atencao o ultimo centimetro de percurso do pistao, quer em abertura que
em fecho, ndo pode ser utilizado.
Erro interno de controlo supervisdo sistema - Cabos de alimentagdo do motor ou do sinal encoder invertidos/desligados ou
Alleen voor E5 BT A18/E5 BT A12 programacao incorreta. (consulte Fig. E)
ErF3 Erro na configuracdo das entradas SAFE Verificar a correta configuracdo das entradas SAFE

*4=0,1,.,9,A,B,C,D,EF

18 - THALIA

D813997 0AA01_02



manutencao ouasubstituicdo. Efornecidacom uma série de pontes pré-cabladas
para facilitar o instalador nos trabalhos.

As pontes séo relativas aos bornes: 70-71, 70-72, 70-74. Se os bornes acima
indicados sao utilizados, retirar as respectivas pontes.

VERIFICACAO

O quadro THALIA efectua o controlo (verificagdo) dos relés de marcha e dos
dispositivos de seguranca (fotocélulas), antes de executar cada ciclo de abertura
e fecho. Em caso de mau funcionamento, verificar o funcionamento regular dos

(* outras tensdes disponiveis a pedido)

Versoes de transmissores utilizaveis:
Todos os transmissores ROLLING CODE compativeis com ((€R-Ready))

4) DISPOSICAO DOS TUBOS Fig. A

5) LIGACOES DA PLACA DE BORNES Fig. C
ADVERTENCIAS - Nas operagoes de cablagem e instalacdo tomar como referéncia

o~ ~
S MANUAL PARA A INSTALACAO 3
(=}
< 2) GENERALIDADES FTI
S o qLéad&one Icomand_os :I'HC{-\LIA e ;orﬁne_gido pelo gabricante com aegcli{lagléo Poténcia maxima motores 180W + 180W (24V —= 3
i~ standard.Qualquervariacdo deve ser definidaatravés do programador de display . < - 24V~ (1A absorcao max
& incorporado ou através de programador palmar universal. Alimentagéo acessorios 24V~s(afe ¢ ) Cc
™ A central suporta completamente o protocolo EELINK. - ()
© AUX 0 Contacto alimentado 24V == N.O. (1A
O As caracteristicas principais sdo: max) C
- Controlo de 1 ou 2 motores 24V BT AUX 3 Contacto N.O. (24V~/1A méx.) m
Nota: Devem ser utilizados 2 motores do mesmo tipo. wn
- Regulacao electrénica do binario com deteccao de obstaculos Fusibili ver Fig. C
- Entradas de controlo fim de curso com base no motor seleccionado = — —
- Entradas segaradas para (()js dis|r|>ositivods de segLIJranga N° combinazioni 4 bilhdes
- Receptor radio incorporado rolling-code com clonagem transmissores. o : ; : m
A placa é dotada de uma placa de bornes de tipo extraivel para facilitar a N max radiocomandi memorizzabili_| 63

as normas vigentes e, seja como for, os princcl'Pios de boa técnica.

dispositivos ligados e controlar as cablagens. > 0 .
Os condutores alimentados com tensdes diferentes, devem ser fisicamente

3) DADOS TECNICOS separados, ou devem ser adequadamente isolados comisolamento suplementar
Ali 3 220-230V 50/60 Hz* de pelo menos 1 mm. .
imentacao - Z Os condutores devem estar apertados por uma fixagao suplementar perto dos
Isolamento rede/baixa tensao > 2MOhm 500V == bornes, por exemplo, por meio de bracadeiras.
Todos os cabos de ligacao devem ser mantidos adequadamente afastados do
Temperatura de funcionamento -20/+55°C dissipador.

PP P ATENCAO! Paraaligacao arede, utilizar um cabo multipolar comumaseccao
Proteccdo térmica Software minima de 3x1,5 mm2 e do tipo previsto pela regulamentacao em vigor.
Rigidez dieléctrica rede/bt 3750V~ por 1 minuto Para aligacdo dos motores, utilizar um cabo com uma seccdo minimade 1,5

mmz2 e do tipo previsto pela rer_gulamenta;ao emvigor. O cabo deve ser pelo
Corrente de saida motor 7.5A+7.5A méax menos equivalente a HO5RN-F.
Corrente de comutacao relé motor 10A
Borne Definicao Descricao
L FASE Ali € fasica 220-230V 50/60 Hz*
N NEUTRO imentagao monofasica - z
jgg TRANSF. PRIM. Ligagao transformador primario, 220-230V
Alimentacao ficha:
JP21 TRANSF. SEC. 24V~ Transformador secundario
24V=Alimentacé ria tampao
10 MOT1 + Ligagao motor 1. Desfasagem atrasada no fecho.
11 MOT1 - Verificar as ligacbes da Fig.E
14 MOT2 + Ligagado motor 2. Desfasamento atrasado na abertura.
15 MOT2 - Verificar as ligacoes da Fig.E
Saida configuravel AUX 0 - Default LAMPADA CINTILANTE.
20 AUX 0 - CONTACTO ALIMENTADO | 2°CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comando LUZ
24V (N.O) (1A MAX ZONA/ LUZ ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELETRICA DE LINGUE-
21 4V (N.O) (1 ) TA/ FECHADURA ELETRICA DE MAGNETE/ MANUTENCAO/ LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO. Tomar
como referéncia a tabela “Configuracéo das saidas AUX".
Saida configurével AUX 3 - Default Saida 2° CANAL RADIO.
26 AUX 3 - CONTACTO LIVRE (N.O) | 2CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comando LUZ ZONA/ LUZ
Max 24V 1A o ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELECTRICA DE LINGUETA/ FECHADURA
7 (Max ) ELECTRICA MAGNETICA.
Tomar como referéncia a tabela “Configuracéo das saidas AUX"
3 - E 41 + REF SWE Fio comum interruptor de fim de curso
::: o g = o 42 SWC1 Fim de curso de fecho do motor 1 SWC1 (N.C.).
_i, s 9 =8 43 SWO1 Fim de curso de abertura do motor 1 SWO1 (N.C.).
wv
£ = E 3 o 44 SWC2 Fim de curso de fecho do motor 2 SWC2 (N.C.).
i £ 45 SWO 2 Fim de curso de abertura do motor 2 SWO2 (N.C.).
= <
g,‘;n';‘-:‘t I 4 SW 1 Controle do interruptor de fim de curso motor 1.
§z§!.:5 E 2 Para os accionadores com gestao dos interruptores de fim de curso de um fio.
3888z
i‘i‘ggg§ S “ 43 w2 Controle do interruptor de fim de curso motor 2.
E“‘g“ “;‘ Para os accionadores com gestao dos interruptores de fim de curso de um fio.
s £ 41 + REF SWE Fio comum interruptor de fim de curso
9 G | 0
%
-E 9 : g 42 SW1 Controle do interruptor de fim de curso motor 1.
=£35
= § 53 43 SW 2 Controle do interruptor de fim de curso motor 2.
o
-] E < 40 - REF SWE Fio comum interruptor de fim de curso
£3 _E2d
Y28g=s )
o 2 == 42 SW1 Controle do interruptor de fim de curso motor 1.
T 2ES0m P
Es 208
ic §. % 43 SW2 Controle do interruptor de fim de curso motor 2.
50 24V-
Saida alimentagao acessorios.
51 24V+
Saida alimentagéo para dispositivos de seguranca verificados (transmissor fotocélulas e transmissor de perfil sensivel).
52 24 Vsafe+ . . .
Saida activa apenas durante o ciclo de manobra.
" 60 Fio comum Fio comum entradas IC 1 e IC2
S Entrada de comando configurédvel 1 (N.O.) - Default START E.
= 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
£ Tomar como referéncia a tabela "Configuragdo das entradas de comando".
8 Entrada de comando configuravel 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 _?_TARTE/STARTI(OREN/ LOSE / PED / TIMER / TIMER PED d
om i "Conf 5 o

THALIA 19



MANUAL PARA A INSTALACAO

Borne Definicao Descricao
70 Fio comum Fio comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
71 STOP O comando interrompe a manobra. (N.C.)

Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.
Entrada de se]gEuSr?%a configuravel 1 (N.C.) - Default PHOT.

72 SAFE 1 PHOT / PHOT HOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /
_iI_AR OP TEST/BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL .
om guranca

73 FAULT 1 Entrada verificacdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 1.
Entrada de se]gEuranﬁa conﬁgurével 2 (N.C.) - Default BAR
ST/PHOT O

74 SAFE 2 PHOT / PHOT /PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /
BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Tomar como referéncia a tabela "Configuracao das entradas de seguranca".

75 FAULT 2 Entrada verificacdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 2.

Y ANTENA Entrada antena.

Usar uma antena sintonizada em 433MHz. Para a ligacdo Antena-Receptor usar o cabo coaxial RG58. A pre-
senca de massas metalicas perto da antena, pode interferir com a recepcao radio. No caso de fraco alcance do
# SHIELD transmissor, deve-se deslocar a antena para um ponto mais apropriado.

Antena

Configuracao das saidas AUX

Logica Aux= 0 - Saida 2° CANAL RADIO.

O contacto fica fechado durante 1s a activacdo do 2° canal radio.

Légica Aux= 1 - Saida LUZ INDICADORA DE PORTAO ABERTO SCA.

O contacto fica fechado durante a abertura e com a folha aberta, intermitente durante o fecho, aberto com folha fechada.
Légica Aux= 2 - Saida comando LUZ DE CORTESIA.

O contacto fica fechado por 90 sequndos depois da ultima manobra.

Logica Aux= 3 - Saida comando LUZ DE ZONA.

O contacto fica fechado por toda a duracdo da manobra.

Logica Aux= 4 - Saida LUZ ESCADAS.

O contacto fica fechado por 1 sequndo no inicio da manobra.

Légica Aux= 5 - Saida ALARME PORTAO ABERTO.

O contacto fica fechado se a folha fica aberta por um periodo de tempo duplo em relacdo ao TCA definido.

Légica Aux= 6 - Saida para LAMPADA CINTILANTE.

O contacto fica fechado durante a movimentacao das folhas.

Légica Aux= 7 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE LINGUETA.

O contacto fica fechado por 2 sequndos a cada abertura.

Légica Aux= 8 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE MAGNETE.

O contacto fica fechado com o portéo fechado.

Légica Aux= 9 - Saida MANUTENCAO

O contacto permanece fechado ao atingir o valor definido no pardmetro Manutencéo, para sinalizar o pedido de manutencao.
Légica Aux= 10 - Saida LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO.

O contacto fica fechado durante a movimentacéo das folhas. Se for atingido o valor definido no parametro Manutencéo, no fim da manobra, com a folha fechada, o contacto fecha-se

4 vezes por 10s e abre-se por 5s para sinalizar o pedido de manutencéo.
Configuracao das entradas de comando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamento segundo a Logica Mou. PRS5a-R-PR55a. Start externo para o controle do seméforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start I. Funcionamento segundo a Légica Mou. PRS5a-A-PAS5a. Start interno para o controle do seméforo.

Logica IC= 2 - Entrada configurada como Open. i .

O comando executa uma abertura. Se a entrada permanece fechada, as folhas permanecem abertas até a abertura do contacto. Com o contacto aberto, o automatismo fecha passado
o tempo de tca, se activado.

Logica IC= 3 - Entrada configurada como Close.

O comando executa um fecho.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped. . .

O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento sequndo a Légica Mau. PRSSa-A-PRSS0

Légica IC= 5 - Entrada configurada como Timer. . i )

Funcionamento anédlogo ao open mas o fecho é garantido também depois da falta de corrente.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped. i .
0 comando executa uma abertura pedonal parcial. Se a entrada permanece fechada, a folha permanece aberta até a abertura do contacto. Se a entrada permanece fechada e activa-se
um comando de Start E, Start | ou Open é executada uma manobra completa para depois se restabelecer na abertura pedonal. O fecho é garantido mesmo depois da falta de corrente.

Configuracgao das entradas de seguranga

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula nao verificadas (*) (Fi% F, Ref. 1) . ) ; .
Consente a conexao de gilsr)osmvos nao dotados de contacto suplementar de verificacdo. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estéo activas quer na abertura que no fecho. Um
escurecimento da fotocélula no fecho, inverte o movimento sé depois da desactivacao da fotocélula. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula verificada. (Fig. F, Ref. 2). B . .

Activa a verificacdo das fotocélulas no inizio da manobra. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estdo activas quer na abertura que no fecho. Um escurecimento da fotocélula
durante o fecho, inverte o movimento sé depois da desactivacao da fotocélula.

Légica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura nao verificadas (*). (Fig. F, Ref. 1) .

Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacdo. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de
abertura bloqueia 0 movimento pela duracéo do escurecimento da fotocélula. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura (Fig. F, Ref. 2). i . .

Activa a verificagao das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de abertura bloqueia o movimento
pela duracao do escurecimento da fotocélula.

Logica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho néo verificadas (*). (Fig. F, Ref. 1) i . i

Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacéo. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase
de fecho, inverte imediatamente. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho (Fig. F, Ref. 2).

Activa a verificacdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esté excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase de fecho, inverte imediatamente.
Légica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, fotocéperfil sensivel ndo verificadas (*). (Fiog. F,Ref.3) . B " . .

Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacao. O comando inverte o movimento por 2 seg. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificada (Fig. F, Ref. 4).

Activa a verificacdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. O comando inverte o movimento por 2 seqg.

Légica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. F, x Ref.5). Entrada para bordo resistivo 8K2.

O comando inverte o movimento por 2 seg.

Légica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao (STOP) (Fig. F, ref. 3),
Consente a ligagao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificacéo. A intervencdo em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervéncéo na fase
de fecho provoca a paragem. Se néo se utiliza deixar a ponte ligada.

LégicaSAFE=10Entrada configuradacomoBarop test, perfil sensivel verificado cominversao ativaapenas naabertura, se ativada durante o fecho efetuaa paragem da automatizagao (STOP) (Fig.F, ref.4).
Ativa a verificacao dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencdo em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao na fase de fecho provoca a paragem.
Légica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, perfil 8k2 com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizagéo (STOP) (Fig. F, ref. 5).
A intervencdo em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao na fase de fecho provoca a paragem.

Logica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagao (STOP) (Fig. F, ref. 3).
Consente a ligagao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacéo. A intervencao em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencédo em
fase de abertura provoca a paragem. Se nao for utilizado deixar a ponte ligada

Lé_lgica SAFE=13 Entrada configurada como Bar cl test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizacao
(STOP) (Fig. F, ref. 4). o ) . A ) ) .
Ativa a verificacdo dos perfis sensiveis noinicio damanobra. Aintervencdo em fase de fecho provocaainversao do movimento por 2 seg, aintervencao emfase de abertura provoca a paragem.

Loégica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, perfil 8k2 com inverséo ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagao (STOP) (Fig. F, ref. 5).

A intervencdo em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, aintervencao em fase de abertura provoca a paragem.

(¥) Se instalam-se dispositivos de tipo “D” (como definidos pela EN12453), ligados em modalidade nao verificada, deve-se estabelecer uma manutencéo
obrigatéria com uma frequéncia pelo menos semestral.
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6) LIGACAO MOTORES Fig.E

7) DISPOSITIVOS DE SEGURANCA
Pota: utilizar unicamentedispositivos de segurancareceptores com contacto
ivre.

7.1) DISPOSITIVOS VERIFICADOS Fig. F

7.2) LIGAGAO DE 1 PAR DE FOTOCELULAS NAO VERIFICADAS FIG. D1
7.3) LIGAGAO DE 1 PAR DE FOTOCELULAS VERIFICADAS FIG. D2

8) ACESSO AOS MENUS: FIG. 1

8.1) MENU PARAMETROS (PR~ A7) (TABELA “A” PARAMETROS)

8.2) MENU LOGICAS (Lol ic) (TABELA “B” LOGICAS)

8.3) MENU RADIO (rfAd /o) (TABELA “C” RADIO)

- NOTAIMPORTANTE:MARCARO PRIMEIRO TRANSMISSORMEMORIZADO
COM A ETIQUETA ADESIVA COM FORMA DE CHAVE (MASTER) .

O primeiro transmissor, no caso de programagao manual, atribui o CODIGO
CHAVE DO RECEPTOR; este codigo é necessario para se poder efectuar a sucessiva
clonagem dos radiotransmissores.

Oreceptordebordoincorporado Clonixtambémdispde dealgumasimportantes
funcdes avancadas:

« Clonagem do transmissor master (rolling code ou com cédigo fixo).

« Clonagem por substituicao de transmissores ja inseridos no receptor.

+  Gestao da database dos transmissores.

«  Gestdo da comunidade de receptores.

Para a utilizacdo destas funcionalidades avangadas, consultar as instru¢oes do
programador palmar universal e a Guia geral para programacao dos receptores

8.4) MENU DEFAULT (JEFRLLE)
Leva a central para os valores predefinidos das DEFAULT. Apds a reposigao é
necessario efectuar um novo AUTOSET (ajuste automatico).

8.5) MENU LINGUA (L inGUR)

Permite definir a lingua do programador no display.

8.6) MENU AUTOSET (RlUtoSEL)

- Iniciar uma operagdo de ajuste automatico colocando-se no menu.

« Assim que se pressionar a tecla OK visualiza-se a mensagem “, a central
comanda uma manobra de abertura seguida por uma manobra de fecho, durante
a qual é automaticamente ajustado o valor minimo de bindrio necessério ao
movimento da folha.
O nuimero de manobras necessarias ao autoset pode variarde 1a 3.
Durante esta fase é importante evitar o escurecimento das fotocélulas, assim
como a utilizagdo dos comandos START, STOP e do display.
No final desta operacdo, a central de comando terd ajustado automaticamente
os valores 6ptimos de binario. Verifica-los e eventualmente modifica-los tal como

descrito na_ programacéo
AATENCAO!! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos
pontos prgvistos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela

ngrma EN 12453.
As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacdo de
bordas deformaveis.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico afuncao de deteccdo de obsta-
A culosnaoestaactiva; portanto, oinstaladordeve controlaro movimento
do automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou
fiqguem parados no raio de ac¢do do automatismo.

8.7) SEQUENCIA DE VERIFICASAO DA INSTALACAO
. Efectuar a manobra de AUTOSET (*)
Verificar as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto
10, caso contrario para o ponto
Eventualmente, adaptar os parametros de velocidade e de sensibilidade
(forca): ver tabela de parametros.
Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o
ponto 10, caso contrdrio para o ponto
Aplicar um perfil passivo
Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o
onto 10, caso contrdrio para o ponto
nstalar dispositivos defrotegéo sensiveis a pressao ou eletrosensiveis (por
exemplo perfil ativo) (**)
Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) ir para o
;F))onto 10, caso contrario para o ponto
ermitiramovimentacado doacionamento apenasnamodalidade“Homem
presente”

© ® N oun A~ w o

TABELA “A” - MENU PARAMETROS - (PR~ AI")

10. Acertar-se de que todos os diapositivos de deteccdo de presenca na area
de manobra funcionem correctamente

(*) Antes de efectuar o autoset acertar-se de ter efectuado correctamente

todas as operagdes de montagem e de colocacdo em condi¢des de seguranca,

tal como prescrito pelas adverténcias para a instalacdo do manual do motor.

(**) Em funcédo da andlise dos riscos poderia ser necessario, em todo o caso,

aplicar dispositivos de proteccao sensiveis

8.8) MENU REGULACAO FIM-DE-CURSO (REG. FC)

Consente a regulagao dos fim-de-curso para motores dotados de encoder.

O menu é activo com os seguintes motores: LUX BT, LUX G BT, GIUNO, E5 BT A18,
E5 BT A12. Em todos os oufros casos vé-se a mensagem“n a d {5Pan uEL”
NOTA: estas manobras sao executadas nomodo homem presente com velocidade
reduzida e semaintervencao dos dispositivos de seguranca. Com os motores LUX
BT/LUX G BT, E5 BT A18, E5 BT A12 foi configurada a légica” { Mak. AEE.”, serdo
visualizados somente as mensagens relativas ao motor 1 (“aP” "e”“cL™ I"). Fazer
referéncia as conﬁl?uralg()es na regulacdo dos fim de curso indicados no manual
do motor GIUNO ULTRA.

ABenas em referéncia aos motores E5 BT A18/E5 BT A12 existe também a pos-
sibilidade de posicionar manualmente o portao perto dos fins de curso, mo-
vendo em seguida o portdo com as teclas +/- até premir no batente mecanico.
Confirme a posi¢cdo com OK ou via controlo remoto (previamente memorizado).

8.9) MENU ESTATISTICAS

Permite visualizar a versdo da placa, o nimero de manobras completas (em
centenas), 0 numero de transmissores memorizados e os ultimos 30 erros (os
primeiros 2 digitos indicam a posicao, os ultimos 2 o cédigo de erro). O erro 01
é 0 mais recente.

8.10) MENU PASSWORD

Permite definir uma password para a programacao da placa via rede U-link”".
Com a légica “NIVEL DE PROTECAO” definida para 1,2,3,4 é pedida a password
para aceder aos menus de programacao. Passados 10 tentativas consecutivas de
acesso falhadas deve-se aguardar 3 minutos para efetuar uma nova tentativa.
Durante este periodo a cada tentativa de acesso o display visualiza “BLOC". A
password predefinida é 1234.

9) PRESSAO DO FIM-DE-CURSO DE FECHO Fig.G Ref. A-B
DIRECCAO DE ABERTURA Fig. E

10) LIGACAO COM PLACAS DE EXPANSAO E PROGRAMADOR PALMAR
UNIVERSAL VERSAO > V1.40 (Fig.H)
Tomar como referéncia o manual especifico.

11) MODULOS OPCIONAIS U-LINK

Fazer referéncia as instrugées dos médulos U-link

A utilizagéo de alguns modulos implica uma redu;éo do alcance radio. Adpatar a
instalacdo com uma antena apropriada sintonizada para 433MHz 433MHz.

12) FECHADURA ELETRICA Fig. |

FECHADURA ELECTRICA

ATENCAO: No caso de folha com um comprimento superior a 3m, é
indispensavel instalar uma fechadura eléctrica.

A Fig. | contém um exemplo de ligacdo de uma fechadura eléctrica de lingueta

ECB24V ~ ligada ao quadro de comandos THALIA.

o qgal\c/jIEoBTl' ALIA para pilotar a fechadura eléctrica exige uma placa especifica

mod. .

13) REPOSIGAO DAS DEFINIGOES DE FABRICA (Fig.J)

ATENCAO conduz a central para os valores predefinidos de fébrica e todos os

transmissores sdo cancelados da memodria.

ATENCAO! Uma configuracdo errada pode ser causa de danos para pessoas,

animais ou coisas.

- Interromper o fornecimento de tensao a placa (Fig.J ref.1)

- Abrir a entrada Stop e pressionar simultaneamente as teclas - e OK (Fig.J ref.2)

- Dar de tenséo a placa (Fig.J ref.1)

- O display visualiza RST, deve-se dar confirmacéo dentro de 3s pressionando a
tecla OK (Fig.J ref.4)

- Aguardar que o procedimento termine (Fig.J ref.5)

- Procedimento terminado (Fig.J ref.6)

AATENCAO!Uma configuragaoerradapodesercausadedanosparapessoas,animais
oy,coisas.
ATEN;AO:Veriﬁcarﬂue ovalor daforca deimpacto medido nos pontos pre-
vistos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela norma EN 12453.
As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacdo de
bordas deformaveis.
Para obter um melhor resultado, é aconselhavel efectuar o autoset com motores
em repouso (isto é ndo superaquecidos por um numero consideravel de manobras
consecutivas).

Parametro Min. | Max. | Default | Pessoais Definicao Definicao
Tempo de atraso na
ESFRSAP 0 10 3 abertura do motor | Tempo de atraso na abertura do motor 2 em relacéo ao motor 1.
2 [s]
Tempo de atraso no fecho do motor 1 em relagao ao motor 2.
Tempo de atraso no ) . . .
ESFAScH 0 25 6 fecho do motor 1 [s] (l;leol'lr']il\azf o tempo ¢é definido no méximo, o motor 1 espera o fecho completo do motor 2 antes
Tempo de fecho -
Ech 0 120 10 automatico [s] Tempo de espera antes do fecho automatico.
S0k Tempo de evacuacgao
. cEn . 1 180 40 da zona semaférica | Tempo de evacuacao da zona envolvida pelo tréafico regulado pelo seméforo.
b's [s]
Espaco de desaceleracdo na abertura do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
ATENCAO: Ap6s uma modificacdo do pardametro sera necessaria uma manobra completa sem
Espaco de interrupgoes.
SPrRLLRP 0 50 10 desaceleragdona | ATENGAO: com “SET” no display néo esta activa a detec¢io do obstaculo.
abertura [%] ATENCAO: com atuadores com bloqueios integrados é obrigatério o retardamento sempre ativo
a um valor superior a 5.
ATENCAO: no GIUNO o espaco de desaceleracao configura-se com os sensores deslizantes
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Parametro | Min. | Max. | Default | Pessoais Definicao Definicao
Espaco de desaceleragao no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percurso total.
ATENCAO: Ap6s uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa sem
Espaco de interrupcées.
SPrRLLCch 0 50 10 desaceleracaono | ATENGAO: com “SET” no display nao esta activa a detecgdo do obstaculo.
fecho [%] ATENCAO: com atuadores com bloqueios integrados é obrigatério o retardamento sempre ativo
a um valor superior a 5.
ATENCAO: no GIUNO o espaco de desaceleracao configura-se com os sensores deslizantes
Espaco de desaceleragdo (passagem da velocidade de regime a velocidade de afrouxamento)
Espaco de quer na_abertura que no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
SPAECEL 0 50 15 d paco d ATENCAO: Apé6s uma modificagio do parametro sera necessaria uma manobra completa
L esaceleragéo [%] . ~
sem interrupgoes.
ATENGAO: com “SET” no display ndo esta activa a detecgdo do obstaculo.
APErE. 10 99 99 Abertura parcial Espaco de abertura parcial em percentagem relativamente a abertura total, depois de uma ativagao
PR-2 IRLE M1 [%] do comando postigo PED.
Forca exercitada pela/s folha/s na abertura. Representa a percentagem de forca fornecida, além
daquela memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme
obstaculo.
Forca da folha/s na | O parametro é definido automaticamente pelo autoset.
For2f AP 1 99 50 gbertura [‘%/;] A P
ATENGAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).
Forca exercitada pela/s folha/s no fecho. Representa a percentagem de forca fornecida, além
daquela memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme
obstaculo.
O parametro é definido automaticamente pelo autoset.
Far2R ch 1 99 50 Forga;dei/hs;c[):/?]a/s no p p
A ATENGAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).
Percentagem da velocidade maxima alcangavel na abertura pelo/s motor/es.
Velocidade na ATENCAO: Apé6s uma modificagiao do parametro sera necessaria uma manobra completa
uELRP 15 99 99 - -
. abertura [%] sem interrupgoes.
ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo.
Percentagem da velocidade méxima alcangével no fecho pelo/s motor/es.
0 Velocidade no fecho | ATENGAO: Apés uma modificagdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
wELch 15 29 29 . -
5 [%] sem interrupgoes.
ATENGAO: com “SET” no display nao esta activa a detecgao do obstaculo.
Velocidade do/s motor/es na abertura e no fecho na fase de afrouxamento, expresso em
Velocidade no percentagem da velocidade maxima de regime.
uELrRLL 15 929 25 ATENCAO: Ap6s uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
afrouxamento [%] X -
sem interrupgdes.
ATENGAO: Com “SET” no display nao esta activa a detecgdo do obstaculo.
Programacao
TMARUEER- do numero d.e Permite definir um nimero de manobras ap6s o qual é sinalizado o pedido de manutencéo na
0 250 0 manobras limite , N N - o
2 tonE manutencio [em saida AUX configurada como Manutengao ou Lampada cintilante e Manutengao
centenas]

(*) Na Uniao Européia deve-se aplicar a EN12453 para os limites de forca, e a EN12445 para o método de medicao.
(**) As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacdo de bordas deformaveis.

TABELA “B” - MENU LOGICAS - (Lol ic)

Barrar
Logica Definicao Default | o ajuste Opgoes
efectuado

0 Motores nao activos
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
4 LUX BT
5 LUX G BT

Tipo motor 6 SUB BT

£ Pa MokorE (Definir o tipo de 0
motor ligado a 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
placa.) 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A50
9 VIRGO SMART BT A - 5 fios
10 VIRGO SMART BT A - 3 fios
11 E5BT A18
12 E5BT A12
LcR Tempo de Fecho 0 0 Loégica nao activa
Automatico 1 Activa o fecho automatico
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Légica

Definicao

Default

Barrar
0 ajuste
efectuado

Opcoes

chrAP idR

Fecho rapido

0

Légica nao activa

1

Fecha passados 3 segundos da desocupacéo das fotocélulas antes de aguardar o final do TCA definido

Mow. PRSSa
PRSSa

Movimento
passo-a-passo

As entradas configuradas como Start E, Start |,

Ped funcionam com a légica 4 passos. Movimento passo-a-passo

2PASSOS | 3 PASSOS | 4 PASSOS

ABRE

As entradas configuradas como Start E, Start |,
Pedfuncionam comaldgica 3 passos.Oimpulso
durante afase defecho seinverte o movimento.

FECHADA

ABRE ABRE

DURANTE
O FECHO

ABERTA

DURANTEA
ABERTURA

DOPO STOP

STOP

As entradas configuradas como Start E, Start |, FECHA FECHA
Ped funcionam com a légica 2 passos. A cada

impulso inverte o movimento.

FECHA

STOP +TCA | STOP + TCA

ABRE ABRE ABRE

PrER

=
[

Pré-alarme

A lampada cintilante acende-se contemporaneamente ao arranque do/s motor/es.

A lampada cintilante acende-se aproximadamente 3 segundos antes do arranque do/s motor/es.

Uola

PrESERtE

Homem presente

Funcionamento por impulsos.

Funcionamento com Homem Presente.

A entrada 61 é configurada como OPEN UP.

A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.

A manobra continua enquanto for mantida a pressao nas teclas de OPEN UP ou CLOSE UP.

ATENGAO: néo estao activados os dispositivos de seguranga.

Funcionamento com Homem Presente Emergency. Normalmente funcionamento por impulsos.

Se a placa fracassa os testes dos dispositivos de seguranga (fotocélula ou perfil, ErOx) 3 vezes consecutivas, habilita-se
o funcionamento com Homem Presente activo até quando se soltam as teclas OPEN UP ou CLOSE UP.

A entrada 61 é configurada como OPEN UP.

A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.

ATENGAO: com Homem Presente Emergency nio estio activados os dispositivos de seguranga.

bL. iMPARP

Bloquei
impulsos na
abertura

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a abertura.

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped néo tém efeito durante a abertura.

bL. {MPEcA

Bloqueia
impulsos no TCA

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..

bL. iMPch

Bloqueia
impulsos no fecho

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante o fecho.

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped ndo tém efeito durante o fecho.

{EEE AP

Golpe de ariete na
abertura

Logica nao activa

Antes de efectuar a abertura o portao empurra por cerca de 2 segundos em fecho. Isto permite um desengate
mais facilitado da fechadura eléctrica.
IMPORTANTE - Na falta de adequados reténs de fecho mecanicos, nao se deve utilizar esta funcao.

{EEE ch

colAr

Golpe de ariete
no fecho

Légica ndo activa

Antes de efectuar o fecho o portdo empurra por cerca de 2 segundos em abertura. Isto permite um desengate
mais facilitado da fechadura eléctrica.
IMPORTANTE - Na falta de adequados reténs de fecho mecanicos, nao se deve utilizar esta funcao.

MAntblocco

Manutengéo do
bloqueio

Légica ndo activa

Se os motores ficam parados na posicao de completa abertura ou fecho completo por mais de uma hora, sdo
activados por cerca de 3 segundos na direccdo de bloqueio. Essa operacéo é efectuada diariamente.

NB.: Esta funcdo tem o objectivo de compensar, nos motores éleo-dinamicos a eventual reducéo do volume
de 6leo devido a diminuicao da temperatura durante as pausas prolongadas, por exemplo, durante a noite, ou
devido a derrames internos.

IMPORTANTE - Na falta de adequados reténs de fecho mecanicos, nao se deve utilizar esta funcao.

PrESS Suc

Pressao do
interruptor de fim
de curso de fecho

O movimento ¢ interrompido exclusivamente pela activacao do interruptor de fim de curso de fecho; neste
caso, é necessario efectuar uma regulagdo exacta da activagao do interruptor de fim de curso de fecho (Fig. G,
Ref. B).

Deve ser utilizado em presenca de bloqueio mecénico de fecho.

Esta funcdo activa a pressédo das folhas no bloqueio mecanico, sem que isso seja considerado como obstaculo
pelo sensor amperostop.

O espigao continua o seu percurso por alguns segundos ap6s a interceptagao do interruptor de fim de curso
de fecho ou até a paragem mecanica. Deste modo, antecipando ligeiramente a activacao dos interruptores de
fim de curso, obter-se-a o bloqueio perfeito das folhas sobre a tranqueta (Fig. G, Ref. A).

icE

Fungao Ice

O limiar de intervencao da proteccdo amperostop permanece fixo no valor programado.

A central executa automaticamente a cada arranque uma compensagdo do limiar de intervencado do alarme
obstaculo.

Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao
indicado pela norma EN 12453. Em caso de duvidas, deve-se utilizar dispositivos de seguranca auxiliares.
Esta fungdo é util no caso de instalagdes que funcionam a baixas temperaturas.

ATENGAO: apés ter activado esta funcao é necessario efectuar uma manobra de autoset.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Barrar
Légica Definicao Default | oajuste Opcoes
efectuado
0 Activos ambos os motores (2 folhas).
{ MakREE 1 motor activo 0
1 Activo apenas 1 motor (1 folha).
Abertura: M1 parte antes em relagdo a M2 (tempo de desfasamento em abertura). (Ver Fig.E)
B 0 Fecho: M2 parte antes em relacdo a M1 (tempo de desfasamento em fechamento). (Ver Fig.E)
Inverséo do Manobra pedonal é executa por M1
1= desfasamento dos 0 - -
motores Abertura: M2 parte antes em relacdo a M1 (tempo de desfasamento em abertura). (Ver Fig.E)
1 Fecho: M1 parte antes em relacdo a M2 (tempo de desfasamento em fechamento). (Ver Fig.E)
Manobra pedonal é executa por M2
, , AP Inversio direcgio 0 0 Funcionamento standard (Ver Fig.E).
lﬁu.d "'EE. de abertura R . . )
1 Inverte-se o sentido de abertura em relagcao ao funcionamento standard (Ver Fig.E)
- 0 Entrada configurada como Phot, fotocélula.
Configuragao
SAFE | da entrada de 0 1 Entrada configurada como Phot test , fotocélula verificada.
seguranca SAFE 1. 2 Entrada configurada como Phot op , fotocélula activa apenas na abertura.
72 ] R .
3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.
4 Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho.
5 Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.
6 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.
7 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificado.
8 Entrada configurada como Bar 8k2.
9 Entrada configurada como Bar OP, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-se a
Configuragao paragem do movimento.
AF da entrada de 6 10 Entrada configurada como Bar OP TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura. No
SAFE ¢ seguranga SAFE 2. fecho obtém-se a paragem do movimento.
74 1 Entrada configurada como Bar OP 8K2, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-
se a paragem do movimento.
12 Entrada configurada como Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se a
paragem do movimento.
13 Entrada configurada como Bar CLTEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho. Na aber-
tura obtém-se a paragem do movimento.
14 Entrada configurada como Bar CL 8k2, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-
se a paragem do movimento.
0 Entrada configurada como Start E.
Configuracao 1 Entrada configurada como Start I.
| | da entrada de 0
€ comando IC 1.
61 2 Entrada configurada como Open.
3 Entrada configurada como Close.
4 Entrada configurada como Ped.
Configuracio 5 Entrada configurada como Timer.
2 da entrada de 4
c comando IC 2.
62
6 Entrada configurada como Timer Pedonal.
0 Saida configurada como 2° Canal Radio.
1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.
Configuracao 2 Saida configurada como comando Luz de Cortesia
RUH O da saida AUX 0. 6 - J -
20-21 3 Saida configurada como comando Luz de Zona.
4 Saida configurada como Luz de escadas
5 Saida configurada como Alarme
6 Saida configurada como Lamp. cintilante
Configuragio da 7 Saida configurada como Fechadura de lingueta
AUH 3 saida AUX 3. 0 8 Saida configurada como Fechadura de magneto
26-27 9 Saida configurada como Manutengao
10 Saida configurada como Lampada cintilante e Manutencdo.
0 O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.
cod F {550 Cédigo Fixo 0

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Légica

Definicao

Default

Barrar
0 ajuste
efectuado

Opgcoes

n wEl dE
ProtE o

Definicao do nivel
de protecao

A - Ndo é necessaria a password para aceder aos menus de programagao

B - Habilita a memorizacdo dos transmissores via radio.

Esta modalidade é executada nas proximidades do quadro de comandos e nao requer o acesso:

1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor ja memorizado no
modo standard através do menu radio.

- Pressionar dentro de 10s a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor a memorizar.

O receptor sai do modo programacao passados 10s, dentro deste tempo é possivel inserir outros transmissores
novos repetindo o ponto anterior,

C - Habilita a introducdo automatica via radio dos clones.

Permite aos clones gerados com programador universal e aos Replays programados de serem adicionados a
memoria do receptor.

D - Habilita a introducdo automatica via radio dos replays.

Permite adicionar os Replays programados a meméria do receptor.

E - E possivel modificar os parametros da placa via rede U-link

A-E necesséria a pas_swolrdfara aceder aos menus de programagao.
A Bassword predefinida é 1234, B . B
ermanecem invariadas, em rela¢ao ao funcionamento 0, as fun¢ées B-C- D -E

A - E necessaria a passwordfara aceder aos menus de programacgao.
A password predefinida é 1234.

B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.

C - Desabilitada a introducdo automatica via radio dos clones.
Permanecem invariadas, em relacdo ao funcionamento 0, as fun¢des D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234,

B - Desabilitada a memorizacdo dos transmissores via radio.

D - Desabilitada a introducdo automatica via radio dos Replays.
Permanecem invariadas, em relacao ao funcionamento 0, as fungées C - E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacgao.
Agassword redefinida é 1234.
B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.
C - Desabilitada a introducdo automatica via radio dos clones.
D - Desabilitada a introduﬁéo automatica via radio dos Replays.
E - E desabilitada a possibilidade de modificar os parametros da placa via rede U-link
Os transmissores sdo memorizados apenas utilizando o menu radio especifico.
IMPORTANTE: Tal elevado nivel de seguranca impede o acesso quer aos clones indesejados, quer as interferén-
cias radio eventualmente presentes.

Modo SEr IALE

Modo serial

(Identifica como se

configura a placa

numa conexao de
rede BFT.)

SLAVE standard: a placa recebe e comunica comandos/diagnéstico/etc.

MASTER standard: a placa envia comandos de activagdo (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) para as outras placas.

ind Ir I2c0

Endereco

(1]

Identifica o endereco de 0 a 119 da placa numa conexdo de rede BFT local.
(ver paragrafo MODULOS OPCIONAIS U-LINK)

PUSh Do

Push&Go
(Apenas para
E5BTA12)

Légica nao ativa

O impulso manual da folha parada no sentido de abertura provoca a abertura automatica.

EHP U1

Configuragao da
entrada EXPI1 na
placa de
expansao
entradas/ saidas
1-2

Entrada configurada como comando Start E.

Entrada configurada como comando Start I.

Entrada configurada como comando Open.

Entrada configurada como comando Close.

Entrada configurada como comando Ped.

Entrada configurada como comando Timer.

Entrada configurada como comando Timer Postigo.

Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.

Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa sé na abertura.

VWi |N|loojn|dh|lwWw N |=|O

Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa sé no fecho.

o

Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.

Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura, no fecho
obtém-se a paragem do movimento.

Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inversdo ativa apenas no fecho, na abertura
obtém-se a paragem do movimento.

Entrada configurada como seguranca Phot test, fotocélula verificada. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao
entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificagao dispositivos de seguranga. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Phot op test, fotocélula verificada ativa apenas na abertura. A entrada 3
(EXPI2) da placa de expansao entradas/saidas é comutada automaticamente na entrada verificada dispositivos
de seguranca. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranga Phot cl test, fotocélula verificada ativa apenas no fecho. A entrada 3
(EXPI2) da placa de expansao entradas/saidas é comutada automaticamente na entrada verificada dispositivos
de segurancga. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranga Bar, perfil sensivel verificado. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expanséo
entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificagéo dispositivos de seguranga. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Bar OP test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na aber-
tura, no fecho obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansdo entradas/ saidas é
comutada automaticamente na entrada verificagao dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Bar CL test, perfil sensivel verificado com inversdo ativa apenas no fecho,
na abertura obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansédo entradas/ saidas é
comutada automaticamente na entrada verificacdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Barrar
Logica Definicao Default | o ajuste Opgoes
efectuado
0 Entrada configurada como comando Start E.
1 Entrada configurada como comando Start I.
2 Entrada configurada como comando Open.
3 Entrada configurada como comando Close.
4 Entrada configurada como comando Ped.
Configuracao da 5 Entrada configurada como comando Timer.
entrada EXPI2 na - -
EHP 12 placa de o 6 Entrada configurada como comando Timer Postigo.
! expansao 7 Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.
entradas; saidas 8 Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa sé na abertura.
1-
9 Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa sé no fecho.
10 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.
1 Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura, no fecho
obtém-se a paragem do movimento.
12 Entrada configurada como seguranga Bar CL, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho, na abertura
obtém-se a paragem do movimento.
0 Saida configurada como 2° Canal Radio.
Configuracao da
saida EXPI2 na 1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.
placa de | .
EHPa ! expansao 1 2 Saida configurada como comando Luz de Cortesia.
entrad:s; saidas 3 Saida configurada como comando Luz de Zona.
4 Saida configurada como Luz de escadas.
5 Saida configurada como Alarme.
6 Saida configurada como Lamp. cintilante.
Configuracao
da saida EXPI2 7 Saida configurada como Fechadura de lingueta.
na placa de .
= 8 Said fi d Fechadura d to.
EHPac expansao 11 aida configurada como Fechadura de magneto.
entradas/ saidas 9 Saida configurada como Manutencgéo.
6-7
10 Saida configurada como Lampada cintilante e Manutencao.
1 Saida configurada como Gestao semaforo com placa TLB.
P 0 Pré-cintilamento excluido.
Pré-cintilamento
SEMRFP-ELRNP, | PréCintilame 0 ,
1 Luzes vermelhas intermitentes, por 3 segundos, no inicio da manobra.
SEMAF 0550 Semaforo 0 Luzes vermelhas apagadas com portéo fechado.
0
F {550 vermelho fixo 1 Luzes vermelhas acesas com portao fechado.
TABELA “C” -MENU RADIO (-Ad /o)
Légica Descricao
0h SEAAE Adiciona a Tecla start
associa a tecla desejada ao comando Start
Adiciona a Tecla 2ch
Lo 2ch associa a tecla desejada ao comando 2° canal radio. Associa a tecla desejada ao comando do 2° canal rddio. Se nenhuma saida estiver configurada
como Saida 2° Canal Radio, o 2° canal rddio comanda a abertura do postigo.
Eliminar Lista
EL M BY &ATENQAO! Remove completamente todos os transmissores memorizados da meméria do receptor.
d rH Leitura cédigo receptor
COCG Visualiza o codigo receptor necessério para a clonagem dos transmissores.
ON = Habilita a programacéo a distancia das placas por meio de um transmissores W LINK anteriormente memorizado.
ui Esta habilitacdo permanece activa por 3 minutos desde a Ultima pressao do transmissores W LINK.
OFF= Programacao W LINK desabilitada.
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NPOXBAZH XTA MENOY Fig. 1
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NPOZBAZH XTA MENOY Fig.1
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" |_> C=Evepyoroinon el0650U TEPHATIKOU
KAELOIaTOG TOU poTéP 2 SWC2

O=Evepyoroinon el0650U TEPHATIKOV
avolypaTog Tou potép 2 SWO2
C=Evepyoroinon el0650U TEPHATIKOU

KAELoipaTog Tou potép 1 SWCT
O=Evepyoroinon el0680U TEPUATIKOU
avoiypatog Tou potép 1 SWO1

‘—> STiypiaia SOvapn potép 2

L STyuiaia SOvaun potép 1

SErE Evepyomoinon e10660u e€wtepikov start START E
Skr t Evepyomoinon €1068ou ecwtepikoy start START |
oPEn lgvspvonoinon £10660u OPEN
ctS Evepyomoinon gi1066ou CLOSE
PEd Evepyomoinon g1066ou meCwv PED
ENE Evepyomoinon gl068ou TIMER
StoP Evepyomoinon eil065ou STOP
Phot Evepyormoinon 10660u wtokuttapou PHOT A, av éxel Slapop@wbEei w¢ pwToKUTTAapo
a e\eyuévo, Evepyomoinon Tng ouoxeTiopévng e166dou FAULT
Evepyomoinon €106660u @wTOKUTTAPOU KAtd To dvolypa PHOT OP 1, av €xel
PhoP SIOHOPPWOET WG PWTOKUTTAPO EAEYHUEVO KAl EVEPYOTIOINHEVO HOVO KATA TO AVOLYMA,
Evepyomoinon Tn¢ ouoxeTiopévng e1065ou FAULT
Evepyomoinon €10680V @WTOKUTTAPOU KaTd To KAgioipwo PHOT CL 1, av €xel
Phel SlapopewOei wg PWTOKUTTAPO ENEYHEVO KA EVEQYOTIOINUEVO POVO KATATO KAEICIMO,
Evepyomoinon tn¢ cuoxeTiopévng el068ou FAULT
bAr Evepyoroinon el0650u avixveuTd epmodiwy BARR, av éxel dlapoppwei we avixveuTric
epnodiwv eNeypévog, Evepyomoinon tng cuoxetiopévng 1065ou FAULT
Evepyomoinon ei068ou avixveutr) eumodiwv BAR pe avtiotpoer ENEPTH MONO KATA
bAra TO ANOITMAR, av éxel S1apop@wOEl WG aVIXVEUTNG EUTTOSIWV ENEYUEVOC EVEQYH HOVO
KaTd 10 dvolyua, Evepyomoinon tng cuoxetiopévng eloé8ov FAULT
Evspvonomon €10680v avixveuT epmodiwv BAR e avtiotpo@r ENEPTH MONO KATA
bRrc TOKAEIZIMO R, av éxet SlapoppwBeiwg QUIXVEUTNG eumodiwv e)\eypevoq EVEPYN HOVO
Katd 1o KAgiowo, Evepyomoinon Tng ouoxetiopévng eic6dou FAU
H mAakéta mepipével va eKTENEDEL Evav TIARPN KUKAO aVoiyHaTOC- K)\smlpqroq XWPIC
SEE Stakomh amd evOIAUETa Stop WOTE VO ATTOKTACEL TNV ATTapaitnTh POTTIA yla TRV Kivnon.,
MPOYOXH! H avixveuon tou gpumodiou Sev gival evepyomoinuévn
ErD AmoTuXia TECT QWTOKUTTAPWV ENéyETE TN 0UVEEDN QWTOKUTTAPWY Kal/rj Tn pUBWION AEToupyliv
Erle ATotuxia TEOT QVIXVEUTH EUMOSIWV ENéy&te T oUvSeon aviyveutr epmodiwv Kaw/n Tn puBHIoN AerToupyliv
Erd3 ATTOTUYIA TEOT GWTOKUTTAPWY AVOiYHATOG eNEYETE TN OUVOEON PWTOKUTTAPWY KAL/A TN pUBUION TTAPAPETPWV/AEITOUPYIDV
ErdM ATTOTUXIA TEOT QWTOKUTTAPWV KAELTIHATOG eNEyETE TN 0UVEECN PWTOKUTTAPWY KAL/A TN pUBUION TApapéTpwV/AEITOUPYIDV
ErdB Armotuyia TeoT avixveuTn epmodiwv 8k2 ENéy&te T 0UVSEON QVIXVEUTWVY EPMOSiwV KA/ Th PUBION TTOPAUETPWV/AEITOUPYIWV
Erd7 AmoTuxia TEOT avIXVEUTH EUmodiwv KATA TO Avolyua EMéyEte T ouvSeon avixveuTwy eUmodiwv Ka/ Tn pUBION TOPAUETPWV/AEITOUPYIWY,
Erd8 ATTOTUYI TEOT QVIKVEUTH EUMOSIWV KATA TO KAEIOIUO ENéy&te Tn 0UVSEON QVIXVEUTWY EPMOSiwV KA/ T pUBION TTOPAUETPWV/AEITOUPYIWY
. . -ENéyETE TIC OUVOEDELG OTO HOTEP
Er i Zpdhya TeaT hardware mhakéTa - NMpoBAuata hardware otnv mAakéta (ameuBuvBeite oto o€pPig)
- Kahwdia tpogpodoaiag ry orjpa Kwdikomointh aveotpappéva/anoouvdedepéva
. 1 AavBaopévog mpoypappatiopog (BA. Eik. E)
Erchx Z¢pdhua encoder - Hkivnon tou potép eivaimoA apyri ) 0OTapaTd 0€ €N PE TNV TIPOYPAUHUATIOHEVN
\etToupyia.
Er JH* Avtiotpoen amd eunédio - Amperostop EAéyEte TUXOV EUOSIA KATA PNKOC TNG Stadpoung
Er4H* QgpUIKN A0QAAELA MePIUEVETE VA KOUWOEL TO CUCTNUA AUTOUATIOUOU
) . . . EAéyETe TN oUVOEDN HE TO TTPOAIPETIKA CUCTAMATA Ka/N TIG TTAAKETEG ETTEKTAONG
ErSH* T PANUA EMKOWWVIOG PE CUOTAMATA EE ATTOOTACEWG LIE GELDIAKEC GUVSEGELC
EFT0 EFT o . i i AOKIMAOTE VA OPNOETE KAl va avAPETE Kal TIANL TNV TTAAKETA. Av TO TTIPORANUal
ENHNERNS Eowtepikd o@da eAéyxou emTipnong ousTAHATOC. mapapeivel, anevBuvbeite oo oEpPIC.
MiéCovtag Ok emPBePatwvovTat ol avixveupéveg pubpioei. H makéta Ba ouveyioet val
. . . . . . . AEITOUPVYEL HE TIG AVIXVEUUEVEG PUOUIOELC.
Er2 S PAApa 0pOATNTAG TWV TAPAUETPWVY KEVTPIKNAG Hovadag (Asrtoupyiec kat MapdpeTpol) A Mpémet va eAEySeTe TIC pUBpcELC ThC MAAKETAC
(Napduetpot Kat AeIToupyieg).
MiéCovtag Ok n makéta Ba Eavapyioet va Aertoupyei pe mpokaBoplopévo D-track.
Er13 Spdaiua oTic mapapétpoug D-track A
Eivai avaykaia n eKTéAeon autoppvbuiong
- EmavaldBete ) Sadikacia puBUIoNG TwV TEPUATIKWY S1adpounc.
GG KATA T EUBLION TWY TEPHATIKGY SIaSEOAC - AOKIUAOTE Va LETAKIVAOETE TA HEYIOTA GPIO TWV TEPUATIKGV Sladpoprc avoiyuatog
évoyia LUX BT E - LUX G BT Ka khetoiaroc.
ErSL Hovoy - MpoaooxH: To TEAeUTaio eKATOOTO SladpPoprG Tou ePPROAOY, TOOO KATA TO AvolyHa
600 kat katd 1o KAgiowo, Sev umopei va xpnotpomonOei.
S @ANUA KATA TN pUBUION TWV TEPHATIKWY S1a8pOopNG - Kahwdia tpopodoaiag Tou KivnTpa fi ofpa KwSIKOToINTH avesTpappéva/
uévo yia E5 BT A18/E5 BT A12 amoouvdedepéva i \avOaouévog mpoypaupaTiopos. (BA. E. E)
EcF3 o@aAua pUBUIONC TV E106Swv SAFE ENéyéte Tn owotA pUBuion Twy el06dwv SAFE

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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2) FENIKA
O mivakag éﬁlplOTl’]pin THALIA Siatifetal amd Tov KATOOKEUAOTH HE TUTTIKN
puBuIoN. Omoladnmote petafoln ngéna va TPAYUOTOTIOlE(TAl HECW TOU
TIPOYPAMUATIOTH HE EVOWUATWHEVN 006VN ) HECW GOPNTOU TIPOYPAUMUATIOTH
EVIKNG XpNong.
TTOAUTWG cruprx]Ba'ré JU€ TO TTPWTOKOMO EELINK.

Ta Bacikd xapaktnpPIoTikd iva:
- 'EheyxoG 11 2 potép 24V BT
S nueiwon: Npémnet va xpnotpomoinfouvv 2 potép idouv Tumou.

- HAekTpOVIKA pUBUION POTING ge avixveuon gumodiwv
- Eicodol eNéyxou TeEpUATIKWY O1aSPOUNG avdAoya e TO EMAEYHEVO HOTED
- XwploTEG €i00801 yla TIC A0PANELEG
- Evowpatwpévocdexktngpadloonudatwvrolling-code pe avanapagwyr'] TIOMTTWV.
Hm\akéta Siabétel fdon akpodekTwv anoonu’)djevou TUTTOU Y1a VO SIEUKONUVETAL

ouvtiipnon Kal n avtikatdotaon. AlatiBetal pe oelpd TomobeTnUéVWY
BpaxUKUK)\wTr']pwv yta va S1eUKOAUVETAL O EXKGTC(GTC(TI’]C OTO €PYO TOU.
O1BPayUKUKAWTIPEC APOPOUV TOUG aKPOOEKTEG: 70-71,70-72,70-74.Edv ot
AKPOSEKTEG AUTOL XPNClomoloUvVTal, MPEMEL Va agaipefoUlv ol avticTolyot
BpaxUKUKAWTHPEG.

ENEFXOZ

O mivakag THALIA mpaypatomnolei é\eyxo (TeOT) Twv peAé Tpo@odoaiag Kal
TWV OUOTNUATWY ACPAAEING (PWTOKUTTAPA), rrs)\lv v ektéAeon K&Be KUKAOU
avoiyHaTog Kat KAELGIpaToC. € mepintwon mpoPAAUaTog, eAEéyETE TN AstToupyia
TwV oUVOESEPEVWV CUOTNUATWY Kal TIG KOAWSIWOELG.

Pelpa petalayic pehé potép 10A

Méylotn 1oxUG poTép 180W + 180W (24V —

24V~ (1A péy. katavalwon)

Tpogpodooia e€apTnudtwy 54\ ~safe

AUX 0 rTnpg(?oéooia emaeng 24V — N.O. (1A
AUX 3 Emapny N.O. (24V~/1A max)

Ac@Aleleg BA. Fig. C

Ap. cUVOUACUWV: 481

Méy. aptBuoc mpoypappatilOueVwy 63

TIOUTIWV:

(* d\\eg Taoelg SlaBéotueg Katdmv mapayyehiog)

EK800E1g mounmwv mou GlpomolovvTat:
‘O)ot ot mopmoi ROLLII\EEO E mou eivat cupfartoi pe (((—ZR-Ready))

4) NPOETOIMAZIA ZQAHNON Fig. A
5) ZYNAEZEIXZ BAZHZ AKPOAEKTQN Fig. C

MPOEIAOMOIHZEIX - Na Ti¢ Siadikacieq KaAwdiwong Kal yKataoTaong mpEmel
va QapHOlovTal Ot LIoXVOVTEG KAVOVIOUO( Kal Ol KAVOVES TNG 0BG TEXVIKNG.

Oraywyoi mou Tpo@odoTouvTal HE SIaPoPETIKEG TATEL, Tpémel va dlaxwpilovTal
3) TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA gva povwvovTal KataMnAa pe mpoobetn pévwon Touhdxiotov Tmm. 5
. - * LAYWYOITIPETIELVA OTEPEWVOVTAL LETTPOCOETO OUOTN A KOVTA OTOUGAKPOOEKTEC,
Tpogodooia 220-230V 50/60 Hz gla napddeypa pe Setikd kaAwdiwv. ‘ONa ta kahwdia clvdeong mpémet va
Moévwon Siktvou/xapnAn Taon > 2MOhm 500V === lGT’}_POUVTGl O An6aTacN aoPAAEIRG amd v YPrKTpa. , .
- - - MPOZOXH! Na tn cuvdeon oto Siktuo, épnolppnomote £va TOAUTIOAIKO
Ogppokpacia Asitoupyiag -20/+55°C KaAwdio pe eAaxiotn Satop 3x1.5mp16 Kal Tomou mpoPAenépEvou and
. . . TOUG LIOXUOVTEC KAVOVIGHOUG. a T 6UVEE0oN TWV HOTEP, XPNOIHOTIOOTE
Oeppukn mpoaTasia Noyiopikd éva KaA®S10 pe EAGXIGTN Slatopn 1,5 mm2 Kat TOTOU TTPOBAEMOEVOL amd
Ain\ekTpIKr avToxy Siktuo/bt 3750V~ emi 1 Aemtd ngﬁlﬁgx‘zoﬁsisclaﬁﬂgovIGIIOl'JC- To kaA@Si0 mpémet va gival TOUAGXIGTOV
Pevpa e€660u potép 7.5A+7.5A max ’
AkpodéktnG | Oplopdg Mepiypapn
L DOAYH
N OYAETEPOs | Movogaaiki tpogodosia 220-230V 50/60 Hz*
JP5 , , .
MPQT METAZX | Z0v&e0n MPWTEVOVTOG METACKNHATIOTH, 220-230V
Tpogodoaia makétag:
AEYT METAZX | 24V~ AgutepeUoV HETAOKNHATIOTH
24V=Tpowodoaoia anod e@edpIkn pumatapia
MOT1 + Tuvdeon potép 1. KabBuotepnuévn Slapopd @aong Katd to KAgioIpo.
MOT1 - ENéyéte Tig ouvdéoelc T Fig.E
MOT2 + TOvSeon potép 2. KaBuoTepnpévn S1agpopd @Aonc Katd To avolyua.
MOT2 - ENéyéte Tig ouvSéoel g Fig.E
AUX O - Aapopewotun é€odoc AUX 0 - MpokaBoplopévn puBuion OAPOS.
TPOOOAOIIA | 2° lJJAl\'lJ/-(\pAI P/klAnIOKYMATQN/ /\Y)&IA AN&)H’HEI'?OP}I!AX”SCA/ ZI'EJG EXQTEPIKOX OQTIXMOZ/ Zr’]lfla OQTIZMOX
EMNAQHX 24V | ZONHX/ OQTIZMOX KAIMAKOXTAZIOY/ XYNATEPMOZ ANOIXTH2 NMOPTAY/ ®APOX/ AYTOMATH HAEKTPIKH
(NN?A))g A K//\\EIAAPIA/ HAEKTPIKH KA%IG)IE\P'A ME MATNHTH/ ZYNTHPHXH/ ®APOX KAl LYNTHPHZXH. Avatpé€te otov mivaka
-Alauiooewon 1wy eS00wy AUX,
AUX 3 - Alapo| (DGIK%E'EOGOC AUX 3 - lpokaBopiouévn E€odoc 2° KANAAI PAAIOKYMATON.
EAEYOEPH 2° KANAAI PAAIOKYMATON/ AYXNIA ANOIXTH3. MOPTAX. SCA/ Zrjpa EXQTEPIKOZ OQTIXMOZ/ rjpa OQTIXMOY. ZONHY/
EMADH (N.O) G&IK/%%&(QMAAIKSEQZIOW ZYNATEPMOZX ANOIXTHZ MOPTA/ ®APOY/ AYTOMATH HAEKTPIKH KAEIAAPIA/ HAEKTPIKH
(Max24V1A) | avgroé i i 500woN TWV £E65WY AUX',
- gi_ = - + REF SWE QUuSETEPOG TEPUATIKWV
Eyum E E SWC1 Tepuatiko Siadpopnc kAeloiuatog Tou potép 1 SWCT (N.C)).
gg.ﬁ Atz SWO 1 Teppatiké S1a8pounc avoiypatog Tou potép 1 SWO1 (N.C.).
S5 g @3 SWC2 Teppatiko Stadpopng KAeloipatog Tou potép 2 SWC2 (N.C.).
(=]
o S @ SWO 2 Tepuatiko Stadpoung avoiypatog tou potép 2 SWO2 (N.C.).
R ] ] )
) 55 2 :: : E 8 2 SW 1 EAeyxog TElpuCtTlKOU I.lIOTEp 1. ) ) )
E £Z = s0=.8 la ta poTép He Slaxeipion TwV TEPUATIKWV VOG KaAwdiou.
3100000k S \ ‘Lo
3"3'3 e 3 g2 © 43 w2 EAeyX0G TEPUATIKOU LOTEP 2.
= g Iy IS ™ M@ Ta HOTEP pE SIaxEipIoN TWV TEPUATIKOV £VOE KaAwSiou.
]
g :'>’- § 41 + REF SWE Oub£TEPOC TEPUATIKWV
-
EE -
% EE 3 42 SW 1 ‘EAeyXOC TEPUATIKOU HOTEP 1.
W X
= g ] 43 SW2 ‘EAeyxX0C TEPHATIKOU HOTEP 2.
g E § 40 - REF SWE Oud£TEPOC TEPUATIKWV
g Ckgen
Eg << 42 SW1 ‘ENeyxo¢ TEpHATIKOU HOTEP 1.
§ %E E S YXOG TEPH Hotép
553388
Lo g g g ui 43 SW2 'ENEYXOC TEPUATIKOU HOTEP 2.
GO
50 24v- ‘E€ob0¢ Tpopodoaiag e€apTnuATwV.
51 24V+
52 24 Vsafer 'E€080¢ Tpopodoaiag yia eAeypéva GUSTANATA AOPANEIAC (MOUTOC PWTOKUTTAPWY KAl TTIOUTTOG AVIXVEUTH EUMOSIwWV).
'E€0d0¢ evepyn pdvo oTov KUKAO Aeltoupyiag.
o 60 Qudétepog Qubétepog e106bwv IC 1 kat IC 2
a Alapﬁ)_p(pd)oxjrlrsiooéoc evtohnc 1 (N.O.) - Default START E.
= 61 IC1 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
5 Avatpé€te oTov mivaka "Alapopewaon Twv el008wv VTOANNG".
% Aapopewotun gicodoc eviohnc 2 (N.O.) - Default PED.
3 62 IC2 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
AvaTpé€Te oTov TTivaka "ALIOOQWON TWV £1000WY EVIOARC,
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Akpodéktng | Opilouog Mepiypapn
70 Oudétepog Oudétepog e1066wv STOP, SAFE 1 kat SAFE 2
H evtoAn Siakoémtet tnv kivnon. (N.C,
7 SToP Edv 6svr\](on 0 oo ) £0n TOU
Alal opg)u)c_lung gioodoc aopaleiag 1 (N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST
/BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Avatpé { " 5 5 aleiac"
73 FAULT 1 EicoSo¢ eAéyxou ouoTnuatwy acpaleiag ouvdedepévwy oto SAFE 1.
Awq] opg)d)o_lulr& €i0060¢ accga)\siac 2 (N.C)) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST
/BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Avatpé { " ¢ 5 aleiac"
75 FAULT 2 Eicobog eAéyxou ouotnuatwy acealeiag ouvdedepévwy oto SAFE 2.
k- Eicodoc kepaiag.
3 Y KEPAIA ngoluononshe Kepaia cuvToviopévn oTa 433MHz. Ta T 6UvSEon Kepaiag-AEKTh XPNGIUOTOIOTE OUOAEOVIKO KAANWSIO
& RG58. H mapouacia HETAAIKWY OYKWV KOVTA 0TNV KEPAIQ, UITOPEL va TTPOKAAEDEL TTAPEUBOAEG TN AYN PASIOKUUATWV.
X # SHIELD 3 € TEPIMTWON XauNARC EUBENEIAC TOU TTOUTTOU, UETAKIVI)OTE TNV KEPAIQ O KATAAMNAGTEPO CNUEIO.

Awapéppwon Twv e§65wv AUX

Aettoupyia Aux= 0 - E€o60¢ 20Y KANAAIO'Y PAAIOKYMATQN.
H ema@n mapapével KAEIOTH yia 1s JE TNV evepyomoinon Tou 20U KAvaAioU padIoKUUATWV.

Aertoupyia Aux= 1 - E€o60g AYXNIAZ ANOIXTHE MOPTAZ SCA.
H emagn mopapével KAELOTA KATA TO Avolypa Kal Ue TO @UANO avolkTtd, Siaheimouoa KATd TO KAEICILO, AVOIKTH HE TO QUANO KAEIOTO.

Aertoupyia Aux= 2 - E€oSog orjpatog EXQTEPIKOY OQTIZEMO'Y.
H ema@n mapapével KAeloTr yia 90 Sgut. UETA TNV TENEUTAIA Kivnon.

Aerroupyia Aux= 3 -'E§obo¢ orjpatoq OQTIZXMOY ZONHX.
O ema@n mapapével KAEIOTN yia OAn Tn SIAPKELa TN Kivnong.

Aertoupyia Aux= 4 - E€060¢ DQTIZMOY KAIMAKOZTAZIOY.
H emagn mapapével KAeloTA yia 1 Seut. otnv évapén tng Kivnong.

Aertoupyia Aux= 5 - E§060¢ XYNATEPMO'Y ANOIXTHZ MOPTAX.
H ema@n mapapével KAEIOT €AV To @UANO TNE TOPTAC TAPAUEIVEL avolyTo yia SumAd xpovo we Tipoc To pubuiouévo TCA.

Aerroupyia Aux= 6 -'E§odoc yia OAPOQ.
O enma@n mapapével KAEIOTN Katd Tn SIAPKELA TNE Kivnong TwV @UANWV Tng mopTac.

Aertoupyia Aux= 7 - E€080¢ yia AYTOMATH HAEKTPIKH KAEIAAPIA.
H ema@n mapapével KAEIOTA yia 2 SguT. o€ KABe dvolyua.

Aertoupyia Aux= 8 - 'E§odo¢ yia HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATNHTH.
O ema@r) TAPAPEVEL KAELOTH UE TNV TTOPTA KAEIOTH.

Aertoupyia Aux= 9 - E§o60¢ ZYNTHPHZH.
H emaen mapapével KAeloTr dtav @Tdoel 0TV TIUr IOV Xl PUBUIOTE] 0TNV TOPAUETPO JUVTHPNON, EMONUAIVOVTAG TNV avdyKn ouvTPNRoNnG.

Aertoupyia Aux= 10 - E€060¢ QAPOZ KAI TYNTHPHIHO emmag@n mapauével KAEIoTr katd Tn SIdpKela TG Kivnong Twv UMWY TG OpTag. Av OTAGEL 6NV TIUH TIou £XEL PUBUICTEL TV
TIOPALETOO SUVTAPNON, OTO TEAOC TNC Kivong, te To QUANO KAELOTO, N e yia 4 @opég KAeivel yia 10 SeuT. kal avoiyel yia 5 SEUT. EMONUAIVOVTAG TV avayKn cuvTApnong.

Aapép@wor Twv £1668wv eviohije

Aettoupyia IC= 0 - Eicodoc Siapoppwpuévn we Start E. Asitovpyia oUp@wva pe tn Stadikaoia SEEP-bY-5EEP MouwElnk. E€wtepikd Start yia tn Siaxeipion @avapiov.

Aertoupyia IC= 1 - Eicodog Siapopewpévn wg Start |. Aerroupyia oup@wva pe tn Stadikacio SEEP-bY-5EEP MouEMnt. Eowtepikd Start yia tn Slaxeipion @avaplov.

/\en’ougyia IC=2 - Eicodo¢ Stapoppwpévn wg Open.
H €vToAn extelei éva dvotypa. Av n €i0080¢ TAPAUEIVEL KAEIOTH, TA GUANG TIOPAPEVOUV QVOIXTA HEXPL TO AVOLYHA TNG EMTAPNC. ME QvoIX T EMTAQPH, O AUTOHATIOHOG KAEIVEL HETA TO XPOVO
tca, av éxel evepyornolnBei.

/\slrougyia IC= 3 - EiooSo¢ Stapoppwuévn we Close.
H evtoAn ektehei éva KAgioiyo.

Aenougyia IC=4 - Eicodog Stapopewuévn we Ped.
H evtoAn ekteei éva pepikd avolyua melwy. Asitoupyia oUu@wva pe tn Stadikacia SEEP-bY-5SEEP MouElnk

Aetrtoupyia IC=5 - Eicodog Stapopewpévn wg Timer.
Aertoupyia mapduota pe TV open ald 1o KAgiotuo gival e€ac@aliopévo akdua Kat YeTd amd Siakomn peUUAToC.

Aertoupyia IC= 6 - Eicodoc Slapop@wpévn we Timer Ped.
H evToAn extehei éva PePIKO dvotypia meCwv. Av n giooo¢ mapapeivel KAEIOTH, To @UANO TTAPAEVEL AVOIKTO PEXPLTO Avotypa TG emagnic. Av n eicodog mapauével KAEIOTH Kal evepyomoinBei ua
) ) A Kivnon yia vo ormokotaoTabei o1 ouvexela og avotypa mewv. To KAgiowo sivat E00QaNoUE Oua ] DEVUIATOC,

£vioh Start E, Start | en eKTEAETAL LIALTT) VO aKOud Kat Jetd and Slakort

Aertoupyia SAFE= 0 - Eicodo¢ diapoppwuévn we Phot, ewtokuttapo dev emainBevovrat (*) (Fig. F, Ap. 1)

Emitpénel Tn gUVSEEON TV CUOTNHATWY TTOU OeV SIABETOVV GUUMANPWHATIKN EMAPR ENEYXOU. € TTEQITTWON OKIOONG T PWTOKUTTAPA TTAPAPEVOLV EVEPYE TOCO KATA TO dvolypa 6co
KOl KOTA TO KAEIOI0. H oKioon TOU pWTOKUTTAPOU KATA TO KAEICIHO, AVTIOTPEPEL TNV KIVION HOVO PETA TNV amEAEUBEPWON TOU PWTOKUTTAPOU. EAv SeV xpnolpomoleital agroTe To
BpaxukukAwtrpa otn B£on Tou.

Aerroupyia SAFE= 1 - Eicodog Siapop@wpévn we Phot test, eAeypévo ewtokuttapo (Fig. F, Ap. 2). ) . o o . . )
Evepyorolei Tov AeyX0 TWV QWTOKUTTIAPWY GTNV dpXI| TNG KIivoNg. Z€ MEPIMTWOon oKiaong Ta pwToKUTTIAPA TAPAPEVOUY EVEQYA TOGO KATA TO AVOLYHA 600 Kal KATd To KAgiolpo. H
OKi0ON TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO KAEICIHO, AVTIOTPEPEL TV KIVNON HOVO PETA TNV AmENEUBEPWOT TOU PWTOKUTTAPOU.

Aerroupyia SAFE= 2 - Eicodo¢ Siapop@wuévn wg Phot op, @wToKUTTapo evepyornoinuévo pévo katd 1o dvotypa dev emahnBetovtal (*) (Fig. F, Ap. 1)
Emtpénel Tn o0vEEon TwV CUSTNUATWY TIOL Oev SIABETOLY CUUTANPWUATIKN EMAPH EAEYXOU. € n%p{mwon okiaong SI0KATTEL TN AEITOUPYIA TOU GWTOKUTTAPOU KATA TO KAEICIHO.
Kata tn @daon avoiypatog umloKapel Tnv Kivnon yia tn SIdpKela oKiaong Tou @wToKuTtdpou. Edv dgv xpnoiyomoleital aprioTe To BpaxuKukAwThpa otn 6£on tou.

Netrtoupyia SAFE= 3 - Eicodog Siapoppwpévn wg Phot op test, pwToKUTTApOo EAEYHEVO Kal EVEPYOTIOINUEVO POVO KaTd To Avotypa (Fig. F, Ap. 2).
Evepyomolei Tov ENeyX0 TWV QWTOKUTTAPWY GTNV apxr TNG Kivnong. & mepintwaon okiaong SIaKOTTEL TN AEITOUPYIC TOU GWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIOIHO. Katd T ¢don avoiypatog
UMAOKAPEL TNV Kivnon yia Tn SIApKELa OKIiaoNng TOU @WTOKUTTAPOU.

Aertoupyia SAFE= 4 - EicoSo¢ Slapopewuévn we Phot cl, wtokUTtapo evepyomoinuévo uovo katd to kAgioiuo Sev emanBevovtal (*) (Fig. F, Ap. 1)
Emtpénel ) 0Lv6e0n TwV SUOTNUATWY TIoL Sev SIABETOLV GUUTTANPWUATIKK EMTAPR EAEYXOU. X€ TIEQITTWON OKIaoNG SIAKOMTEL TN AEITOUPYIO TOU PWTOKUTTAPOU KATA TO dvolypa. X&
Aon KAELGIOTOC aVTIOTPEPEL apéowe TNV Kivnon. Edv Sev xpnotlpomoleital agrote To BpaxukKukAwTtrpa otn 6€on Tou.

Aertoupyia SAFE= 5 - Eicodo¢ Siapopewpévn wg Phot cl test, @wTokUTTapo eAeypEVO Kal EvepyoTToinpéVo Hévo katd To kAeiotpo (Fig. F, Ap. 2).
Evepyomolei Tov éAeyxo TwV QWTOKUTTAPWY OTNV apxH TNG Kivhong. L& MeQIMTwaon okiaong SIaKOTTEL TN AEITOUPYia TOU PWTOKUTTAPOU KATA TO dvolypa. Z& gdon KAelsipatog
QVTIOTPEPEL AUEOWG TNV Kivnon.

Nertoupyia SAFE= 6 - Eicodog Siapopewpévn wg Bar, avixveutrig epmodiwv dev emainBevovtal (*) (Fig. F, Ap. 3)
EMITPEMEL TN OUVEEDN TWV CUCTNHATWY TTOU eV SIABETOUV GUUTMANPWHATIKE EMA@r EAEyXOU. H eVTOAN avTIoTpépel TNV Kivnon yla 2 Seut. Edv dev xpnoipomoleital aprioTe To
BpaxukukAwTtrpa otn B£on Tou.

Aettoupyia SAFE= 7 - EicoSo¢ Stapoppwpévn wg Bar, eheypévog avixveutrc pmodiwv (Fig. F, Ap. 4).
Evepyormolei Tov £AEyX0 TWV AVIXVEUTWY EUMOSiwv 0TV apxr TS Kivnong. H evToAr] avTIGTPEPEL TNV Kivnon yia 2 SeuT.

/\en’ougyia SAFE= 8 - EiooS0¢ Siapopewpévn wg Bar 8k2 (Fig. F, Ap. 5). Eicodog yia wpikd dkpo 8K2.
H evtoAn avtiotpé@et Tnv Kivnon yta 2 Seut.

Aerroupyia SAFE=9 Eicodo¢ Slapop@wévn weBar op, eVEPYOTOINUEVOC AVIXVEUTHGEUMOSIWY ME AVTICTPOQN OVO KATATO Avolyua, GV evepyomoinBei Katd To KAgioIO TIPOKAAEi TV akivnToToinoh
TOU QUTOHATOU pnxaviopou (STOP) (Fig.F, ap. 3).

EmTpénel Tn) 60VOESN TWY CLUGTNUATWY ToU eV Sl1aBETouV GUUTANPWHATIKH EMa@H EAéyxou. H eméuBaon oe pacn avoiyuatog mPoKaAei TNy avTIGTPOPH TNG Kivnong yia 2 Seut,, n eméppacn oe
@AoN KAEIGIPATOC TPOKAAEL TNV akivnTomoinan. EGv Sev xpnoluomoleital a@rioTe To BPaxuUKUKAwTRpa otn B€on Tou.

Nermoupyia SAFE=10 Eicodoc Slapoppwpévn we Bar op test, evepyomoinpiévog eAeyEVOG avIXVEUTHG EUMTOSiw LE avTITTPOPH HOVO KATd To dvolya, edv evepyortoinBei Katd To KAE(OIHO TIpOKaNel TV akivntomoinon
TOU auTopaToU pnxaviopou (STOP) (Fig.F, ap. 4). o i ) . ) o i ) i i .
Evepyomolei TovENeyxo Twv aviyVeuTwv epmodiwv otny apxr Tngkivnong. HemépBaon o gdon avoiyatog pokaAei Ty avTioTpo@r TNgKivongyta 2 Seut, n emépoon oe pdon KAEIGIIOTOG TPOKAAEI TV aKIvTomoinan.

Aertoupyia SAFE=11 Eicodog 6lapop(pwpévrl:wq Bar 8k2 op, evepyomoinpuévog avixveutrg 8k2 e avTIoTpo@r HOVO KATA TO Avolyua, EGv evepyomolnBei Katd To KAEIOIUO TTPOKAAEL TNV
QKIVNTOTT0INON TOL AUTOHATOU pNxaviopou (Fig.F, ap. 5).
H enéufaocn o€ @Aon avoiyuatog TPOKAAEL TNV avTioTPo@n TG Kivhong yia 2 Seut,, n eméufacn os @Aacon KAEICIUATOC TTPOKAAEL TNV akivnTomoinan.

Aertoupyia SAFE=12 Eicodo¢ Stapoppwpévn wg Bar cl, evepyormoinpévog avixveuTig EUmoSiwy e aVTIOTPO@K HOVO KATA TO KAEIOIHO, EQV evepYOTTOINOE( KATA TO AVOLYHa TIPOKAAEL TNV
aKlvntonoinon Tou avtépatou pnxaviopou (STOP) (Fig.F, ap. 3).

Emtpénel T o0VEEON TWV CUCTNUATWY TTOU Sev SIAFETOLY CUUMANPWHATIKA enfagn eNéyxou. H eméuPaon o pdon KAEIGiuAToC TPOKaAEl TNV avTIoTPOPH TNG Kivnong yia 2 beut,, n
enéuBacn og Aon avoiypatog MPOKAAEi TNV akivntomoinon. Eav Sev xpnoluomnoleital a@noTe To BPaXUKUKAWTApa ath B£on Tou.

/\slrougy‘ia SAFE=13 Eioodog Siapop@uwpévn wg Bar cl test, svsF?vonomus'voc €NEYHEVOC QVIXVEUTHG EUMOS{WV LE AVTIOTPOPI MOVO KATA TO KAEIOIHO, EQV EVEPYOTIOINOEL KATA TO Avolypa
TIPOKAAE( TNV aKIVNTOTOINGCN TOU QUTOMATOU pnxaviopov (STOP) (Fig.F, ap.4). | . i i . ) i i
Evepyorolel Tov €AeyX0 TWV QVIXVEUTWY EUModiwv oTnv apxn The Kivnong. H eméppacn oe @aon KAeIGiHaTog MPoKalei TNV avTioTpor TNG Kivnong yia 2 Seut,, n enéuPaon oe @don
QVOIyHOTOG TIPOKAAE( TNV aKilvntomoinon.

Netrtoupyia SAFE=14 EicoSog 6lapop(pwuévrgw< Bar 8k2 cl, evepyomoinuévog avixveuTrg 8k2 pe avTioTpo@r HOVo KaTd To KAE(OIHO, EQV EVEPYOTTOINDEL KATA TO AVOLYHO TIPOKAAEL TNV
aKvntomnoinon Tou autéuatou pnxaviopov (STOP) (Fig.F, ap. 5).
H emepPaon o€ @Aon KAEIGIUATOG TTPOKAAEL TNV AVTIOTPO@H TNG Kivnong yia 2 Seut., n eméufacn oe Ao avoiypaTog MPOKAAEL TNV akivntomoinon.

(¥) Z& mepintwon eykaraotacng cuoTnudatwy Tomou “D” (61iwg opiovtal amé to EN12453), ouvbedepéva pe pn eEAeypévo TPOTO, PPOVTIOTE WOTE Va
B'Uqahgmmewﬂxﬁ GUVTI|PN G TOUAAXIOTOV KAOE £§1 pRveg.
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

6) ZYNAEZH MOTEP Fig.E

7) ZYIZTHMATA AZOANEIAL | . . i !
InMeiwon: XPNOIHOTIOIEITE HOVO GUCTHMATA ac@aleiag SEKTN ME emagn
€AEVOEPNC EVaANaYNG.

7.1) EAETMENA YZTHMATA Fig. F
élf() ZDY_INAEZH 1ZEYTOYZ OQTOKYTTAPQN NOY AEN EXEI ENAAHOEYTEI

7.3)XYNAEXH1ZEYTOYZ OQTOKYTTAPQNMOYEXEIEMAAHOEYTEIEIK.D1
8) MPOXBAZH ZTA MENOY:FIG. 1

8.1) MENOY NMAPAMETPOI (PA-A) (MINAKAZ “A” MAPAMETPOI)

8.2) MENOY AEITOYPTIEX (Lol ic) (MINAKAZ “B” AEITOYPTIEL)

8.3) MENOY PAAIOEMIKOINQNIA (-Ad io) (MINAKAX “C” PAAIOEMIKOINQNIA)
- ZHMANTIKHXHMEIQYH: TOMOOETHXTEXTONMPQTO ANOOHKEYMENO
5, MOMIO TO ZHMA TOY KAEIAIOY MASTER. ) < KaBopil

€ TEPIMTWON XEIPOKIVNTOU TTPOYPAUHATIONOU, O TIPWTOG TOUMOG, kabopilel
Tov KQAIKO E/\)EIXIOY oY AE?(TW 61 quéugc')c aurc’)? gival GV(lilYKGiOC YleTr]V
avamapaywyn Twv PoSIOTOUTWY. | . . ) )
O evowpatwuévog Oéktng Clonix S1abétel emiong oplopéveq onpAVTIKEG
TIPONYHEVEG AEITOVPYIEC:
« Avamapaywyr moumol master (KUMOUEVOC 1) 0TaBePO¢ KwSIKOC).
« Avamapaywyn ylo QVTIKOTEoTaon TTOMITWVY TTOU £X0UV KATaXwPnOeindn 1o 6¢Ktn
- Awayeipion dogc SESOUEVWV TTIOUTTWV.
«  Aoxeiplon opadag SekTwv.
Mo TN XPNON QUTWV TWV, TTPONYUEVWY AEITOUPYIWY._ OUHBOUAEUBEiTE TIG angisc ToU
(pOPNTOU TIPOYPAUUATIOTH YEVIKNG XPHONG Kat Tou O8NYyou TPOYPOUHOTIOHOU OEKTWV.

8.4) MENOY NMPOKAGOPIZMENEZX (dEFRLLE)
Emavagépeltny Kevtpikn povada oTigmpokabopiopévec pubpicelc (DEFAULT). Metd
™V eMavag@opd eival avaykaia n ek véou eKTEAEON TNG auToppUBuIoNng (AUTOSET).

8.5) MENOY FN\QXXA (LRAGUALE)
Emitpémel tnv emAoyn TG YAwooag otnv 006vn Tou TPOYPaUMATIOTH.

8.6) MENOY AYTOPPYOMIZH (RUtaSEE)

+  ExteNéoTe Evav KUKAO auTOppUBUIONG a6 TO EISIKO HEVOU.

+ MoNgmatnBeito pmoutév OK epaviCeTal o uvupa...........; N KEVIPIKA HOVASa EKTENE
TNV Kivnon avoiyuaTog KAl 0T GUVEXELD TOU KAEIGTOTOC, KOTA TN OIGPKELD TwY OTToiwv
SUSUlgETgl QUTOUATA N EAAIOTN TIR AVAYKAIOC POTTAG YIa TNV Kiynon Tou QUANOU.

apIBUOC AVaYKaiwV KIVAGEWY 0TO autoset UmopEl val KUHaiveTal amd 1 éwg 3.
Kata tn OldpKela NG @aong autig mpEmeL va, anoxeuysrm n okiaon Twv
gwto KUTTAPWV, KaBwG KAl XoNnotn Twy Xelptotnpiwv START, STOP kattngo8ovnc.

TO TENOC TNC BIAdIKATIOG 1) KEVTIPIKY HOVASa EAEyXoU pUBICEL QUTOHATA TIC
IOAVIKEC TIHEC POTTAC. EAEYETE Kall EVOEXOUEVIG a)\)\d\‘ée TIG TIEG CUHPWVA E TIG

S lsgaoogﬁgﬂwnouoo. L. . X . .
nPOX !.Bs[&alweatsonnrlpntncéuvaguzxpouoncnouu&rplsrat
oTa onpeia Ta onoia opiel To mpoturmo EN1 5, eival KaTwTtePn anod
T 'nsr] 1oV npofBAémel To mpotumo EN 12453.

1 Suvdapelg KpoUoNG PMoPoUV va HElWOoUV pue TR XpRon
TIAPAHOPPWOIHWY AKPWY. . )
Mpoooxn!! Kata _tn diapkeia tng uqugapueplonq, n Asirovpyia

A avixveuon¢ epumodiwv dev eivatl evepyn. O EyKATAGTATNG TIPEMEL va
€AEYXEL TNV KIVI|ON TOU QUTOHATIGHOU KA VO PNV EMTPEMNEI OE KAVEVAV
va TANGLACEL I Va OTABEL EVTOG TG AKTIVAG SpAong TOU HNXaviGHoU.

8.7)ZEIPA EAEFXQN EFTKATAZTATIHZ

kteAéote To AUTOSET (¥)

EAéy&te Tic Suvdpelg kpovong: av TnpouvTalTa dpta (**) petaBeite oto onpeio

10 Sl1a¢pOopETIKA

I'zl_)pocap 00TE EVOEXOUEVWG TIG TTAPAPETPOUG TAXUTNTAG KAl Evalodnaiag

( L')V(lpr]kt BAéme mivaka TApAPETPWV.

EAéy&Te Kal TTANL TIG SUVAPELG KpouoNnG: av TNpoLvTal Ta 6pta (¥*) petaPeite

0To onpeio 10 S1APOPETIKA ) i

EpappooTe évav madnTikd avixveuTr| epmodiwy . )

EAeyETe Kat TAAL TIC SUVAEIG KpoVONG: av TnpoLvTal Ta Opla (¥*) uetafeite

0TO Onpeio 10 SIAPOPETIKA ) . ’ . .

EpappooTe CUCTANATA TTPOCTACIAC EVAICONTA OTNV TTEDN I GTOV NAEKTPIOUO

g'r.),(. EVEPYOC QVIXVEUTAC EPTTOdiwy) (** ’ . )
AEYETE KAl TTAAI TIC SUVAIELG KPOLONG: av TNPoLvTal Ta dpla (**) uetapeite

oTo onueio 10 SlaopeTika

. Emrpéte TNy Kivnon tou pnxaviopou pévo otn Aertoupyia “Atopo Mapdv”

10. BeBaiwBeite 6T1 OAa Ta GUOTAMATA AVIXVELONG OTNV TIEPIOXN Kivnong

AelToupyoLV OWOoTd
(*) Mpiwv ekteéceTe TO autoset BePawwbeite 0TI €xeTe KAVEL OWOTA ONEG TIG
evépyeleg TOOBETNONG Kal Béong o€ KatdoTaon aoPaleiag Omwe avaeépovTal

© ® N U A W N

MINAKAZ “A” - MENOY MAPAMETPOI - (PA-AT}

oTIg HQOEl50ﬂ0lr’]OElC,EYKGT(f(OTGO%C,GTO eyxelpidlo Tou oUOTAKATOC Kivnong. |
(**) Avéhoya e TRV AVEAUCN TwV KIVOUVWV UITOPEI VA ival amapaitnTn n épappoyn
£0A{CONTWV CUCTNHUATWY TIPOCTACIAG

8.8 MENOY PYOMIZHZ TEPMATIKQN (REG. FC)

Emitpémnel n pUBUION TWV TEPUATIKWV SLAOPOUNAC YIa LOTEP 5& encoder.

To pevou eival evepyomolnuévo pe ta e€ng potép: LUX BT, LUX G BT, GIUNO, E5
%-I—Ag I?ZIEr\ﬁOBT A12. Y& ONeC TIC ANNEG TEQIMTWOELG EPavieTal To pARvupa “MH

THMEIQZH: o1 xelplopoi autoi ektehoUvTaL PE T AelToupyia “mapouciag atduovn”
Ee anp'v_? Ta)g’n'nm Kal églppic eméuPBaon Twv ao@aielwv. Me Ta potép LUX

T/LUX G BT, E5 BT A18, E5 BT A12 €dv €xel emlexOein )\slroup\ga “4 Mok, REE”
vaep. pot.), eppavifovatl pévo Ta unvopata yta 1o potép 1 (“afl " kat"cL™ ).

vaTpe€Te orli[pueuloac TWV TEPUATIKWY TTOU avaypAQOoVTaL OTO EYXELPISLIO TOU
kﬂorsp GIUNO ULTRA.

6vo pe avagopd ota potép E5 BT A18/E5 BT A12 undpyel kat n Suvatotnta
XELPOKIVNTNG TOTMOBETNONG TOU KIYKAISWHATOG KOVTA 01O TéNoC Stadpopng,
OTN OUVEXELD LETAKIVAOTE TO KIYKAIOWHA HE T TTARKTPA +/- PHEXPL VA TIIECEL OTO
En AVIKO TENOG S1adpopnc.

n?éeBauborern 0¢on pe ok LECW TOUTNAEXELPIOTNPIOU (TTOU EXETETIPONYOUHEVWG
amoBnKeVOEL TN PVAUN).

8.9) MENOY STATIZTIKON _ ) o
EpgaviCer tnv ékdoon Tng T[)\ClKETGé, Tov aplOpd TwV CUVONIKWY KUKAWV (O€
sKa,Tovwésg, Tov apIBUO TwV amoBnKeUPEVWY TOPMWY Kat Ta 30 TeAeutaia
OQAAMATA (TA 2 TPWTA Pn@ia avTICTOLXOLV 0T BE0N Kal Ta 2 TEAEUTA{d GTOV
KWOIKO 0QAAIATOC). To opdApa 01 gival To 1Mo mpoo@arto.

8.10) MENOY PASSWORD

Emtpémnel Tnv e10aywyn eVo¢ KwdIkoL Ipooacng yla ToV TPOYPAUUATIOUS TNG
TAAKETOG HEOW SIKTUOU «U-link»,

Me 1 Aettoupyia “EMINEAO MPOXTAZIAY" puBuiopévn oe 1,2,3,4 anaiteital o
KWEIKOG npéo%aonc yla tTnv mpoofacn ota PEVOU TPOYPAUUATIoHOU. Metd
amd 10 amotuxnUEVEG ouvexouevee mpoomabeleg mpooPaonc Ba mpémel va
TIEPIMEVETE 3 AEMTA yla Hia vEd mpoomdBela. Katd tnv mepiodo auTr o€ KABe
nipoomdbeia mpdoaong orr}v 006vn gpeavietai 1o “BLOC". O mpokaBopiopévog
KWwOIKOG pdoBaong eivat 1234,

9) NIEXH TEPMATIKOY AIAAPOMHX KAEIZIMATOX Fig.G, A-B
KATEYOYNXH ANOIFMATOX Fig.E

10) 2YNAEXH ME NAAKETEXZ ENEKTAZHZ KAl ®OPHTO MPOrPAMMATIXTH
FENIKHZ XPHZHX MONTEAO > V1.40 (Fig.H) Avatpéte oto €101kd eyxelpidio.

11) NPOAIPETIKEZ MONAAEZ U-LINK

SupBouleuBeite Ti 0dnyieg Twv povadwv U-link . .

H Xprion opIopEVwY Hovadwy emEPEL PEiwon TNG EUPBEAEINC TwV PASIOKUUATWY.
MPOCAPUOOTE TNV EYKATAOTACN PE KATAANAN KEpaia cuvtoviopévn ota 433MHz

12) HAEKTPIKH KAEIAAPIA Fig.l
HAEKTPIKH KAEIAAPIA
MPOXOXH: & mepinmtwon QUAAWV pE HIKOG AVw TwV 3m, gival
anmapaitnTn n TomoBETnon NAEKTPIKNAG KAEL upldc).\
2tnvFi .ITrqpouotdggmlnapdéslyyaot’)v £0NGAUTO OlTrY'A EKTPIKNGKAEISAPIAG
ECB 24V~ mou cuvdéeTal pe Tov mivaka xeipiopov THAL ) . )
O mivakag THALIA 1ylcx TOV ENEYXO TNG NAEKTPIKNG KAEOAPIAC amaitel €10IKn
mAakéTa povt. ME BT.

13) EMANA®OPA TON EPFOZTAZIAKQN PYOMIZEQN (Fig.J) i )

MPOZOXH! Emava@épel TRV KEVIPIKI HOVASA GTIC EPYOGTAGIOKEG TIMEG Kat

éladgu)?ovml O\ol Ol TTOUTIOI Ao TN HVAHN.

MPO2OXH! H AavBacuévn puBuion pmopei va mpokaAéoel atuxrjpata ry BAABEeC.

- AlakoyTe TNV Ta0Nn otnv mhaketa (Fig.J ap.1

- Avoite Tnv €icodo Stop Kal méoTe TAUTOXPOva Ta UmouTov - kat OK (Fig.) ap.2)

- AwoTe TAON OTNV MAAKETA (F1ig.J ap. i . )

- %‘[Kr]E/FQQ‘(J)Vr] Eﬁl)(pdVlCEleTO RST, evtog3 Seut. emBePaiwote mECOVTAGTO UITOUTOV
ig.J ap.

- Mg lugvsrgus)sel va oAokAnpwBei n Stadikacia (Fig.J ap.5)

- H d1adikacia ohokAnpwbnke (Fig.J ap.6)

MPOXOXH!H )\uveaagé\m pUBpIGN pmopei vampokaléost atuxnparar BAaPeC.

MPOZOXH: BeBawwBeite 6Tin TIHA TIE'NGUVQ NG KPOUONG TTOU HETPLETAL
oTa onpeia Ta omoia opilel To mpotumo EN12445, sival KaTwTEPN amdé TNV
T mov mpoBAémet To mpotumo EN 12453. .

Ot duvapelg Kpovong pmopoVv va HelwWOoUlV pe TN Xprion

TAPAHOPPWOIHWY AKPWV.

MNa v, emitevén KaAUTEPWY ATTOTEAECHATWY, OUVIOTATAL N EKTEAEOH TNG
auwgpueplong HE Ta WOTEP Of katdotaon neepiag (SnAadn xwpic va £xouv
uTEPBEPPAVOET A6 CNHAVTIKG APIBUO CUVEXOUEVWY KUKAWV).

Mapaperpog | min. | max. | Default | Mpoown. Opiopog Neprypapn
oPEn dELRY Xpovoc KaBuoTépnong ) , ) , )
L 0 10 3 avolypaToc HoTép 2 [s] Xpo6vog KaBuoTéPNong avoiypaTog TOU MOTEP 2 WG TTPOG TO HOTEP 1.
. . Xpovog KaBuoTtépnong KAEIGINATOC TOU HOTEP T WG TTPOC TO HOTEP 2.
1] )
cts dE,,'-‘,HH 0 25 6 Xpov9c KCleUOTE’pl']Or]C ZHMEIQZH: av o xpvog £xel PUBUIOTEL OTO HEYIOTO, O KIVNTAPAG T TTEPIUEVEL TO
Bl KkAewoipatog potép 1 [s] . . : .
TANPES KAEIOIO TOU KIvnTrpa 2 TIPIV EEKIVAOEL.
Xpovog autopaTou . . . .
tch 0 120 10 KhgIoipaToC 5] XPOVog avapovig TPLV TO AUTOUATO KAEIGIHO.
ErFLORECLAE 1 180 40 Xpovofp;‘;ﬁa:g?s‘j Covne Xpovog ekkévwong NS {wvng TToU LTTOKEITAL O EAEYX0 KUKAOPOpPIag amé To gpavapl.
AT60Ta0N TTPOGEYYIONG KATA TO AVOLYHO TOU/TWVY HOTEP, WG TTOGOOTO TNG OUVONKAG
S1adpopnc.
MPOZOXH: Metd Vv Tpomomoinon tng mapauétpou Ba gival amapaitnTn pia mnen
Stadpoun xwpic Stakoméc.
Ano6otacn mpocéyyiong katd | MPOXOXH: pe to "SET" otnv 006vn n avixveuon tou epmodiov Sev givat
1} )
ofd {5E5tatld | O 50 10 0 Gvotypa [%] svepyomonpévn.
MPOXOXH: 0Ta POTEP UE EVOWHATWHEVA OTOT Eival UMOXPEWTIKO N emPpdduvon va eivat
TIGVTOl EVEPYOTIOINUEVN ME TIUF PEYAAUTEPN ATTO 5.
MPOXOXH: oto GIUNO n améotacn mpooéyyiong pubpiletar pe cupopevoug
aieOnTipeg
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Mapapetrpog

max. | Default

Mpoowm.

OpIopoG

Nepiypagn

cid (5E5Lolid

50 10

AnéoTaon mpooéyylong Katd
TO KAE(OIpO [%]

AnéoTaCN TTPOCEYYIONG KATA TO KAEIGIO TOU/TWV HOTEP, WG TTOCOGTO TNG GUVONIKNG
S1adpopnc.

MPOZOXH: Metd v Tpomomoinon tng mapauétpou Ba gival amapaitnTn pa minen
Sladpoun xwpic Stakoméc.

MPOXOXH: pe 1o "SET" atnv 086vn n avixvevuon touv epmodiov Sev givat
gvepyomoinpévn.

MPOZOXH: ot POTEP HE EVOWUATWHEVA OTOT Eival UTIOXPEWTIKG N emPBpaduvon va eivat
TIGVTOl EVEPYOTIOINHEVN ME TIUF PEYOAUTEPN ATTO 5.

MPOXOXH: oto GIUNO n amdéotacn mpooéyyiong pubpiletar pe cupopevoug
aeOntipeg

d (SkdEcEL

50 15

Amootacn emppdduvong [%]

Amootaon emppdduvong (S1EAeucn amod TV KAavoviKr TaxuTnTa Aeitoupyiag otny
TaxUTNTA TPOGEYYIoNG) TOOO KATA TO AVOLYHA OGO Kal KATA TO KAE(GIMO TOU/TwV HOTED,
IOV YETPATAL WG TTOGOOTO TNG OUVONIKNG SIA8POUAG.

MPOXOXH: Metd Tnv Tponomoinon tng mapapétpou Ba gival amapaitnTn pia mipen
S1adpopn xwpic Stakoméc.

MPOZOXH: pe vo "SET" atnv 004vn n avixveuon tou epmodiov Sev ivat
gvepyomoinpévn.

PRrE (AL
oPEn ink

10

929 29

Méepiko avolypa M1 [%]

ATOOTACN HEPIKOU AVOIYHATOG WG TTOCOOTO TOU CUVOAIKOU avOiypHatog, HETA amo
gvepyormoinon tng evioAn¢ me(wv PED.

oPForcE

929 50

Avvapn @UANOU/wWV KATA TO
avotypa [%]

Abvapn mou e€aokeital amé to/Ta UANO/a KATd To dvolyua. Eival To mocooto tng
TIOPEXOUEVNG SUVAUNG, TIEPa amd €KiV TTOU £XEL AMOONKEUTEL KATd TO autoset (Kat
IOV EVNMEPWONKE OTN CUVEXELQ), TTPLV TIPOKAAEDEL £Va CUVAYEPUO EUTOdiou.
HA\mapdapetpog emiAéyetal auvtdpata anmd To autoset.

MPOXOXH: Emnpealel amevBeiag otn Suvapn Kpovong: BefaiwBdeite 6TI pe v
EMAEYPEVN TIUR THPOUVTALOLICXUOVTEGKAVOVIOHOi agpaleiag (¥). Evavaykn yKatacTiote
oUOTHHATA acd@alEiag yla Tnv mpootacia and cuvOAYn (¥*).

cLSForckE

929 50

AOvapn @UAoL/wV KaTd To
KAgiopo [%]

Avvapn mou e€aokeital amé to/ta UANO/a Katd To KAgiowpo. Eival 1o mooooto Tng
TIAPEXOUEVNG SUVAUNG, TIépa amd eKeivn TTOU £XEL AMOONKEUTEL KATtd To autoset (Kat
IOV EVNUEPWONKE OTN CUVEXELQ), TTPIV TIPOKANEDEL £Va CUVAYEPHUO EUTTOSioU.
HfQpapetpog emAéyetal autépata amd To autoset.

MPOXOXH: Ennpealel amevBziag otn SUvapn kpovong: BeBaiwOdsite 6T1 pe
TNV EmMAgypEVN TIUR ThPOUVTAL Ol IGXUOVTEG Kavoviopoi acgaleiag (¥). Ev avaykn
E£YKATAOTIOTE CUGTHHATA AGPAAEIAG Yla TNV TTPOCTACGIA amd cUVOAYN (¥*).

of SPEEd

15

29 99

Tayutnta avoiypatog [%]

Moc0ooTd TN PEYIOTNG TAXUTNTAG TTOU TIPETEL Va eMITEUXOE( katd To dvolyua amnd 1o/
TA HOTEP.

MPOXOXH: Metd tnv Tpomomoinon tng mapaupétpou Oa gival amapaitntn pia
mAfpn Stadpopn Xwpic Stakoméc.

MPOXOXH: pe 1o "SET" otnv 006vn n avixvevon tou epumodiov dev givat
EVEPYOTTOINUEVN.

cl SPEEd

15

29 99

Tayx0Ttnta KAeoipatog [%]

Moc0oTd TNC PEYIOTNG TAXUTNTAG TTOU TIPETIEL VAl EMITEUXOE( KATA TO KAEIOIO a6 T0/
T POTEP.

MPOXOXH: Metd tnv Tpomomoinon tng mapapétpou Oa gival amapaitntn pia
mAfpn Stadpopn Xwpic Stakoméc.

MPOXOXH: pe 1o "SET" otnv 006vn n avixvevon tou epumodiouv Sev givat
EVEPYOTIOINUEV.

Stob SPEEd

15

29 25

TayvTnTta Mpooéyylong
[%]

TaxuTnTa TOU/TWV HOTEP KATA TO AVOLYHA KAl KATA TO KAEIOIHO 0TN (AN TPocéyyiong,
TIOU HETPATAL WG TTOCOOTO TNE HEYIOTNG KAVOVIKNG TAXUTNTAG AElToupyiac.

MPOXOXH: Metd TV Tpomomnoincn tng mapapétpou Ha ivan amapaitntn pia mifjpn
S1adpopn xwpic Stakoméc.

MPOXOXH: Me 1o "SET" otnv 006vn n avixvevon tov epmodiov dev givat
€VEPYOTIOINUEVN.

MR InkEnANCE

250 0

MpoypaupaTiopog aplOpol
KIVAOEWV opiou ouvTAPNONG
[og ekatovtadec]

Emrtpémnel tn puBuIon evég apiBuol Kiviioewy mavw amd Tov omoio emonuaivetal n
avaykn cuvtripnong otnv £€0do AUX mou éxel StapopewBei wg Xuvtripnon i ®apog
Kal ZuvtApnon.

(*) Ztnv Evpwmnaikn ‘Evwon epappoote To mpotumo EN12453 yia ta 6pta tn¢ SUvaung kat to EN12445 yia tn pé6odo pétpnong.
(**) Ot SUVANEIG KPOUONG HITOPOUV Va HEIWBOUV HE TN XPHON TTAPAHOPPWOIHWY AKPWV.

MINAKAZ “B” - MENOY AEITOYPFIEX - (Lol ic)

INHEWOTE
A&rToupyia Opiopog Default ™m Emloyég
pUOION
0 Motép amevepyomoinpéva
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
4 LUX BT
Tomog potép

5 LUX G BT

Mok LypE (EmAé€Te TOV TUTTO 0 6 SUB BT

UEsEr HoTEP TTOUL Eival

ouvdebepévo otny 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
m\akéta.)
8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A50
9 VIRGO SMART BT A - 5 cUppata
10 VIRGO SMART BT A - 3 cUppata
11 E5BT A18
12 E5BT A12
Xp6vog Autépatou 0 Aertoupyia amevepyomoinpévn
ECH K\ewoi 0
£loiparog 1 EvepYOTIOIEl TO QUTOUATO KAEIGIHO
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Aerrovpyia

OpIopog

Default

INHEWOTE
m
puOMION

Emoyég

FRSE cLS

lpriyopo KAgicipo

0

Aertoupyia amevepyomoinpévn

1

K\eivel 3 SeuTEPONETTA HETA TNV ATIEVEPYOTTOINGCN TWV GWTOKUTTAPWY XWPIG VOOV TOU EMAEYUEVOU

neplBwpiov TCA

SEEP-bY-SEEP
MouEMnE

Kivnon Bripa Bripa

Ot eicodot ou €xouv Slapoppwoei
wg Start E, Start I, Ped AeitoupyoUv pe
Tn Sladikacia 4 nudtwy.

kivnon Bripa-Bripa

Ot eicodot mou €xouv Slapoppwdei
w¢ Start E, Start |, Ped Aettoupyouv
ue ™ dadikacia 3 Bnudtwy. To
OAUA KATA TN @ACN KAELG{UATOG
QVTIOTPEPEL TNV Kivnon.

2
BHMATA

3 BHMATA

4 BHMATA

KAEIZTH

>E KAEIZIMO

ANOI'MA

ANOITMA

ANOIrMA

STOPS

Ot gicodot Tou €xouv Slapoppwbei
wg Start E, Start |, Ped Aertoupyouv
pe tn Stadikaoia 2 Pnpdtwv. e kAOe
oAU QVTIOTPEWPEL TNV Kivnon.

ANOIXTH

>E ANOITMA

KAEIZIMO

KAEIZIMO

KAEIZIMO

STOP +TCA

STOP +TCA

META ArO STOP

ANOI'MA

ANOITMA

ANOIrMA

PrE-RLAFT

Mposidomoinon

O @dpog avdBel TAUTOXPOVA HE TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.

O @dpog avdfel mepimou 3 SeUTEPOAENTA TIPIV TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.

hold-to-rin

Mapovcia atépouv

Aertoupyia pe orjpata.

Aertoupyia pe Atopo Mapov.

H gicod0¢ 61 Siapopewvetal wg OPEN UP.
H gicod0o¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP.
H kivnon ouveyiletai 6oo Siatnpeital n mieon ota pmoutov OPEN UP 1y CLOSE UP

MPOZOXH: o1 acpdleieg dev givan evepyéq. safety devices are not enabled.

Aetroupyia Atopo Mapdv Emergency. Asitoupyia ouvriBwg pe orjpata.

Av n MAakéta Sev EPATEL TOV ENEYXO TWV AOPANEIDV (PWTOKUTTAPO A AVIXVEUTHAG epmodiwy, ErOx) yia 3
OUVEXOUEVEC POPEC, EvepyoTToleital n Aettoupyia pe Atopo Mapdv péxpt va a@rioeTe ta pumoutov OPEN UP

1 CLOSE UP.

H gicod0¢ 61 Siapopewvetal wg OPEN UP.
H gicodo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP

MPOXOXH: pe Atopo Napov Emergency ot ac@daleieg Sev eivan evepyéc.

bl oPEn

KAgidwpa onpatwv
KaTd TO Avolypa

To onpa Twv €1068wv ou €xouv Slapopewei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd to avotypa.

To onpa Twv €1068wv Tou £xouv Slapopewei wg Start E, Start |, Ped Sev empd katd to avotypa.

bl EcR

KAgidwpa onpatwv
ceTCA

To onpa Twv €1068wv mou £xouv Slapopewei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd tnv mavon TCA.

To orfjpa Twv €1068wv Mo éxouv SlapopwBei wc Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd tnv mavon TCA.

bl cloSE

KAgidwpa onpatwv
KaTtd 1o KAgiono

To onpa tTwv e1008wv mou éxouv Slapopewei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd 1o KAgio1po.

To orfjpa Twv €1068wv Mo éxouv SlapopPwBei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd Katd To KAgiopo.

rAM blob coP

Y8pavAikr kpouon
KOTA 1o Avolypa

Aertoupyia anmevepyomotnuévn

Mpwv 1o dvolyua, n mopta mélel mepimou emi 2 SEUTEPONETTA TTPOC TO KAEICIHO. AUTO EMTPEMEL TNV
EUKONOTEPN amENEUDEPWON TNG NAEKTPIKNG KAEISAPLAG.
THMANTIKO - Edv 6ev undpyouv KatdAAnAa pnXavikd oTom, jn XPNOILOMOoIEiTal auTrV T AstToupyia.

rAM blob cel

Y8pavAikr kpouon
KaTtd 1o KAgiono

Aeltoupyia amevepyomoinpévn

Mptv 10 KAgiotpo, N MépTa MECEL EPiToL ei 2 SeUTEPOAENTA TTPOG TO AVOLYHA. AUTO EMTPETEL TNV
EUKONOTEPN AMENEUBEPWON TNG NAEKTPIKNG KAEISAPLAG.
THMANTIKO - Edv 8gv unidipyouv KatdAANAd UNXAVIKA GTOT, N XPNOILOoTToLEiTal AUTIV TN AgtToupyia.

bloc PEFS ISE

Awatiipnon
KA&18wpatog

Aertoupyia amevepyomolnpévn

Edv Ta potép mapapeivouv akivnta og O¢on mMApou¢ avoiyuatog 1) mAfpoug KAElGipatog mdvw amo pia
wpa, evepyorolovvTal mepimou emi 3 SeutepOAENTA TPOC TNV KatewBuvon akivntomoinong. H evépyela

auth ekteleital KABe Wpa.

THM.: H Aertoupyia autr) okomo €xel va avTioTaBuilel Tnv ev&exouevn peiwon Tou 6ykou Aadiov ota
USPAVAIKA PHOTEP AOYyW TITWONG TNG BEPUOKPATIAG OE TAPATETAUEVES TTAVCELG, TLY. TN VUXTA, ) AOyw

EOWTEPIKWVY S10pPOWV.

THMANTIKO - Edv 6&v undpyouv KatdAAnAd pnXavikd oTom, Jn XPNOILOTOIEITal aUTHV TN AstToupyia.

PrESS SLc

Migon Teppatikov
KA&woiparog

H kivnon Slakémtetat pévo amd tnv eméUPAcn TOU TEPUATIKOU KAEIGIUATOG KAl OTNV TIEPITITWON AUTH

kabiotatat avaykaia n akpiBrig puBUIoN Tou TeppaTikou KAeloipatog (Fig. G, Ap. B).

M0 xprion o€ TEPIMTWON UNXAVIKOU OTOTT KAEIGIMATOC,.

H Aertoupyia autr evepyomolei TV o Twv GUAAWY TNE TTOPTAG OTO UNXAVIKO OTOT, XWPIG auTo va

BewpnBei eumodio amod Tov alcOnTipa amperostop.

To éupolo ouveyiCel UVETIWG TN S1ASPOMI TOU yia HEPIKA SEUTEPONETTTA META TNV AViXVELON TOU
TEPUATIKOU KAEIOIHATOC i} £WG TO HNXAVIKO OTOT. ME QUTOV TOV TPOTIO, EMTAXUVOVTAG ENAPPWG
NV EMEUPACH TWV TEPUATIKWV KAEIGIMATOG, EMTUYXAVETAL N TENELD EMTAPT) TWV GUAAWV UE TO OTOTT

aktvnronoinong (Fig.G, Ap. A).
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INHEWOTE
A&rToupyia Opiopog Default ™m Emoyég
puOMION
0 To éplo eméuPaong TG MPooTaciag amperostop MAPAPEVEL OTAOEPO OTNV EMAEYUEVN TIUN.
H kevtpikn povada ektehei autopata og KAOE EKkivnon pia avTioTdduion Tou opiou eméupaong Tou
ouvayeppou gumodiou.
: BeBawwbeite 6Tt n Tipr TNG SUVAUNG KPOUONG TIOU HETPIETAL OTA OnpEia Ta omoia opilel To mpdTumo
icE Aerroupyia lce 0 1 EN12445, gival KatwTepn amo tnv T mou mpoPAémnel o mpdtumo EN 12453, T mepintwon ap@iBoliag
Xpnotpomoljote fondnTikd cuoTHHATa acPaleiag.
H Aertoupyia autn gival xpriolpn o€ TEPIMTWON EYKATAOTACEWV O€ XAUNAEG OEPUOKPATIEG.
MPOXOXH: petd TNV EVEPYOTOinon auTi¢ TN AEITOUpYiag TPEMEL VA EKTENECETE €évav KUKAO
autoppLOIoNG.
0 Evepyd Kat Ta U0 HOTEP (2 UANQ).
{ Moton 1 evepy6 potép 0
1 Evepyo povo to potép 1 (1 UANO).
Avotypa: M1 Eexivéel pe mpomopeia o€ oxéon pe To M2 (xpovog Siagopdc @dong oto avotyua). (BAéme Eik. E)
0 Kheiowo: M2 Eexkivéel pe mpomopeia o€ oxéon pe To M1 (xpdvog S1apopdg ¢aong oTo KAeiowo). (BAéme Eik. E)
AVC“’TP,O(PTI Twv EAtypog mewv mou mpaypatomnolgitat amod 1o M1
chRADE Mok Srapopav paong 0 - - - - - — - .
TWV KWVTRPWY Avotyua: M2 Eekivael L mpomopeia o oxéon pe To M1 (xpovog Slagopdc ¢aong oTo dvotyua). (BAéme Eik. E)
1 K\eiowo: M1 Eekvdiel pe mpomopeia o€ oxéon pe 1o M2 (xpovog S1apopdg ¢acnc oto KAeiowo). (BAéme Eik. E)
EAtypog medv mou mpaypatornoleitat and to M2
oPEn in obhEr Avuiotpon 0 Stavtap Aertoupyia (BAéme Fig. E).
d irEck katevBuveong 0 - - - - - - -
irEck. avoiypartog 1 AvTIOTPEPETAL N KATEUBLVON avoiylaTog og ox€on We T otdvtap Aettoupyia (BA. Fig. E)
Alapépewon e 0 Eiocobo¢ Siapopewuévn we Phot, pwtokuttapo.
SRFE £10650V ac@aleiag o 1 Eioodo¢ Siapoppwpévn wg Phot test, pwTokUTTapo eNeypévo.
SAFE 1. 2 Eicodo¢ Siapopewpévn we Phot op, pWTOKUTTAPO EVEPYOTTOINUEVO HOVO KATA TO AVOLYHa.
72 3 Eicodo¢ Stapopewpévn we Phot op test, puToKUTTAPO EAEYUEVO KAl EVEPYOTTOINHEVO HOVO KATE TO GVOLyHa.
4 Eicobo¢ Siapopewuévn we Phot cl, ewtokUTTapo evepyomoinuévo povo Katd To KAEIoIpo.
5 Eicodo¢ Stapopewpévn we Phot cl test, @uToKUTIOPO ENEYUEVO KAl EVEPYOTTOINUEVO LOVO KATA TO KAEIOIHO.
6 EicoSo¢ Stapoppwuévn we Bar, avixveuTng epmodiwv.
7 Eicobo¢ Slapoppwuévn we Bar, eEAeypévog avixVeUTHG EUoSiwv.
Aapopewan TE 8 Eicobo¢ Siapopewpévn wg Bar 8k2.
5 i Eicodoc Siapo 3 Bar OP, avixveutnc epmodi € QVTIOTPOWPI) EVEPYOTTOINHUEVOG HOVO KATA TO
SFE @ | oosovacwadeiac | o | o [ Genlas hakeeguau st Of ST ftaglov e avioteon evepyonomyivoc u6vo
. Eicodog & ¢ Bar OP TEST, eheyué A Si A
74 10 e Se L ac o Qbatat Rtk eon i IS S ey ke eTiSoRe
11 EiopSoc¢ Slapoppwuévn we Bar OP 8k2, avixveuTng eUmodiwv Je avTIOTPO@H EVEQYOTIOINUEVOG HOVO KATA
TO Avolya. Katd 10 KAEIOILI0 TTPOKAAEL stop Tn¢ Kivhong.
12 E{oob0¢ Slapopewuévn wg Bar CL, avixVEUTAG EUMOSIWV HE AVTIOTPOQH| EVEPYOTTOINHEVOG LOVO KATA TO
KAEIOWO. KATA TO Avolya TPOKAAEL stop TG Kivnong.
13 Eigodog é,lauog%p,wuév wg Bar CL TEST, ENEYUEVOC AVIXVEUTIC EUTTOSIWV UE AVTIOTPOPH) EVEPYOTTOINHEVOG
HOVO KOTA TO KAEIOIUO. KOTA TO AvolyHd TIPOKAAEL stop TG KIVRONG.
14 Eico)\éoc Slapopwuévn we Bar CL BKZ, uvtévsurr']; EUMOSIWV LE AVTIOTPOPN) EVEPYOTIOINUEVOG UOVO KATA
T0 kAeiowo. Katd To avolya mpokaAet stoP Tng Kivnong.
Alap6pEWEN TG 0 Eicobo¢ Siapopewuévn we Start E.
. £166500 GRpaToC 0 1 Eioodo¢ Siapoppwpévn wg Start .
£ Ic1. 2 Eicodoc Stapopewpévn wg Open.
61 3 Eicoboc Siapopewuévn we Close.
Al‘l'l“"P‘PW’UTI me 4 Eiocobo¢ Siapopewuévn we Ped.
ic Eldo&ollé(;l']pcﬂ'o( 4 5 Eicobo¢ Sapoppwuévn we Timer.
62 6 Eioodo¢ Siapopewpévn we Timer Melwv.
0 ‘E€080¢ Slapoppwpévn we 2° Kavait padloKUPATWY.
1 ‘E€oS0¢ Sapoppwuévn wg SCA, Auxvia Avolytrig Noptac.
AUH O Mapdpwon e 6 2 ‘E€080¢ Slapopewuévn we onpa Eowtepikdg PwTIopoE.
£§650u AUX 0. 20-21 3 ‘E€050¢ Slapopewpévn we ofpa GwTIop6E Zovng.
4 ‘E€080¢ Stapoppwpévn wg GwTIoNOS KAIHAKOOTAGIOU
5 ‘E€0S0¢ Slapoppwuévn wg ouvayeppodg
6 ‘E€0S0¢ Slapopwuévn we Gapog
Alapdpewon TG 7 'E€0d0¢ Slapopewpuévn w avtopatn KAeSapld.
AUH 3 €§odou AUX 3. 0 8 'E€0d0¢ Slapopwpévn we KAEISapLd pe payvitn.
26-27 9 ‘E€0b0¢ Slapopewuévn we Zuvtrpnon
10 ‘E€0S0¢ Slapopewuévn wg DApog kat Zuvtrpnon.
0 0O &¢ktng eival SlapopPwpévog yia Aettoupyia pe KUAIOPEVO kwdIKO (rolling-code).
FIHED codE FraBep6c KwIKoC 0 Agv yivovtal amodektoi ot KAwvol pe Ztabepo KwdIKO.

O &éktng gival SlapopPwévog yla Aertoupyia pe 0Tabepo KwSIKA.
lvovtal amodektoi ot KAivol pe Xtabepd kwdikod.
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Aertouvpyia

OpLopog

Default

INpawoTe
m
puOUION

EmMoyég

ProtEck lon LEUEL

PUBion Tov
emmédov
mpootaciag

A - Aev amatteital o KwdIKOg mMpdoBaong yla Tnv mpdofacn ota Pevol TIPOYPAUMATIONOU

B- Evepyomolei Tnv amoBriKeuon Twv MOUNMWY HECW PASIOKUUATWV.

H Aertoupyia ekteAeital KOVTA OTOV TTivaKa XEIPIOHOU Kat Sgv amattei Tnv mpdopaon:

- Méote 51080xIKA TO KPUPS UTTOUTOV Kal TO KAVOVIKO UmouTov (T1-T2-T3-T4) evog Adn anobnkeupévou
TIOUMOU O€ AelToupYia OTAVTaP PECW TOU HEVOU PASIOEMIKOIVWVIa.

- Méote evtdg 10 SEUT. TO KPUPO UITOUTOV KAl TO KAVOVIKO MITOUTOV (T1-T2-T3-T4) evog moUmou mpog
amobrikevon.

O &¢ktng SIOKOTTEL TN AEITOUPYIA TTPOYPAMUATIOHOU HETA ammd 10 Seut. EVTOG Tou XpOvou autol UMopEiTe
V0 TIPOYPAUHOTIOETE KAl VEOUG TTOUTTOUG EMavalapBavovTag To TponyoUHEVo onyeio.

C - Evepyomolei Tnv autdpatn el00ywyr HEOW PASIOKUPATWY TWV KAWVWV.

Emitpénel 6Toug KAWVOUG TTou €xouv dnuoupynBei Héow TTPOYPAUUATIOTH YEVIKAE XPONE KAl OoTa
mpoypappatiopéva Replay va mpooteBolv oTn pviipn Tou 8€kTn.

D - Evepyorolel TNV auTtdpaTn EICAYWYN MECW PASIOKUMATWY TwV replay.

Emtpénel ota mpoypapuatiopéva Replay va mpooteBouv oTn pvripn tou §éktn.

E - Eivat Suvato va oANAEETE TIC TAPAPETPOUG TNG TTAAKETAG péow Siktuou U-link

A - Anaiteital 0 Kwdikdg mpdoacng yia T mpocBacn oTa PevoU TPOYPAUUATIOUOU.
O mpokaBoplopévog KwSIKOG pdoaong sival 1234,
Mapapévouv apetdPAnTeg, o€ oxéon pe T Aettoupyia 0, ot AertoupyiegB-C-D - E

A - Anaiteital 0 Kwdikdg mpdoaong yia T mpooBacn oTa PevoU TPOYPAUUATIOUOU.
O mpokaBoplopévog KwdIKOG MpdoPaong eival 1234.

B - Amevepyomolei TNV amoBiKeUon Twv MTOUMWY HEoWw PASIOKUUATWY.

C - ATTEVEPYOTTOLEL TNV AUTOUATN EICAYWYH HECW PASIOKUUATWY TWV KAWVWV.
Mapapévouv apetdBAnTeg, o€ oxéon pe T Aettoupyia 0, ot Aeitoupyieg D - E

A - Anaiteital 0 Kwdikdg mpdoacng yia T mpooBacn oTa PevoU TPOYPAUUATIOUOU.
O mpokaBoplopévog KwSIKOG pdoaong sivat 1234,

B - Amevepyorolei TV amoBnKEUoN TWV TTOUMWY HECW PASIOKUHATWY.

D - Amevepyomolei TV auTtoOpaTn El0aywyn Héow padlokupdTtwy Twv Replay.
Mapapévouv apetdBAnTeg, o€ oxéon pe T Aettoupyia 0, ot Aeitoupyieg C - E

A - Antauteitat o KwSIKOg mpdoBaong yla Ty mpdoBacn oTa Pevol TTPOYPAUUATIOMOU.

O mpokaBopiopévog kKwdikdg mpdopaong eival 1234.

B - Amevepyormolei TV amoBiKeUoN TwWV MOUMWY HECW PASIOKUPATWY.

C - Aievepyorolei TNV QUTOUATN EICAYWY HECW PASIOKUMATWY TwV KAWVWV.

D - Amevepyomolei TNV aUTOHATN El0aywYn HEow padlokupdTwy Twv Replay.

E - Anevepyomoleital n Suvatdtnta TPOMomoinong TWV MAPAMETPWY TNG MAAKETAG Héow Siktuou U-link
Ot mopmoi amoBnkevovTal HOVO HECW TOU E1SIKOU pevoL Padloemikovwvia.

THMANTIKO: To upnAo eninedo acaleiag eumodilel Tnv mpdoBacn TOCO Twv AVEMOUUNTWY KAWVWY
$00 Kal TV EVOEXOUEVWY paSIOTTOPEUBOALV.

SEr AL ModE

Zeiplakn Aertovpyia.

(Mpoadiopilel mwg
Slapopewvetal
N MAGKETA O€ piat
oUvdeon Siktuou BFT.)

SLAVE standard: n makéta 6éxetat kat oTéAvel ofpata/Sidyvwon/KAm.

MASTER standard: n makéta otéhvel orjpata evepyomoinong (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) og GA\eg
TINAKETEC.

AddrE55

Aevbuvon

Mpoodiopiel Tn SievBuvon amo 0 éwg 119 TG TAAKETAG O€ pia oUVSEON TomkoU SiktUou BFT.
(BAéme mapaypago MPOAIPETIKES MONAAES. U-LINK)

PUSh Lo

Push&Go
(Mévo yia
E5BTA12)

AoyiKr| pn evepyry

H xelpokivntn wlnon Touv otapatnuévou UANOU TIPOG TNV KATELBUVON AVOiYHATOG TTPOKAAE( TO
autépato dvoltypa.

EHP I

Awapépewaon g
€10660v EXPI1 otnv
TAGKETA EMEKTACNG

£1608wv/ §68wv

1-2

Eicodoc Siapoppwpévn we orjua Start E.

Eicodo¢ Siapoppwpévn wg orjua Start |

Eicobo¢ Siapoppwuévn wg orpa Open.

Eicodog Siapopewpévn we orjua Close.

Eicobo¢ Siapopewuévn we orjpa Ped.

Eicodog Siapopewpévn we orjpa Timer.

Eicodo¢ Siapopewpévn we orjpa Timer Melwv.

Eicobo¢ Slapopewuévn wg acgdaleta Phot, pwtokuttapo.

Eicodoc¢ Siapoppwpévn wg acedalela Phot op, 9wToKUTTAPO EVEPYOTTIOINUEVO UOVO KOATA TO AVOLYUa.

V| |N|n|d|lw|N|=|O

Eicobo¢ Slapoppwuévn wg acpdaleia Phot cl, wtoKUTTApo evepyomoinuévo HoOvo KATd To KAEIoIO.

o

Eicodog Siapopewpévn wg ac@dlela Bar, avixveuTig eumodiwy.

Eicodo¢ Stapoppwpévn wg ao@dleia Bar OP, avixVeuTr¢ EUModiwv PE avTIOTPOPH EVEPYOTTOINHEVOS HOVO
KATA 10 dvolyua, Katd To KAE{oIU0 TPOoKaAE( stop Tng Kivnong.

Eicodo¢ Stapoppwpévn we aopaleta Bar CL, avixveutn umodiwy P avTIoTPOPr EVEPYOTIOINHUEVOS HOVO
KATA TO KAEIOIO, KATA TO dvolyua TPOKAAE( stop Tng Kivnong,.

Eicobo¢ Siapopewuévn we acpdaleia Phot test, pwtokUTTapo eheyuévo. H €icodog 3 (EXPI2) Tng mhakétag
EMEKTAONGEICOSWV/ EEOSWV PETATPEMETA AUTOHATA OF £I0000 ENEyXOU OUOTNUATWY aopaleiag, EXPFAULT1.

Eicobo¢ Siapoppwpévn wg ac@alela Phot op test, pwToKUTTAPO EAEYUEVO KAl EVEPYOTTOINHEVO HOVO KATA
To Gvotypa. H €ic060¢ 3 (EXPI2) Tng MAaKETAG EMEKTAON G EI00SWV/ €08 WV UETATPEMETAL AUTOATA O £i0080
e\éyxou cuotnudtwy acpaleiag, EXPFAULT1.

EicoSo¢ Slapoppwpévn wsac@dhela Phot cl test, pwToKUTTAPO EAEYUEVO KO EVEPYOTTOINUEVO LOVO KATATO
KAgiowpo. H €i00d0¢ 3 (EXPI2) TG MAaKETAG EMEKTAONG EI0OSWV/ E£GOWV LETATPEMETAL AUTOHATA O€ Ei0080
eNéyxou ouotnudtwy aceaheiag, EXPFAULT1.

EicoSo¢ Slapoppwpévn wsao@dhela Bar, avixveuTtrig epmodiwy eheypévog. H eicodog 3 (EXPI2) tngmAakétag
EMEKTAONGEICOSWV/ EEOSWV PETATPEMETA AUTOHATA OF £I0050 ENEyXOU CUOTNUATWY aopaleiag, EXPFAULT1.

Eicobo¢ Slapopewpévn wg acpdlela Bar OP test, avixVeuTng eumodiwv eNEYUEVOC PE aVTIOTPOPH
EVEPYOTTOINHEVOC HOVO KATA TO AVOLYHa, KATA TO KAEICIMO TTIPpOKaAE( stop Tng kivnong. H eicodog 3 (EXPI2) Tng
TAOKETAG ETTEKTAONG EI008WV/ €€OSWV PETATPEMETAL AUTOHATA OF £i0050 EAEYXOU CUOTNUATWY ACPAAEiag,
EXPFAULT1.

Eicodo¢ diapoppwpévn ws ac@dlela Bar CL test, avixveutng eumodiwv eAeyPEVOC HE AVTIOTPOYN
EVEPYOTTOINHEVOG LOVO KOTA TO KAEIOIHO, KATA TO Avolypa TPOKAAE( stop Tng kivnong. H eicodog 3 (EXPI2) Tng
TAQKETAG EMEKTAONG E100SWV/ EE68WV LETATPEMETAL AUTOPATA OE €i0050 EAEYXOU CLOTNUATWY ACPAEiag,
EXPFAULT1.
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

INpawoTe
M&rtoupyia Opiopog Default ™m EmMoyég
puOMION
0 Eicobo¢ Slapopewuévn wg orpa Start E.
1 Eicobo¢ Siapoppwuévn we onpa Start |.
2 EicoSo¢ Slapopewuévn we onpa Open.
3 Eicobo¢ Siapoppwuévn we onpa Close.
4 Eicobo¢ Siapopewuévn wg orpa Ped.
Aapéppuon Te 5 Eicobo¢ Sapoppwuévn we onpa Timer.
€0650u EXPI2 oty 6 Eico80¢ Siapop@wévn wg orjpa Timer Melwv.
EHP 2 MAaKETA EMEKTAGNC 0
£1068wv/ £§65wv 7 Eicodo¢ Siapop@wpévn we acedleta Phot, pwtokyTTapo.
1-3
8 Eicobo¢ Stapoppwuévn we ac@alela Phot op, @WTOKUTTAPO EVEPYOTIOINHEVO HOVO KATA TO dvolypa.
9 Eicobo¢ Slapoppwuévn we ac@dalela Phot cl, gwToKUTTAPO EVEPYOTTOINHEVO HOVO KATA TO KAEICIMO.
10 Eicobog Slapoppwuévn we ac@daleta Bar, avixveuTrig epmodiwv.
1 Eiocobo¢ Siapoppwuévn we ao@aleia Bar OP, avixVeuTrG UMOSiwy PE QVTIOTPOPH| EVEPYOTIOINUEVOG HOVO
KOTA TO AVOlypa, KATA TO KAEIOIHO TTIPOKAAE( stop TG Kivnong.
12 Eicobo¢ Siapoppwuévn we ac@alela Bar CL, avixVeuTng EUMOSiwv PE QVTIOTPOPH EVEPYOTIOINUEVOG LOVO
KOTA TO KAEIOIO, KATA TO AVOLyHa TIPOKAAE( stop TNnC Kivhonc.
0 'E€0d0¢ Slapopewpévn we 2° KavaAt paSIOKUPATWY.
Aapdpowon e 1 ‘E€080¢ Slapopewpévn w SCA, Auxvia AvolxTrig Moptac.
€§660u EXPO2 otnv
EHPo | MAAKETA EMEKTAONG 1 2 ‘E€od0¢ Slapopewuévn we onpa Eowtepikdg PwTIopoOC.
£1608wv/ €§68wv
4-5 3 ‘E€o80¢ Slapoppwpévn we orjpa QwTiopdg Zwvng.
4 ‘E€0S0¢ Slapoppwpévn w¢ GWTIOUOS KAIHAKOOTAGIOU.
5 ‘E€od0¢ Slapoppwuévn w ouvayepuoq.
6 ‘E€oS0¢ Slapoppwuévn we GApoc.
Aapdppwon g 7 ‘E€080¢ Slapoppwpévn wg autdpatn KAEISaptd.
£§660u EXPO2 otnv
EHPol TAOKETA EMEKTAONG 1 8 ‘E€0d0¢ Stapoppwpévn we KAEISapId Pe payviTn.
£1006wv/ €§68wv
6-7 9 ‘E€060¢ Slapop@wpévn we Zuvtrpnon.
10 ‘E€odo¢ Sapoppwpévn we Dapoc kat Zuvtipnon.
1 ‘E€0S0¢ Stapoppwpévn wg Alaxeipion avaplol pe makéta TLB.
ErAFF ic L IGhE ApPXIKR avalapmi 0 0 Amevepyorioinan apxikiic avahapriic.
PrEFLASH inD pavapiod 1 KOKKIVa pwTa TTou avaBooBrvouy, yia 3 SEuT,, amd Ty évapén g Kivnong.
0 Kokkiva wta ofnotd pe Ty mépta KAEOTH.
ErAFF Ic L (GhE MOVILO KOKKIVO
rEd LAMP Ho X 0
ALLAYS an pavapt 1 KOKKIVA QT QVappéVa HE TY TOPTA KAEITTH.

MINAKAZ “C” - MENOY PAAIOEMIKOINQNIA - (-Ad ia)

A&roupyia

Nepypaen

Add SEArE

MNpocOnkn MmouTtov start
ouoxeTiCel To EMOUUNTO UMOUTOV PE TNV EVTOAN Start

Add 2ch

Mpoac6rkn Mmoutov 2ch

OUOXETI(€L TO EMOUPNTS UMTOUTOV HE TNV EVTOAH 20U KAVOAIOU PadIOKUUATWY. ZUOKETI(EL TO EMBUUNTO UITOUTOV HE TNV EVTOAT} 20U KavaMoU paSIOKUMATWV.

Y& mepinTwon mou Kapia é§050¢ Sev éxel SiapopewBei wg EEodog 20u KavdAt Padiokupdtwy, To 2° Kavaht padloKupdTwy ENEyXeL TO dvolypa medwv.

E-ASE B4

Awaypapn Katahoyou
AHPOZOXH! Alaypd@el amo Tn pvrpn Tou 8¢kt OAa Ta amoBnKeupéva TNAEXEIPLOTHPLA.

cod rH

Avayvwon Kwdikou 8£Ktn
EupaviCel Tov kwdikd SEKTN TTOU €ival avayKaiog yla TV avamapaywyn Twv TNAEXEIPLOTNPIwV.

ON = Evepyomolei Tov TPoypapHaTIiopd €€ amOOTACEWG TWV KAPTWVY HECWw evag mopmol W LINK mmou éxel kataxwpnBei oTn pvriun.
AUTH n evepyoTToinon TIAPAUEVEL EVEQYOTTOINHEVN YIa 3 AETTTA artd TO TEAEUTAO TIATNHA To ThAexelplotpiou W LINK.
OFF=lNpoypappatiopog W LINK amevepyomoinuévoc.
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| DOSTEP DO MENU Fig. 1
j Wersja oprogramowania centralki
[orH EESH o » B
e +/-
llo$¢ wszystkich cykli (x 100)
[ox] ¥
+/-
llo$¢ sterownikow radiowych wprowadzonych do pamieci
[ox] ¥
Lista ostatnich 30 btedow
[PASSEard)- (o] — 0] — [T |- (o8 — @050 - BT 7 |- [ — [@500 — [T 7 ][ —0-—0—»—0-j
O\
LT
|_> C = Aktywacja wejscia wytgcznika
kraricowego zamykania dla silnika 2 SWC2
L___p» 0= Aktywacja wejscia wytacznika p——
kraricowego otwierania dla silnika 2 SWO2 35 '-fﬂ ]
» £ = Aktywacja wejscia wytacznika —
kraricowego zamykania dla silnika 1 SWC1 Sita chwilowa silnika 2
L » 0= Aktywacja wejscia wytacznika > Si . i
kraricowego otwierania dlasilnika 1 SWO1 Sita chwilowa silnika 1
SErE Aktywacja wejscia start na zewnatrz START E
Skr | Aktywacja wejscia start wewnatrz START |
oPEn Aktywacja wejscia OPEN
cLS Aktywacja wejscia CLOSE
PEd Aktywacja wejscia przejscia dla oséb pieszych PED
£ inE Aktywacja wejscia TIMER
StoP Aktywacja wejscia STOP
Aktywacja wejscia fotokomérki PHOT lub, jesli zostato skonfiguro-
Phot wane jako fotokomarka zweryfikowana, Aktywacja przypisanego
wejécia FAULT
Aktywacja wejscia fotokomérki w rozwarciu PHOT OP lub, jesli
PhoP zostato skonfigurowane jakofotokomoérkazweryfikowanaaktywna
tylko w rozwarciu Aktywacja przypisanego wejscia FAULT
Aktywacja wejsciafotokomorkiwzwarciu PHOT CL lub, jedlizostato
Phel skonfigurowane jako fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko
w rozwarciu Aktywacja przypisanego wejscia FAULT
Aktywacjawejscia krawedziowego BARlub, jeslizostato skonfiguro-
bAr wane jako zweryfikowana krawedz czuta, Aktywacja przypisanego
wejécia FAULT
Aktywacja wejscia listwy BAR z odwroceniem AKTYWNA TYLKO
bA PODCZASOTWIERANIAlub,jeslizostato skonfigurowanejako listwal
ra krawedziowa zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania,
Aktywacja przypisanego wejscia FAULT
Aktywacja wejscia listwy BAR z odwréceniem AKTYWNA TYLKO
bA PODCZASZAMYKANIA lub, jeslizostato skonfigurowane jakolistwa
re krawedziowa zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania,
Aktywacja przypisanego wejscia FAULT
Karta oczekuje na wykonanie catego cyklu otwierania-
SEE zamykania, bez zatrzymania posredniego, w celu
obliczenia wartosci sity niezbednej do wykonania ruchu.
UWAGA! Rozpoznawanie przeszkdd jest nieaktywne
ErD ¢ Test fotokomérek nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy fotokomdrki s podtaczone i/lub ustawienia logiczne
Ere Test listwy nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy listwa jest podtgczona i/lub ustawienia logiczne
Er03 Test fotokomdrek cyklu otwierania nie powiodt sie Sprawdzi¢ czy fotokomorki sg podfaczone i/lub ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
ErdM Test fotokomorek cyklu zamykania nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy fotokomérki sa podtaczone i/lub ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
Erdb Test listwy 8k2 nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy listwy sg podtgczone i/lub ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
Er0T Test listwy otwierania nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy listwy sg poditgczone i/lub ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
Er08 Test listwy zamykania nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy listwy sg podtaczone i/lub ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
* - Sprawdzi¢ potaczenia z silnikiem
Er H Btad testu osprzgtu karty - Problem z osprzetem karty (nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym)
- Przewody zasilania silnika lub sygnatu enkodera odwrécone/odtaczone lub btedne pro-
ErcH* Biad enkodera gramowanie (patrz Rys. E)
- Sitownik pracuje zbyt wolno w stosunku do warunkéw zaprogramowanych lub nie pracuje.
Er3H* ggﬁ:gfﬁgzlﬁ\:( fé?annligzr;’l:(hsnj powodu wykrycia przeszkody - Sprawdzi¢ ewentualne przeszkody znajdujace sig na trasie ruchu
EruH* Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie
ErSH* Btad komunikacji z urzadzeniami zdalnymi Sprawdzi¢ potaczenie z akcesoriami i/lub karty rozszerzer potaczone szeregowo
EF0 EFTI Blad wewnetrzny kontroli nadzorujacej system. Sprébowac’ Wy’faczyc’ i ponownie wiaczyc¢ karte. Jezeli problem sie powtarza, skontaktowac sie z
Er4 EFTS serwisem technicznym.
Nacisniecie OK potwierdza pobrane ustawienia. Karta bedzie dziatac¢ z pobranymi ustawieniami.
Er2 Btad spdéjnosci parametréw centrali (logika i parametry) A Trzeba sprawdzic ustawienia karty
(parametry i logike).
Nacisniecie OK spowoduje, ze karta bedzie dziata¢ zdomyslnym systemem D-track.
Er73 Btad w parametrach systemu D-track A Trzeba wykona¢ automatyczne ustawianie
(autoset).
Powtdrzy¢ procedure regulacji wytgcznika krarncowego.
Bfad podczas regulacji wytgcznika krancowego Sprébowac przesunac maksymalne limity wytacznikéw kraricowych otwierania, jak i zamykania.
£S5t Tylko dla Lux BT e Lux-G BT Uwaga: nie mozna wykorzystac ostatniego centymetra przesuwania ttoka podczas otwierania,
rau ljak i podczas zamykania.
Bfad podczas regulacji wytgcznika kraricowego - Przewody zasilania silnika lub sygnatu enkodera odwrécone/odfaczone lub btedne programo-
Tylko dla E5 BT A18 /E5 BT A12 wanie. (patrz Rys. E)
ErF3 btad w ustawieniu wejs¢ SAFE Sprawdzi¢ poprawnos¢ ustawien wejs¢ SAFE
*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

2) UWAGI OGOLNE

Panel sterowania THALIA jest dostarczany przez producenta z ustawieniami
standardowymi.Kazdg zmiane nalezy wprowadzac przy pomocy wbudowanego
programatora z wyswietlaczem lub cyfrowego programatora uniwersalnego.
Panel obstuguje protokdt EELINK.

Jego najwazniejsze cechy to:
- Sterowanie 1 lub 2 silnikami 24V BT.

Uwaga: Nalezy instalowac 2 silniki tego samego typu.
- Elektroniczne ustawianie momentu z detekcja przeszkdd.
- Wejscia sterowania wytgcznikami kraricowymi w zaleznosci od wybranego silnika.
- Oddzielne wejscia dla zabezpieczen.
- Wbudowany odbiornikradiowy typurolling-code zklonowaniem nadajnikéw.
Karta jest wyposazona w wyciggang listwe zaciskowa, co utatwia konserwacje
orazwymiane.Jestdostarczanazkompletem okablowanych mostkéw, co utatwia
prace instalatora.
Mostki sa przygotowane pod zaciski: 70-71, 70-72, 70-74. Jezeli wyzej
wymienione zaciski sa wykorzystywane, nalezy $ciagnac odpowiednie mostki.

WERYFIKACJA

Przed wykonaniem kazdego cyklu otwieraniaizamykania panel THALIA wykonuje
kontrole (weryfikacje) przekaznikéw ruchu oraz zabezpieczen (fotokomorek).
W przypadku btedéw w dziataniu nalezy sprawdzi¢, czy urzadzenia potaczone
pracuja prawidtowo oraz okablowanie.

3) DANE TECHNICZNE

Zasilanie 220-230V 50/60 Hz*
Izolacja sieci/niskiego napiecia > 2MOhm 500V ===
Temperatura pracy -20 /+55°C

Zabezpieczenie termiczne
Sztywnos¢ dielektryczna

Oprogramowanie
sie¢/bt 3750V~ na 1 minute
7.5A+7.5A max

Prad wyjsciowy silnika

FAZA
NEUTRALNY

Prad przetaczania przekaznika silnika

10A

Maksymalna moc silnikéw

180W + 180W (24V —)

Zasilanie obwodéw dodatkowych

24V~ (1A pobor max)
24V ~safe

AUX 0 Styk zasilany 24V —N.O. (1A max)
AUX 3 Styk N.O. (24V~/1A max)
Bezpieczniki zobacz Fig. C

Liczba kombinacji 4 miliardy

Zasilanie jednofazowe 220-230V 50/60 Hz*

Maksymalna liczba weczytywanych pilotéw | 63

(* inne wartosci napiecia dostepne na zyczenie)
Stosowane wersje nadajnikow:
Wszystkie nadajniki ROLLING CODE kompatybilne z ((ER-Ready))

4) PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH Fig. A

5) PODLACZENIE LISTWY ZACISKOWEIJ Fig. C

OSTRZEZENIE - Podczas wykonywania okablowania oraz podczas czynnosci
instalacyjnych nalezy stosowac sie do wymogéw obowigzujacych norm oraz do
zasad wiedzy technicznej. Przewody zasilane napieciami o roznejwartosci powinny
by¢fizycznie od siebie oddzielone lub odpowiednioizolowane dodatkowa izolacja
o grubosci co najmniej 1 mm. Przewody nalezy dodatkowo umocowaé w poblizu
zaciskow, na przyktad przy pomocy chomatek. Wszystkie kable potaczeniowe
powinny by¢ umieszczone w odpowiedniej odlegtosci od radiatora.

UWAGA! W celu wykonania podtaczenia do sieci nalezy )(korzystac kabel
wielodrutowy o minimalnym przekro, ﬂu réwnym 3x1.5mm?, ktérego typ jest
zgodny z wymogami obowigzujacych norm.

W celu podtaczenia 5|In|kow nalezy wykorzysta¢ kabel o minimalnym
przekroju réwnym 1,5 mm?, ktérego typ jest zgodny z wymogami
obowigzujacych norm. Przewéd musi mie¢ parametry co najmniej takie,
jak HO5RN-F.

TRANSF. PIERW.

Podtaczenie transformatora pierwotnego, 220-230V

Zasilanie karty:

TRANSF. WTOR. 24V~ Transformator wtérny
24V= Zasilanie z baterii zapasowe]
MOT1 + Podtaczenie silnika 1. Opdznienie réznicy faz podczas zamykania.
MOT1 - Sprawdz podfaczenia na Fig. E
MOT2 + Podtaczenie silnika 2. Opdznienie réznicy faz podczas otwierania.
MOT2 - Sprawdz podfaczenia na Fig. E

AUX 0 - STYK ZASILANY 24V
(N.O.) (1A MAX)

Wyjscie konfigurowane AUX 0 - Domyslnie SYGNALIZATOR SWIETLNY.

2. KANAL RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO / Przycisk
OSWIETLENIA STREFOWEGO / OSWIETLENIE SCHODOW / ALARM OTWARCIA BRAMY / SYGNALIZATOR
SWIETLNY / ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM / ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM / SERWIS /
SYGNALIZATOR SWIETLNY | SERWIS. Patrz tabela “Konfiguracja wyjs¢ AUX".

AUX 3 - STYK WOLNY (N.O.)
(Max 24V 1A)

Wyjscie konfigurowane AUX 3 - Domyslnie Wyjscie 2-go KANALU RADIOWEGO.

2-gi KANAE RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA WEWNETRZNEGO/ Przycisk
OSWIETLENIA STREFOWEGO/ OSWIETLENIE SCHODOW/ ALARM OTWARCIA BRAMY/ SYGNALIZATOR SWIETLNY/
ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM/ ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM.

Patrz tabela "Konfiguracja wyjs¢ AUX".

m =3 41 + REF SWE Wspdlny modut wytacznikéw krancowych
E':'E E ) 42 SWC1 Wytacznik krancowy zamkniecia dla silnika 1 SWC1 (N.C.)
E g o = g 43 SWO 1 Wytacznik krancowy otwarcia dla silnika 1 SWO1 (N.C.)
g&‘; g z :'5' 44 SWC2 Wytacznik krancowy zamkniecia dla silnika 2 SWC2 (N.C.)
wY o
oz E n 45 SWO 2 Wytacznik kraricowy otwarcia dla silnika 2 SWO2 (N.C.)
< ; o X o
PR -S = % 2 SW 1 Stero.wanl? vlvquc%nlklem krancowym silnika 1. ) o )
§ ':: ek 3 Dla sitownikéw z linkowym sterowaniem wytgcznikami krancowymi.
22wy s
€ o o
g-g g g 3 53 ﬁ 43 w2 Sterowanie wylacznikiem krarnicowym silnika 2.
oLIgE= 2 g- Dla sitownikéw z linkowym sterowaniem wytacznikami krancowymi.
=
%3 § 41 + REF SWE Wspdlny modut wytacznikéw kraricowych
§§ 5 42 SW1 Sterowanie wyfacznikiem kraricowym silnika 1.
x
cogf2 43 SW2 Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 2.
Q9
42 40 - REF SWE Wspoélny modut wytacznikéw kraricowych
ShEen
> <<
E E B8 42 SW1 Sterowanie wytacznikiem krarncowym silnika 1.
£55
£ggdd
% % 43 SW2 Sterowanie wytacznikiem krarncowym silnika 2.
50 24V-
Wyjscie zasilania akcesoriow.
51 24V+
50 24 Vsafe+ Wyjscie zasilania zabezpieczen zweryfikowanych (fotokomorka nadawcza lub nadajnik czutej listwy).
Wyjécie aktywne tylko podczas wykonywania cyklu.
60 Modut wspdlny Modui wspdlny wejs¢ IC 1 oraz IC 2
ejécie sterowania z mozl|wosa7 konﬁ/gruracg 1(N.O.) - Domyslme STARTE.
61 IC1 STA T E/START |/ OPEN / CLOSE IMER / TIMER P

Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowanla

Przyciski
sterownicze

Ksae sterowania z mozliwoscia konfi uracll:l 2(N.O.) Domyslnle PED.
62 IC2 TART E / START |/ OPEN / CLOSE / PED
Nalezy oprzec sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowanla

TIMER /TIMER
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

Modut wspdiny Modut wspdiny wejs¢ STOP, SAFE 1i SAFE 2
To polecenie przerywa cykl. (N.C.)

71 STOP Jezgli niejest%iyw);me, zyostawié mostek zatozony.

Wegcie bez?ieczer'\stwa z mozliwoscig konfiguracji 1 (N.C.) - Dom¥s’lnie PHOT.

PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST/ PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /

72 SAFE1 BAR OP TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST/ BAR 8K2 CL
Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ bezpieczenstwa"
73 FAULT 1 Wejscie weryfikacji zabezpieczen podfagczonych do SAFE 1.
Weg)écie bezpieczerstwa z mozliwoscig konfiguracji 2 (N.C.) - DomysInie BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST/ PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /
BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ bezpieczerstwa".
75 FAULT 2 Wejscie weryfikacji zabezpieczen podigczonych do SAFE 2.
Y ANTENA Weﬂ'égie anteny.

Nal ez?/ stosowac antene dosstrojong do 433MHz. Do potaczenia Antena-Odbiornik nalezy uzywac kabla
wspofosiowego RG58. Obecnosc elementéw metalowych w kontakcie z antena moze zaktdcac odbior fal

# SHIELD radiowych. Jezeli nadajnik ma staby zasieq, przestawi¢ antene w bardziej odpowiednie miejsce.

Logika Aux= 0 - Wyjécie 2-GO KANALU RADIOWEGO.

Podczas aktywacji 2-go kanatu radiowego styk pozostaje zamkniety przez 1 s.

Loq(ika Aux= 1 - Wyjscie KONTROLKI OTWARTEJ BRAMY SCA.

Styk pozostaje zamkniety podczas otwierania i kiedy skrzydto jest otwarte, miga podczas zamykania, otwarty kiedy skrzydto jest zamkniete.
Log{(ika Aux= 2 - Wyjscie sterowania OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM.

Styk jest zamkniety przez 90 sekund po ostatnim cyklu.

Logi(ika Aux= 3 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM STREFOWYM.

Styk jest zamkniety przez caty czas trwania cyklu.

Logika Aux= 4 - Wyjécie OSWIETLENIA SCHODOW.

Styk pozostaje zamkniety przez 1 sekunde na poczatku cyklu.

Loq(ika Aux=5 - Wyjscie ALARMU OTWARCIA BRAMY.

Styk pozostaje zamkniety, jezeli skrzydto pozostaje otwarte przez czas dwa razy dtuzszy niz ustawiony czas automatycznego zamykania TCA.
Lo%(ika Aux= 6 - Wyjécie SYGNALIZATORA SWIETLNEGO.

Styk pozostaje zamkniety podczas ruchu skrzydet.

Logika Aux= 7 - Wyjscie zamka ELEKTRYCZNEGO Z WYZWALANYM RYGLEM.

Styk pozostaje zamkniety przez 2 sekundy podczas kazdego otwarcia.

Loq(ika Aux= 8 - Wyjscie zamka ELEKTRYCZNEGO Z MAGNESEM.

Styk pozostaje zamkniety jezeli brama jest zamknieta.

Logica Aux= 9 - Wyjscie SERWIS.

Kiedy zostaje osiggnieta warto$¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, styk pozostaje zamkniety, co sygnalizuje koniecznos¢ przeprowadzenia serwisu.
Loq(ika Aux= 10 -Wst'cie SYGNALIZATOR SWIETLNY | SERWIS. » i

Styk pozostaje zam nietYOpodczas ruchu skrzydet. Kiedy zostaje osiagnigta wartos¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, po zakoriczeniu cyklu, kiedy skrzydto jest zamkniete, styk

4-krotnie zamyka sie na 10 s i otwiera sie na 5's, co sygnalizuje koniecznos¢ przeprowadzenia serwisu.

Konfiguracja wejs¢ sterowania
Logika IC= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MouEl™nk. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.
Logika IC= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Start |. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MouElnk. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.
Logika IC= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Open.

To polecenie powoduje otwarcie bramx. Jezeli wejécie jest zamkniete, skrzydfa pozostaja otwarte az do otworzenia styku. Jezeli styk jest otwarty, urzadzenie zamyka sie po uptywie
Czasu Automatycznego Zamykania TCA (jezeli ta funkcja zostata aktywowana).

Logika IC= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Close.

To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika IC= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Ped.

To polecenie powoduje cze$ciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MouwElMnk

Logika IC= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Timer.

Dziafanie analogiczne do otwierania, lecz zamykanie jest wykonywane réwniez w przypadku przerwy w zasilaniu sieciowym.

Logika IC= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Timer Ped.

To polecenie powoduje czesciowe otwarcie grzejs’cia dla pieszych. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydto pozostaje otwarte az do otworzenia styku. Jezeli wejscie jest zamkniete i
nacisniety zostanie przycisk Start E, Start | lub Open, wykonywany jest cykl kompletny a nastepnie urzadzenie otwiera przejscie dla pieszych. Zamykanie jest zapewnione réwniez w

przypadKu braku zasilania sieciowego.

Logika SAFE= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomérka niezweryfikowanych (*) (Fi?lVF’ ad. 1)

Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie sy wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, fotokomérki sa aktywne zaréwno podczas otwierania,
jak i zamykania. Przeciecie linii foto podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po'odstonieciu fotokomorki. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomdérka zweryfikowana. (Fig. F, ad. 2).

Aktywuje wer)Lﬁkacje fotokomdrek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, fotokomorki sa aktywne zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania. Przeciecie linii foto

podczas zamykania'odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki.

Logika SAFE= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomérka aktywna tylko#odczas otwierania niezweryfikowanych (*) (Fig. F, ad. 1) )

Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie s3 wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomaérki podczas zamykania.

Podczas otwierania blokuje ruch na czas przeciecia linii foto. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
Logika SAFE= 3 - Weg'écie skonfigurowane jako Phot op test, zweryfikowana fotokomorka aktywna tylko podczas otwierania (Fig. F, ad. 2).

Akiywuje weryfikacje fotokomérek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomdrki podczas zamykania. Podczas otwierania blokuje ruch na czas przeciecia linii foto.
Logika SAFE= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania niezweryfikowanych (*) (Fig. F, ad. 1)

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wyfacza dziatanie fotokomérki podczas otwierania.
Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE= 5 - Wejécie skonfigurowane jako Phot cl test, zweryfikowana fotokomérka akt?/wna tylko podczas zamykania (Fig. F, ad. 2).
Aktywuje weryfikacje fotokomdrek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wyfacza dziatanie fotokomoérki podczas otwierania.. Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu.

Logica SAFE= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa niezweryfikowanych (¥) (Fig. F, ad. 3) i
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktore nie sg wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logica SAFE= 7 - Wejécie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana (Fig. F, ad. 4).
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. To polecenie odwraca Kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE= 8 - Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 (Fig. F, ad. 5). Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAE_E(:S%_%VPG{S'(C;_G sé(or(\jﬁg;ﬂowanejako Bar op, listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie
aufomatyki ig.F, ad. 3).

Umoiliw¥a podfaczenie urzadzen, ktére nie s3 wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania
powoduje zatrzymanie. W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zatozony.

Lot_?(ika SAFE=10 Wejscie skonfigurowane kao Bar op test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania
wykona zatrzymanie automat¥ i (STOP) (Fig.F, ad. 45 o o . o . . )
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=11 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 op, listwa 8k2 z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie
automatyki (STOP) (Fig.F, ad.5):
Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

Logika SAiE(:S]rZOV';I)ej(éFc_ieEko&\ﬁs?urowanejako Bar cl, listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie
aufomatyki ig.F, ad. 3).

Umozliwll/a podtaczenie urzadzen, ktore nie s3 wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania
powoduje zatrzymanie. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=13 Wejscie skonfigurowane jako Bar cl test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas
zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP) (Fig.F, ad.4). . . L . .
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na’poczatku cyklu. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=14 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 cl, listwa 8k2 z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie
aufomatyki (STOP) 8Fig.F, ad. 5).

Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.
(¥) Jezeli sa instalowane urzadzenia typu, D” (w mysl normy EN12453), potaczone bez wykonania weryfikacji, nalezy zaleci¢ ich obowiazkowe serwisowanie
co najmniej raz na po6t roku.
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

6) PODLACZENIE SILNIKOW Fig. E (*) Przed wykonanjemautomatycznego ustawiania nalezy sie upewnic, izwszystkie
czynnoscimontazowe i zabezpieczenia zostaty wykonane prawidtowo, w sposob

7) URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE i . i i opisany w ostrzezeniach dot. instalacji w instrukdji napedu, .

Uwaga: stosowac wylacznie takie urzadzenia zabezpieczajace, ktore  (**) W zaleznosci od wyniku analizy ryzyka moze sie okaza¢ konieczne zastoso-

odbieraja sygnat bez przeszkod. wanie czutych zabezpieczen.

7.1) URZADZENIA ZWERYFIKOWANE FIG. F 8.8) MENU REGULACJI WYLACZNIKA KRANCOWEGO (REG. FC)

j Umozliwia regulacje wytacznikow kranncowych w przypadku silnikéw wyposa-
7.2)PODLACZENIE1PARY FOTOKOMOREKNIESKONTROLOWANYCHRYS.D1  zonych w enkoder.

8) DOSTEP DO MENU: FIG. 1 G C | A ;
zmniejszong pretdkosuq, jak rowniez nie powininy wiaczac sie zabezpieczenia,

i Menudest aktywne, jBezeIi zastosowane sg naste;{)ujqce silniki: LUX BT, LUX G BT,

7.3) PODLACZENIE 1 PARY FOTOKOMOREK SKONTROLOWANYCH RYS.D2  GIUNO,E5BTA18,E5BTA12. We wszystkich pozostatych przypadkach wyswietlany
ﬁzst komunikat“n iEda5t PnY" i ) .

WAGA: te czynnosci nalezy wykonywac w trybie ,cztowiek obecny” oraz ze

8.1) MENU PARAMETROW (PARrA7) (TABELA “A” PARAMETRY) Jezeli zostata ustawiona qulka “i 5L AHE"w przypadkusilnikow LUX BT/

LUX GBT, E5 BT A18, E5 BT A12, wyswietlane sg wytacznie komunikaty dotyczace

8.2) MENU LOGIKI (Lol ic) (TABELA “B” LOGIKI) silnika 1 ("aP" i"cLi" I").Nalezy zapoznac sie zustawieniamiregulacjiwytgcznika
kranicowego zawartymi w instrukcji obstugi GIUNO ULTRA. o

8.3) MENU RADIO (rfAd /o) (TABELA “C” RADIO) Wytacznie'w przypadku silnikow E5 BT AT8/E5 BT A12 mozna rowniez recznie

- AZNA UWAGA: OZNACZYC PIERWSZY WPROWADZONY DO PAMIECI ustawic bra.m? przy wytacznikach krancowych, a nastgkpnie przesuna¢ brame

NADAJNIK SPECJALNYM SYMBOLEM (MASTER). Brzyqskam) +/-, az'nacisnie na mechaniczny ogranicznik. o

otwierdzi¢ pozycje przyciskiem OK lub pilotem (ktory trzeba wczesniej zapisac

W przypadku programowania recznego pierwszy nadajnik przydziela
KLL.FCZSEV.Y KQDpOD%IORNIKA, ktér)?jest p%trngny do)r/1aste;pnjego I(Fion)é)wania w pamieci).
radionadajnikow.

Wbudowany odbiornik Clonix posiada ponadto kilka waznych, zaawansowanych 8.9) MENU STATYSTYKI

unkgcji: . o . Umozliwia, wyswietlenie wersji karty, catkowitej liczby cykli (wyrazanej w
+  Klonowanie nadaljmka master (rolling-code lub kodu statego). setkach), liczby wgwanych do” pamiéci pilotéw radiowych oraz ostatnich. 30
« Klonowanie w celu wymiany nadajnikow wprowadzonych'do odbiornika. btedow (pierwsze 2 cyfry pokazuja pozycje, ostatnie 2 kod btedu). Btad 01 jest
« Zarzadzanie baza danych nadajnikow. btedem najnowszym.

«  Zarzadzanie wszystkimi odbiornikami. . )
Aby poznac sposob wykorzystywania funkcjizaawansowanych, nalezy zapozna¢ ~ 8.10) MENU HASLO

jsi?z instrukcjg obstugi uniwersalnego programatora cyfrowego orazz ogélnymi  Umozliwia ustawienie hasta do programowania kar%f zaJ)omocq sieci U-link”.

informacjami na temat programowania odbiornikdw. Jezeli"POZIOM OCHRONY” jest ustawiony na 1, 2, 3, 4, zadane zostaye wejscie do
3 menu programowania. Po 10 nieudanyc ?ro'bach dostepu, przed ponownym

8.4) MENU DOMYSLNE (dEFRULE) ponowieniem prob nalezy odczekac 3 minuty.W tym czasie, kazda proba dostgpu

Przywraca DOMYSLNE ustawienia centralki. Po zresetowaniu konieczne jest ~ powoduje wyswietlenie komunikatu,BLOC" Dornyslne hasto to 1234.
wykonanie ponownego ustawienia automatycznego.

8.5) MENU JEZYKA (LAnGLLUE) L
Umozliwia ustawienie jezyka programatora z wyswietlaczem.

% NACI§NI5CIE WYLACZNIKA KRANCOWEGO ZAMYKANIA Fig. G ad. A-B
ERUNEK OTWIERANIA Fig. E

10) PODI’.AI_CZENIE DO KARTY ROZSZERZEN | Z UNIWERSALNYM
8.6) MENU USTAWIANIA AUTOMATYCZNEGO (RUtoSEE) PROGRAMATOREM CYFROWYM WERSJA > V1.40 (Fig. H) Zapozna¢ sie z
« Przejs¢ do o_dpomednlegbo menu i wiaczy¢ ustawianie automatyczne. informacjami podanymi w odpowiedniej instrukgji.
« Po W.CISHI%CIU przycisku OK wyswietlany’jest komunikat ,,... ..."..., centralka
steruje cyklem otwierania, po ktorym nastepuje cyklzamykania, podczas ktor((ej?o 11) MODULY OPCJONALNE U-LINK
automatycznie ustawianajest minimalnasitaniezbednado poruszeniaskrzydfa.  Patrz instrukcje obstugi modutéw U-link. . . . .
Liczba cykli niezbednych do przeprowadzenia procedury ustawienia Korzystanie z kilku modutéw pOWOdléJe ograniczenie zasiegu radiowego.
automatycznego wynosi od 1 do 3 Dostosowag instalacje za pomoca odpowiedniej anteny dostrojonej do

Podczas tej f_azP/ nié przecina¢ linii foto oraz nie uzywac przyciskow START,  czestotliwosci 433 MHz:
a

STOP i wyswietlacza. .

ggt)z/%(arr{cezeniu tej operacji centralka sterownicza automatycznie ustawia %Z)IV%EAIEAEEL'EE!I"EI\((E%IY\I(\:{ZNY Fig. |

wartosci sity. Nalezy je sprawdzi¢ i ewentualnie zmienic tak jak opisano przy UWAGA: W przypadku, I?dy dlugos¢ skrzydet przekracza 3m, nalezy
instrukgcji zainstalowac zamek elektryczny.

programowania. . . 3 . . Na rysunku Fig. | przedstawiony jest przyktad potaczen zamka elektr czne%o z
WAGA!!_Sprawdzm,czy_wartosc5|;y_ uderzeniazmierzonaw miejscach wyzwalan?/m rXIg_;IIem ECB 24 V~ paodiaczonego do panelu sterowania THALIA.
przewidzianych w normie EN12445 jest mniejszanizpodanownormie  Aby panel THALIA mog{ sterowac¢ zamkiem elektrycznym, nalezy zastosowac
M T12453. i X ) X i odpowiednia karte mod. ME B
A Fﬂtg ud?(rzema mozna zredukowac przy pomocy odksztatcajacych sie 13) RESETOWANIE DO USTAWIEK FABRYCZNYCH (Rys. J)
istewek. s.
n P : : OS)TROZNIE: resetuje centrale do wartosci ustawior¥ych fabrycznie i kasuje
Uwagal! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania /o) stkie zapisane w pamiec; piloty radiowe
i orﬁ;f:f;'ﬁ%‘év{,gsé anl;)e,aiI;t rgr:)asi)w;n?éazt&?ig?yv:ligIc?goll()%rz‘;rr?llgg\lla%cczrgcg OSTROZNIE! ﬁieprawi owe zaprogramowanie'moie spowodowac obrazenia
automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne przedmioty.  ©S0P lub zwierzat, albo szkody rzeczowe.

- ; . - Odciac zasilanije karty (Rys. Jad. 1) o o
8.7) KOLEJNOSC CZYNNOSCI KONTROLNYCH MONTAZU - Otworzy¢ wejscie Stop |l!{ednoczesn|e nacisna¢ przyciski - i OK (Rys. J ad. 2)
ykonac cykl AUTOMATYCZNEGO USTAWIANIA (AUTOSET

1. - ¢yl \TYCZNE L(*) . - Wiaczyc zasilanie karty (Rys. J ad. 3) . . B o
2. Sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszczg sie w dozwolonych limitach (*¥), - Na ekranie wyswietla’sie komunikat RST. W ciggu 3 s potwierdzi¢ naciskajac
Brze $¢ do punktu 10, w przeciwnym razie = o Brzyask OK (Rys. J ad. 4)
3. Dostosowac ewentualnie parametry predkosci i czutosci (sity): zob. tabela - Poczeka¢ na zakonczenie procedury (Rys. J ad. 5)
Baramet.row. o T . o - Procedura zakonczona (Rys. J ad. 6)
4. Ponowniesprawdzic sity uderzenia:jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach ) i L . ; L. |
**2 przejsc do punktu10, w przeciwnym razie UWAGA! Nieprawidtowe ustawienie moze spowodowac obrazenia oséb lub
5. Zatozy¢listwe amortyzujacg . . . . o zwierzat, albo uszkodzenie przedmiotow. . . .
6. Ponowniesprawdzic Sity uderzenia:jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach UWAGA: Sprawdazic, czy wartosc sily uderzenia zmierzona w miejscach
**2, przejs¢ do punktu 10, w przeciwnym razie 1przeW|dZ|anych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w normie
7. Zatozycurzadzenia zabezpieczajace reagujace na nacisk lub elektroczute (np. EN 12453. . . j A A
listwa krawedziowa) (**). o . ) Site uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztalcajacych sie
8. Ponowniesprawdzic sity uderzenia:jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach listewek.
C\;?, przejsc do punktu’10, w przeciwnym razie . . Aby uzyskac lepsze wyniki, zaleca sie wykonanie automatycznego ustawiania
9. gczac naped tylko w trybie recznym z przytrzymaniem przycisku. przy niepracujacych silnikach (nie rozgrzanych zbyt duza iloscig wykonanych
10. Upewnicsie, izwszystkie urzadzenia wykrywajace obiekty w obszarze cyklu Jeden po drugimcykli).

dziafaja prawidtowo
TABELA “A” - MENU PARAMETRY - (PR-A)

{ s .
DPEE ”C-‘,E'-HH 0 10 3 otwiecgrfig%%zgillgri]lg 20s] Czas opdznienia podczas otwierania dla silnika 2 wzgledem silnika 1.
LS dELRY Czas opdznienia Czas opdznienia podczas zamykania dla silnika 1 wzgledem silnika 2.
cL E ,,-,E'- 0 25 6 zamykan{a[c%la silnika | UWAGA: jezeli czas jest ustawiony na warto$¢ maksymalna, silnik 1 czeka przed
! s wiaczeniem na petne wvtaczenie silnika 2
Ech 0 120 10 Czaszgrl#tﬁr?iﬁeactl);c[zsr]\ego Czas oczekiwania przed wykonaniem automatycznego zamkniecia.
) - ]
t rc’:.,grljltht. 1 180 40 sctfgfsyosglrﬁgggn[lg] Czas opuszczenia danej strefy przez pojazdy, ktorych ruch reguluje semafor.
L

Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas otwierania, wyrazony w
Brocentowej czesci catkowitego odcinka ruchu.
WAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym

) .. | nieprzerwany cykl roboczy.
Pd 5t Odcinek spowalniania UV\FAGA:jeiin);\aw s'wiZtIaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
or. - 0 50 10 ruchu podczas 5d i i
Sl old i POC 0] Brzeszkodjestnlea tywne. . o
L Ou otwierania [ %, WAGA: w przypadku sitownikow z wbudowanymi ogranicznikami, parametr

spowalniania ruchu powinien by¢ zawsze aktywowany i'powinien wynosi¢ powyzej 5.
UWAGA: w przypadku wersji GIUNO odcinek spowalniania ruchu ustawiany jest przy po-

mocy przesuwnych czujnikow.
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikow podczas zamykania, wyrazony w
Brocentowej czesci catkowitego odcinka ruchu.

WAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonac kompletny, niczym

eprzerwany cykl roboczy.

c é...d |':J Sc'l: 0 50 10 Odcrlkr}cerlius;;%\g?%g;ama Urzgstﬁzé l;iejzeesht :?e‘g gu‘:,e;‘téaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
£e zamykania [%] BWAGA: w przypadku sitownikéw z wbudowanymi ogranicznikami, parametr

spowalniania ruchu powinien by¢ zawsze aktywowany i powinien wynosi¢ powyzej 5.
'WAGA: w przypadku wersji GIUNO odcinek spowalniania ruchu ustawiany jest przy

pomocy przesuwnych czujnikéw.
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Odcinek zmniejszania predkosci silnika/silnikow (przejscie od predkosci
roIE)(_)czej (?(o predkosci spowalniania ruchu) ;qr(’)vmo podczaé ptlxévmranl‘ia,
Odcinek zmniejszania | j2k | zamykania, wyrazony w procentowej czgsci catkowitego odcinka ruchu.
o SEdECEL 0 50 15 predkos’ci[J%] Jl‘:lwk%ﬁi: k:n(: Izmody’flkowarglu parametru nalezy
pletny, niczym nieprzerwany cykl roboczy.
UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkod jest nieaktywne.
PA-E AL 10 99 99 Otwieranie czeéciowe | Szeroko$¢ otwarcia czesciowego wyrazona procentowo w stosunku do otwarcia
aPEn inD M1 [%)] catkowitego, po naci$nieciu przycisku otwarcia przejscia dla pieszych PED.
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas otwieranja. Jest to procentowa
wartos¢ sity przekraczajaca” wartosc sity zapisaneL podczas ustawiania
automatycznego (i nastepnie aktualizowanej), ktorej przekroczenie
Sita skrzydta/skrzydet llgowodUJe wygenerowanie alarmu z %owodu napotkania przeszkody.
SR 1 99 50 podczas otwierania eR parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
- [%] UWAGA: Ma bezposredni wplyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, cz
ak ustawionej wgrtoéci pargrt\yetru zachowane sg obowiqyzupqce normy!
zakresu bezpieczenstwa (*). W razie 9!:'otrzeby nalezy zainstalowac zabezpieczenie
chroniagce przed przygnieceniem (**).
Sita, z jakg przesuwa sie skrzydto/a podczas zamykanja. Jest to procentowa
warto$¢ sity przekraczajaca’ wartos¢ sity zaplsane’( podczas ustawiania
automatycznego (i nastepnie aktualizowanej), ktorej przekroczenie
Sita skrzydta/skrzydet ]?owodUJe wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
el EEarEE 1 99 50 podczas zamykania eR parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
1% UWAGA: Ma bezposredni wpltyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy
ak ustawionej wartosci parametru zachowane sa obowigzujace normy z
zﬂkre§u bezple&zenstwa. (*).W razzg 9!:)n.)trzeby nalezy zainstalowac zabezpieczenie
chroniace przed przygnieceniem (**).
ProceRtowa wart%s’é maksymalnﬂ' pr?(jli(oéci silnika/silnikéw osigganej podczas otwiierar]ia.
& ;i f : o zZmo ikowaniu arametru nalez
oF SPEEd 15 99 99 Prgdkosc[;/)}merama wykonaé kompletny, r¥iczym nie rzeprwany cykl robocz y
o U AGQ:, :"e?eli na v«‘(yéwietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkod jest nieaktywne.
Procentowa warto$¢ maksymalnﬂ' prg(_:ikoéci silnika/silnikow osigganej podczas zamykania.
) Predkos¢ zamykania UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy
cl SPEEd 15 99 99 %] wykonaé kompletny, niczym nieprzerwany .‘.:syk.l. roboczy.
UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkod jest nieaktywne.
B R P N N S
Sl ol SPEEd 15 99 25 Predkos¢ spowalniania UWA'GR,: Po zmodyfikowaniu parametru nalei);
Lou [%] wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwanl)(( cykl roboczy.
U AGQ:, éqieli na V\Ir(yéwietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszko |est nieaktywne.
Programowanie
liczby cykli, po Umozliwia ustawienie liczby cykli, po wykonaniu ktorych wyjécie AUX skonfigurowane
5Er L'n,',:"EDL‘H- 0 250 0 nggg;’g?;é‘:’:(xgézé jako Serwis lub Sygnalizator s’wietiny iserwis sygnalizuje koniecznos¢ przeprowadzenia
! serwisu.
serwisowanie [ w
setkach].

(*) W panstwach Unii Europejskiej w kwestiach wartosci granicznych sity nalezy stosowac norme EN12453, natomiast w kwestiach metod pomiarowych norme EN12445.
(*¥) Site uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztatcajacych sie listewek.

TABELA “B“- MENU LOGIKI - (Lol ic)

Zaznaczy¢
Logika Definicja Domyslnie | wykonane Opcje
ustawienie
0 Silniki nieaktywne
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
Tvo silnilc 4 LUX BT
silnika
P 5 LUX G BT
Mokor EYPE | (Ustawic typsilnika 0 6 SUB BT
po'alfzc’t”e)gc’ z 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
arta.
2 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A50
9 VIRGO SMART BT A - 5 przewoddw
10 VIRGO SMART BT A - 3 przewoddéw
1 E5BT A18
12 E5 BT A12
Czas 0 Logika dziatania nieaktywna
EcR Automatycznego 0
Zamykania 1 Aktywuje automatyczne zamykanie
Szybkie 0 Logika dziatania nieaktywna
FASE cLS. e 0 : ————— —— :
zamykanie 1 Zanim rozpocznie sie oczekiwanie na zakoriczenie ustawionego czasu TCA, zamyka sie po 3s po zwolnieniu linii foto.
0 Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped
dziataja zgodnie z 4-krokowa logika dziatania. ruch krokowy
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start 2 KROKI 3 KROKI 4 KROKI
1 |, Ped dziatajg zgodnie z 3-krokowa logika
dziatania. Impuls podczas zamykania powoduje ZAMKNIETA OTWIERA
odwrdcenie kierunku ruchu. OTWIERA OTWIERA
W TRAKCIE
o - STOP
SEE’_{: bE.::-' i':EP Praca krokowa 0 ZAMYKANIA
au n
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped OTWARTA ZAMYKA ZAMYKA
5 dziatajg zgodnie z 2-krokowa logika dziatania. W TRAKCIE ZAMYKA
Kazdy impuls powoduje odwrécenie kierunku OTWIERANIA STOP +TCA STOP +TCA
ruchu.
PO
ZATRZYMANIU OTWIERA OTWIERA OTWIERA
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Zaznaczy¢
Logika Definicja Domyslnie | wykonane Opcje
ustawienie
0 Migajaca lampka zaczyna swieci¢ réwnoczesnie z uruchomieniem silnika/silnikow.
PrE-RLRFD | Aarmwstepny | o - - o
1 Migajaca lampka swieci przez ok. 3 sekundy przed uruchomieniem silnika/silnikow.
0 Dziatanie impulsowe.
Dziatanie wymaga obecnosci cztowieka.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
1 Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
Cy%l jest kontynuowany tak dtugo, jak dtugo pozostajg wcisniete przyciski OPEN UP i CLOSE UP.
Przytrzymaj UWAGA: zabezpieczenia s nieaktywne.
hoLd-to-rin przycisk 0 P 2 4
Dziatanie awaryjne wymagajace obecnosci cztowieka. Zazwyczaj dziatanie typu impulsowego.
Jezeli karta nie wykona testu zabezpieczen (fotokomérka lub listwa, ErOx) 3 razy pod rzad, aktywowane jest dziatanie
wymagajace obecnosci cztowieka (Przytrzymaj przycisk) az do momentu zwolnienia przyciskow OPEN UP lub CLOSE UP.
2 Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
A UWAGA: podczas awaryjnego dziatania wymagajacego obecnosci cztowieka zabezpieczenia sa nieaktywne.
Blokuje impulsy 0 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas otwierania.
bl oPEn podczas 0
otwierania 1 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas otwierania.
Blokuje impulsy 0 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas przerwy czasu TCA.
wo w Czasie
h e Automatycznego | 1 Impulsy wejs¢ skonfi h jako Start E, Start |, Ped ni dujq reakeji pod TcA
Zamykania (TCA) mpuisy wejsc skonfigurowanych jako Start &, Start |, Fed nie powodujg reakcjl podczas przerwy czasu "
Blokuje impulsy 0 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas zamykania.
bl cloSE podczas 0
zamykania 1 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas zamykania.
Uderzenie tarana 0 Logika dziatania nieaktywna
FAN blol coP hydraulicznego 0 Przed otwarciem brama przez 2 sekundy wykonuje zamykanie. Umozliwia to fatwiejsze otwarcie zamka elektrycznego.
- P°sza§ 1 WAZNE - W przypadku braku odpowiednich mechanicznych ogranicznikéw zamykania, nie nalezy korzystac z
otwierania tej funkeii
j funkji.
Uderzenie tarana 0 Logika dziatania nieaktywna
hydraulicznego
rAM blob cel podczas 0 1 Przed zamknieciem brama przez 2 sekur;c(i}l konuije ruch otwierania. Umozliwia to tatwiejsze otwarcie zamka elektrycznego.
zamykania WAZNE - W przypadku braku odpowiednich mechanicznych ogranicznikéw zamykania, nie nalezy korzysta¢ z tej funkji.
0 Logika dziatania nieaktywna
Jezeli silniki zostajg zatrzymane przy catkowitym otwarciu lub catkowitym zamknieciu przez ponad jedna godzine,
) Utrzymanie 0 zostaja uruchomione na okoto 3 sekundy w kierunku dociéniecia skrzydta. Ten ruch jest wykonywany co godzine.
blLoc PE!' 5 ‘St blokady 1 UWAGA: Celem tej funkgji jest wyréwnanie, w silnikach hydrauliki olejowej, ewentualnego zmniejszenia objetosci oleju
spowodowanego obnizeniem temperatury podczas dtuzszych przerw (na przyktad w nocy), lub spowodowanego
wyciekami wewnetrznymi.
WAZNE - W przypadku braku odpowiednich mechanicznych ogranicznikéw zamykania, nie nalezy korzystac z tej funkgji.
0 Ruch jest zatrzymywany wytacznie Erzez wytaczniki kraricowe zamykania; w tym przypadku nalezy je
doktadnie wyregulowac (Rys.G, ad. B).
Nacisniety - K o R
wylacznik Wykorzystywany jezeli zastosowano mechaniczne ograniczniki zamykania. .
PrESS Suc Kran 0 Ta funkcja wiacza nacisk skrzydet na mechaniczny ogranicznik, ktory nie jest uwazany za przeszkode przez
rancowy 1 elektroniczny ogranicznik sity.
zamykania Po przechwyceniu sygnatu wytgcznika krahcows\?o zamykania ttoczysko wysuwa sie przez kole{nych kilka
sekund lub az do mechaniczne?o zatrzymania. W ten sposob, wy| rzedzajgc nieznacznie zadziatanie wytacznika
kraricowego zamykania, skrzydfa dokfadnie do niego przylegajq (Rys. G, ad. A).
0 Prég zadziatania elektronicznego ogranicznika sity pozostaje na ustawionym poziomie.
Centralka, przy kazdym uruchomieniu, automatycznie kompensuje prég zadziatania alarmu generowanego w
IcE Funkcja Ice (Léd) 0 grzypadku napotkania przeszkody.
c J 1 prawdzi¢, czy wartos¢ sity uderzenia, zmierzonej w punktach przewidzianych normabEN1 2445 jest nizsza od
wartosci podanej w normie EN 12453. W razie watpliwosci zastosowac¢ dodatkowe zabezpieczenia.
Ta funkgja jest przydatna w przypadku instalacji pracujacych w niskich temperaturach.
UWAGA: po aktywowaniu tej funkcji nalezy wykonac cykl ustawiania automatycznego.
0 Pracuja oba silniki (2 skrzydta).
{ Makon 1 silnik pracuje 0 J‘q — Y
- 1 Pracuje tylko silnik 1 (1 skrzydto).
Otwarcie: M1 uruchamia sie z wyprzedzeniem wzgledem M2 (czas przesunigcia fazowego przy otwarciu). (Patrz Rys.E)
0 Zamkniecie: M2 uruchamia sie z wyprzedzeniem wzgledem M1 (czas przesuniecia fazowego przy zamkniegciu).
Inwersja (Patrz Rys.E)' .
ChHﬁ‘-E f'a.': przesuniecia 0 Manewr nozny zostaje wykonany przez M1
& fiilzojf(’?go Otwarcie: M2 uruchamia sie z wyprzedzeniem wzgledem M1 (czas przesuniecia fazowego przy otwarciu). (Patrz Rys.E)
stinikow 1 Zamkniecie: M1 uruchamia sie z wyprzedzeniem wzgledem M2 (czas przesuniecia fazowego przy zamknieciu).
(Patrz Rys.E)
Manewr nozny zostaje wykonany przez M2
DPEn in Odwrécenie 0 Dziatanie standardowe (zob. Rys. E).
kierunku ruchu 0 . . . . . o
aobhEr dirEck. otwierania 1 Kierunek otwierania zostaje odwrdcony w stosunku do dziatania standardowego (zob. Rys. E).
Konfiguracja 0 Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomérka.
‘Q’ejéci? 1 Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomérka zweryfikowana.
SAFE | bezpieczenstwa 0 — - - —
SAFE 1. 2 Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomdrka aktywna tylko podczas otwierania.
72 3 Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.
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SRFE 2

Konfiguracja
wejscia
bezpieczenstwa
SAFE 2.

74

4

Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomoérka aktywna tylko podczas zamykania.

Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, fotokomorka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.

Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa.

Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana.

Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2.

O ([ (N|[o|wn

Wejscie skonfigurowane jako Bar op, czyli listwa krawedziowa z odwrdéceniem aktywna tylko podczas otwierania.
Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.

10

Wejscie skonfigurowane jako Bar OP TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwrdceniem aktywna tylko
podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.

Wejscie skonfigurowane jako Bar OP 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwie-
rania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.

Wejscie skonfigurowane jako Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania.
Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.

Wejscie skonfigurowane jako Bar CLTEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.

14

Wejscie skonfigurowanejako Bar CL8k2, czylilistwa krawedziowa zodwréceniem aktywna tylko podczas zamykania.
Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.

ic |

Konfiguracja
wejscia
bezpieczenstwa
przycisku
sterowania IC 1.
61

Wejscie skonfigurowane jako Start E.

Wejscie skonfigurowane jako Start I.

Wejscie skonfigurowane jako Open.

Wejscie skonfigurowane jako Close.

Konfiguracja
wejscia
bezpieczenstwa
przycisku
sterowania IC 2.
62

Wejscie skonfigurowane jako Ped.

nibh|lwi(Nn|—=|O

Wejscie skonfigurowane jako Timer.

(<)}

Wejscie skonfigurowane jako Timer Przejscia dla Pieszych.

Konfiguracja
wyjscia AUX 0.
20-21

Wyjscie skonfigurowane jako 2-gi kanat radiowy.

Wyjscie skonfigurowane jako SCA Kontrolka Otwartej Bramy.

Wyjscie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia Swiatta Wewnetrznego.

Wyjscie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia O$wietlenia Strefowego.

Wyjscie skonfigurowane jak Oswietlenie schoddw.

Wyjscie skonfigurowane jak Alarm.

AUH 3

Konfiguracja
wyjsécia AUX 3.
26-27

Wyjscie skonfigurowane jak Sygnalizator $wietlny.

Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z wyzwalanym ryglem.

Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z magnesem.

(o eI LN e N NV, I I N NV R S e k=)

Wyjscie skonfigurowane jako Serwis

o

Wyjscie skonfigurowane jako Sygnalizator swietlny i serwis

F IHEd codE

Kod staty

o

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu rolling-code.
Nie sg przyjmowane klony z kodem statym.

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu statego.
Przyjmowane sa klony z kodem statym.

ProkEck lon
LELEL

Ustawianie
poziomu ochrony

A - Dostep do menu programowania nie wymaga podania hasta

B - Aktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

Ten tryb mozna wijczy¢ z panelu sterowania i nie wymaga dostepu:

- Wcisnac kolejno przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego, ktéry zostat juz wpro-
wadzony do pamieci w trybie zwyktym za’pomoca menu sterowania radiowego.

- W ciggu 10 s wcisha¢ przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota, ktéry ma zosta¢ wczytany.
Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 s. W tym czasie mozna wczyta¢ nastepne piloty
radiowe, powtarzajac punkt poprzedni.

C - Aktywuje automatyczne wczytywanie klondw droga radiowa.

Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika klonéw wygenerowanych za pomoca automatycznego programato-
ra oraz cykli zaprogramowanych powtérek (replay).

D - Aktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.

Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika zaprogramowanych powtérek?replay).

E - Umozliwia modyfikacje parametréw karty za pomoca sieci U-link.

A - Dostep do menugrogramowania wymaga podania hasta.
Domysine hasto to 1234.
Dziatanie funkgji B - C - D - E pozostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowania 0.

A - Dostep do menugrogramowania wymaga podania hasta.
DomyslIne hasto to 1234:

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
Dziatanie funkgji D - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A- Doster) do menu pro;ramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234. i

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorekéreplay) droga radiowa.
Dziatanie funkgji C - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234,
B - Dezaktywuje wczytywanie pilotow radiowzch droga radiowa.
C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.
E - Dezaktywuje mozliwo$¢ modyfikacji parametrow kart¥ za pomocg sieci U-link.
Piloty radiowe sg zapisywane wytacznie z uzyciem specjalnego menu Radio.
WAZNE: Tak wysoki poziom bezpieczeristwa uniemozliwia dostep zaréwno niepozgdanym klonom, jak i blokuje
ewentualne zaktécenia radiowe.

SEr AL ModE

Tryb szeregowy
(Okredla jak jest
skonfigurowana
karta w potaczeniu
sieciowym BFT.)

SLAVE standard: karta odbiera i przekazuje polecenia/diagnostyka/itp.

MASTER standard: karta przesyta polecenia aktywacyjne (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do pozostatych kart.

RddrESS

Adres

Okresla adres od 0 do 119 karty w pofaczeniu lokalnej sieci BFT.
(zob. podrozdziat MODULY OPCJONALNE U-LINK)
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

Zaznaczy¢
Logika Definicja Domyslnie | wykonane Opcje
ustawienie
Push&Go 0 Logika nieaktywna
] G Tylko dla 0
PUSh Lo E(SyBT A12) 1 Reczne popchniecie zatrzymanej bramki w kierunku otwierania powoduje automatyczne otwarcie.
0 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.
1 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.
2 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.
3 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.
4 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.
5 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).
6 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejscia dla pieszych).
7 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomérka.
8 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomérka aktywna tylko podczas otwierania.
9 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomorka aktywna tylko podczas zamykania.
10 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.
. Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
Kgnﬁguraqa n pocjiczas otwie?aniaA Pochzas zamykapnia powoduje zatrzyymanie ruchu. ¢ Y s
o I\(Mequa EXPI2 na 1 12 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko
EHP t1 arc:e_;g/zszt_e;zen podczas zamyKania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
wel 1_;’” 13 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomoérka zweryfikowana. Wejscie 3 EXPIZ)r karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przefaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULTT.
Wejscie skpnﬁgurowanejakZabezpiecze;nie Phot test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwie-
14 rania.Wejscie (EXPI%} Karty rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane’ na wejscie weryfikacyjne
zabezpieczen, EXPFAULT1.
Wejscie skonfigurowane H’ak zabezpieczenie Phot cl test, fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylkoffodczas
15 zamykania.Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen wejs¢/wyjsc jestautomatycznie przetaczane na wejécie weryfikacyjne
zabézpieczen, EXPFAULT1.
16 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa zweryfikowana. Wejscie 3 (EXPIZ% karty rozszerzen
wejs¢/wyjs¢ jest automatycznie przetaczane na wejécie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.
Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP test, czylilistwa krawedziowa zweryfikowana zodwrdceniem
17 aktywna tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrszame ruchu. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przefaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULTT.
Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowanaz odwrdceniem
18 aktywna tylko podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrZ{manle ruchu. Wejscie 3 EXPI2_I)_ karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest dutomatycznie przefaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.
0 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.
1 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.
2 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.
3 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.
4 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.
Konfiguracja 5 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).
wejscia EXPI2 na 6 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejscia dla pieszych).
EHP i karcie rozszerzen 0 7 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomorka.
wejs¢/wyjsé 8 Wejicie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomarka aktywna tylko podczas otwierania.
- 9 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania.
10 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.
1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
12 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
0 Wyjscie skonfigurowane jak 2-gi kanat radiowy.
Konfiguracja 1 Wyjscie skonfigurowane jak SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
wyjscia EXPO2 na 2 Wyjscie skonfigurowane jak przycisk Swiatta Wewnetrznego.
EHPa ! karcie rozszerzen 1 — - - — -
wejsc/wyjsc 3 Wyjscie skonfigurowane jak przycisk O$wietlenia Strefowego.
4-5 4 Wyjscie skonfigurowane jak Oswietlenie schoddw.
5 Wyjscie skonfigurowane jak Alarm.
6 Wyjscie skonfigurowane jak Sygnalizator Swietlny.
Konfiguracja 7 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z wyzwalanym ryglem.
wyjscia EXPO2 na 8 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z magnesem.
EHPo? karcie Rozszerzei 11 — - -
wejéé/wyjéé 9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis.
67 10 Wyjscie skonfigurowane jako Sygnalizator swietlny i serwis.
11 Wyjscie skonfigurowane jak Sterowanie semaforem z kartg TLB.
EFAFF e L IGRE Poczatkowe o 0 Miganie poczatkowe wytaczone.
PrEFLASK Ink miganie semafora 1 Na poczatku cyklu czerwone $wiatta migaja przez 3sekundy.
EFRAFF ic L IDhE Czerwone $wiatto 0 Jezeli brama jest zamknieta, czerwone $wiatta nie $wieca.
r semafora swieci 0 T ] ] o o
ALLRAYS on $wiattem statym 1 Jezeli brama jest zamknieta, Swiecg czerwone $wiatta.
TABELA “C”- MENU RADIO (-Rd ia)
Logika Opis
Dodaj Przycisk Start
Rdd SERArE przypjorzq kowuje wybrany przycisk do polecenia Start
Dodaj Przycisk 2ch
Rdd 2ch przyporzadkowuje wybrany przzcisk do sterowania 2. kanatem radiowym. Przyporzadkowuje wa/brany prz%/cisk do sterowania 2. kanatem radiowym. Jezeli zadne wyjscie nie jest
skonfigurowane jako Wyjscie 2. kanatu radiowego, 2. kanat radiowy steruje otwarciem przejscia dla pieszych.
Usun Liste
ErRASE &4 UWAGA! Usuwa catkowicie wszystkie zapisane w pamieci odbiornika polecenia sterownicze.
d FH Odczyt kodu odbiornika
ey Wyswietla kod odbiornika niezbedny do klonowania polecen radiowych.
0 ON = Ustawia w stan gotowosci programowanie kart na odlegtos¢ przy pomocy nadajnika W LINK, ktory zostat wczesniej wprowadzony do pamieci.
i< Urzadzenie pozostaje w stanie gotowosci przez 3 minuty od ostatniego wcisniecia sterownika radiowego W LINK..
OFF= Programowanie W LINK wytgczone.
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AOCTYN B MEHIO Fig.

1

OcHosHas Bepcua MO

|
|_> C = AKTuBaumsa BXOfa KOHLEBOro
BbIK/Il0YaTena 3akpbiTna geuratensa 2 SWC2

L___p 0= AKTuBauna BXxoja KOHLEBOro

BbIKJIlOYaTena oTKpbITVA ABuratensa 2 SWO2
L » £ = AKTuBauMA BXxOoAa KOHLEBOro

BbIK/OUaTena 3akpbitvia gsuratena 1 SWC1
L » 0= AKTWBaUMA BXOAA KOHLEBOrO
BbIK/IlOYaTeNna oTKpbITUA ABuratena 1 SWO1

3;731

L » MrHoBeHHas cuna geuratens 1

MrHoBeHHas cuna geuratens 2

SkrE AKTuBaLWA BXOoAa HapyxHoro ctapta START E
Skr AkTnBauMA BxoAa BHYTpeHHero ctapTa START |
oPEn AkTtvBauws Bxoga OPEN
cL AxTtvBauwms Bxoga CLOSE
PE AkTnBauua newexonHoro sxoaa PED
£ e AxTunBauma sxoga TIMER
StoP AkTtvBauvs Bxoga STOP
Phot AKTUBaLMA BXoaa dotoanementa PHOT mnu, ecnm oH cKoHOUryprpoBaH Kak
npoBepeHHbIN poToanemMeHT AKTUBaLMKM cBA3aHHOro Bxoaa FAULT.
AKTrBauua Bxopa ¢doToanemeHTa Ha oTkpbiTuu PHOT OP unu, ecnm oH
PhaoP CKOHPUIrypMpPOBaH Kak MPOBEPEHHbIN HOTOIIEMEHT, aKTVIBHbIV TONIKO NPU OTKPBITIN
AKTnBaLMu cBA3aHHOro sxoaa FAULT.
AkTnBaLABxoaa GoToanemeHTaHa3akpbTn PHOT CLunwn, ecnioH ckoHpuryprposaH
Phct KaK NpOBepeHHbIN (pOTOINEMEHT, aKTUBHbIN TONbKO NPW 3akpbiTn AKTUBaLMK
cBA3aHHOro Bxofa FAULT.
bAr AKTVBaLMA BXOAA YyBCTBUTENbHOI KPOMKM BAR 1nu, eciim oHa ckoHdurypmpoBaHa
KaK NpoBepeHHas YyBCTBUTENbHAA KpOMKa AKT1BaLUMK CBA3aHHOro Bxoda FAULT.
AKTMBaLWA BXxofa YyBCTBUTENbHOM KpOMKM BAR c nHBepcnen AKTVIBHO TOJTIbKO MPU
bArao OTKPbITUW nnu, ecnn oHa CKOHPUIyprpoBaHa Kak npoBepeHHas YyBCTBUTENbHAA
KPOMKa, akTMBHaA TOJIbKO NPY OTKPLITUN, C Hel cBA3aHa AkTuBauma Bxoaa OLLUMBKN.
AKTMBaLVA Bxofa YyBCTBUTENbHOM KpoMKM BAR cnHBepcnein AKTVIBHO TOJTIbKO MPU
bArc 3AKPbITUW nnu, ecnn oHa ckoHGUrypupoBaHa Kak MpoBepeHHan YyBCTBUTENbHAA
KPOMKa, aKTVBHaA TONbKO NPW 3aKPbITWU, C Hell cBA3aHa AKTuBaLwma Bxoaa OLLINBKA.
Mnata oXnpaaeT oCyLecTBEHUA MOHOMO MaHeBPa «OTKPbITUA-3aKPbITUAY, He
SEE NPEePBaHHOTO NPOMEXYTOUHBIMI OCTAHOBKAMW, YTOObI NONYUNTL KPYTALYMIA
MOMEHT, HEOOXOANMDI AN ABMXKEHUA.
BHUMAHMWE! O6bHapy»«eHune NpenaTcTBuMii He BKIIOYEHO
Erl! OwunbKa TecTMpoBaHua GOTOINEMEHTOB MpoBepuTb coeamHeHvie GOTONEMEHTOB W/WUN YCTaHOBKY JIOTUKM
Erde OwwnbKa TeCTUPOBAHUA KPOMKM MpoBepuTb CoeANHEHVIE KPOMOK W/UNW YCTAHOBKY JIOTMKWM
Er03 OwwnbKa TeCTPOBaHYA POTONEMEHTOB MPU OTKPLITUN NpoBepPUTb coeaVHeHNE GOTONEMEHTOB U/WV YCTaHOBKY MapameTpOB/NOTUKM
FrO4 OwnbKa TeCTPOoBaHYA GOTOINEMEHTOB NPU 3aKPbLITUN NpoBePUTb coeaVHeHNEe GOTONEMEHTOB U/WVYCTaHOBKY MapameTpOB/NOTVKM
Er0B OwwnbKa TeCTPOBaHNA KPOMKM 8k2 MpoBepunTb coenHEHVE KDOMOK 1/UNW YCTaHOBKY NapameTpoB/Noruku
Er87 OwmbKa TECTUPOBAHNSA KPOMKM MpoBepuTb coeiMHEHNEe KPOMOK 1/UV YCTaHOBKY NapamMeTpoB/NOrMKu
E-08 OwnbKa 3aKPbITUA KPOMKM MpoBepuTb CoeANHEHVE KDOMOK /UM YCTAHOBKY NapameTpoB/Noruku
-MpoBepuTb NOAKIOYEHNA K ABUTaTENIO
Er iH* OwnbKa TeCTMPOBaHUA annapaTHbIX CPeCTB NnaTbl - Mpobnembl annapatHbiX CPEACTB Ha Mnate (CBAXMTECb CO CyX60i
TEXHUYECKOWN MOMOLLN)
- Kabenu nuTaHya MoTopa U CUrHana SHKoAepa NMOMeHsHbI MecTami/
ErcH* OwwnbKa aHKozepa OTCOEAUHEHDI UNN HeMpaBWSIbHOA NporpaMmmupoBaHue (cm. Puc. E)
- [IBUXKeHne UCMONHUTENbHOIO MeXaHW3Ma OYeHb MeANeHHoe Unu
OCTaHOBMJIOCh MO CPAaBHEHMIO C 3aNPOrPaMMUPOBaHHON PaboTon.
Er3Hx M3meHeHve HanpaBneHua 13-3a NpenaTcTBua - Amperostop MpoBepuTb, eCTb I NPENATCTBMA Ha MapLIpyTe
ErYH* Tennosas 3awuTa MNopoxaaTb oxnaxkAeHMA aBTOMATUYECKOW YCTaHOBKM
. MpoBepuTb coeanHeHvie CO BCMOMOraTesibHbIMK nprbopamu nu/mnu
Er SH* OLlwmbKa KOMMYHVIKALMK C YAANEHHbIMW YCTPOMCTBaMn paclIvpUTENbHbIMU M1aTaMu C NOC/IeA0BATEbHbIM COeAVHEHNEM
Er ],D, Erli BHYTPEHHAR OLIMGKA NPOBEPKM YNIPABNEHIA CUCTEMbI. Monpo6oBaTh BbIK/IOUUTH VI CHOBA BK/IKOUNT NaTy. Ecinnpobnemaocraetcs,
4 EF7S CBAXKWTECH CO CNY>KOOW TEXHNYECKOW NMOMOLN.
Mpu HaxkaTn Ha KnaBuwy OK BbibpaHHbIe HACTPOWKM NOATBEPXKAAIOTCA.,
lMnata NpogomKMT PaboTy € BbIGPaHHBIMI HACTPONKaMM.
Er2 OwmbKa cornacoBaHHOCTY NapaMeTpoB noacTaHuuu (Jlorvka n napameTpbi) Heo6X0aMMO NPOBEPUTL HACTPOIiKY NAaTHI
(Nloruky v napameTpbl).
Mpun HaxaTm Ha knaeuwy OK nnata Bo3o6HOBUT paboty ¢ D-track no|
Er73 Owwnbka B napametpax D-track YMOSUaHWIo.
A\ Heo6x0AMMO BbINONHUTH aBTOMATUYECKYIO HACTPOIKY
ffoBTOPUTL NpOLIEAYPY PEryIMPOBKI KOHLIEBOIO BbIKMtoUaTens
OLWIGKa BO BPEMS PEryIIMPOBKI KOHLEBOTO BbIKIOUATENs - NMonpoboBaTb CMeCTNTb MaKCMMasbHble FPaHULibl Kak KOHLEBOTO|
ronbko ans Lux BT e Lux-G BT BbIK/IOYATENA OTKPLITUA, TAK 1 3aKPbITUA.
ErSL - BHMMaHWe: nocnejHMi CaHTUMETP XOAa NOPLUHA, KaK NPy OTKPbITUN, TakK|
1 3aKPbITUW, HE MOXET NCMO/Nb30BATLCA.
OwwnbKa BO Bpems perynmpoBKM KOHLEBOTO BbIK/toYaTens - Kabenu nuTaHysa MoTopa Unu CUrHana sHKogepa noMeHsaHbl Mectamu/
Tonbko ana E5 BT A18/E5 BT A12 OTCOEAUHEHbI UNN HenpaBuSibHOa NporpammupoBaHue.(Cm.Puc. E)
ErF3 owmnbKa HacTporkm Bxogos SAFE MpoBepunTb NPaBUAbHOCTb HACTPOWKK BXoA0B SAFE

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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2) OCHOBHBbIE NMOJIOXKEHUA

nT ynpasneHng THALIA noctasnsaertca V3rotoButenem co CTaHZApPTHbIMUK
HacTpoyKamu. Jllobble N3MeHeHUA BHOCATCA C MOMOLLbI0O BCTPOEHHOro
[MUCMIeNHOro NporpaMmaTopa uiam nocpeCTBOM YHMBEPCaNbHOMO MOPTaTUBHOMO
rporpammaropa.
Peanun3sosaHa rnonHas nogaep»kka npotokona EELINK.

OCHOBHble TEXHNYECKMe XapaKTePUCTVKI U3aennsa:
- Ynpasnenue 1 nnu 2 pauratenamu 24 B B

[pnmeyanue: [lomxHbl MICMNONb30BaTbCA 2 ABWraTefifl OAHOrO M TOro Xe Tuna,
JNeKTPOHHasA PerynnpoBKa KpY TALLEro MOMEHTa C ObHapy»KeHVieM NPenATCTBAN
Bxofibl ynpaBieHnA KOHLeBbIMBbIK/I04aTeNemMB3aBICUMOCTVI OT BbIOpaHHOTO fiBMraTens
Pa3gefibHble BxOAbl 4NA NpefoxpaHuTenen

BcTpoeHHbIN panonpueMHNK C HENPepbIBHO U3MEHAIOWMMCA KOAOM U C
KNOH/POBaHEM TPaHCMUTTEPOB.

MNnata cHabXeHa KNeMMHOW MaHesblo BbIABVKHOMO TUMa Anis 6onee yaobHOro
TEXHNYECKOro 00CyKMBaHUA UM 3aMeHbl. [1ocTaBnAeTCA C pAAOM NEPeMbluek
C NMOAKITIOUYEHHbIMM Kabensimu B LienisiX obsieryeHms paboT no yCTaHOBKe.
MepemMbluKn npegHasHauyeHbl AnA cnegywwmux knemm: 70-71, 70-72,
70-74. Ecnn yKasaHHble Bblille K/eMMbi y)Ke NCMNob3yloTca, yaanute
COOTBETCTBYIOLYMNE NepeMbIYKN.

MPOBEPKA
Mepepn BbiNONHEHMEM KaX[AoOro uukna oTkpbiTuA M 3akpbitna wmt THALIA
BbINOHAET KOHTPOJIb (MPOBEPKY) perie Xxofa U NpeaoXpaHNTENbHBIX YCTPOWNCTB

(poToanemeHTOB). B Crlydae HeMCNpaBHOCTY B paboTe NPOBEpbLTE HAAIeXalLLyio
pPaboTy NOACOEANHEHHbIX YCTPOUCTB, @ TaKXe KabenbHYl NPOBOAKY.

3) TEXHUWYECKUE XAPAKTEPUCTUKIU

220-230V 50/60 Hz*
2>2MOmM500B=—==
-20/+55°C

MporpammHoe obecneveHune

MutaHne

M3onauyua cetu/Hnskoe HanpaxeHne

Pa6ouas Temneparypa

Tepmnyeckas 3awmrta

[inanekTpuyeckasa NPOYHOCTb ceTb/6uT 3750 B~ 3a 1 MUHYTY

MakcmmanbHas MOLHOCTb ABUraTenei 180 BT + 180 BT (24 B=—=)

24 B~ (makc. nornouyeHune 1A)

MutaHne gononHUTENbHbIX ycTponcTs 24 B~6e30MacHoro HanpsKeHNs

AUX 0 KoHTaKT, 3anuTbiBaemblin 24 B===H.P.(1 AmaKc.)
AUX 3 KoHTakT H.P. (24 B~/1 A makc.)

Pasmepbl cm. Fig.B

MnaBKue npefoxpaHnTen cm. Fig.C

Konnyecteo KombumHaLuii: 4 munnuapga

Makc. KonnyecTBo paavnoynpasneHui,

KOTOpble MOryT 6bITb 3aM1caHbl B MaMATb 63

(*paboTa ¢ gpyrum HanpskeHeM BO3MOXHa Mo 3arnpocy)

aHCMUTTEPOB:

BapuaHTbl NCMONb3yeMbiIX T
& k CODE, coBmecTuMble ¢ ((€R-Ready))

Bce TpaHcmntTepbl ROLLIN
4) YCTAHOBKA TPYb Fig. A

5) NTOACOEANHEHUE KIIEMMHOW KOPOBKU Fig. C
NMPEAYNPEXAEHNAN PEKOMEHAALIUWN - TMpun ocylecTBneHnn MoOHTaxa
KabesibHOW MPOBOAKM M YCTAaHOBKN HEOOXOAUMO cobntofaTb LelCTByloLme
HOPMbI 1, B IIO60M Clyyae, MPUHLUMbI Hafnexallen TEXHNYECKOW NPaKTUKN.
[poBOAHMKY, K KOTOPbIM NOAAETCA NMUTaHME MOJ APYTMM HanpAXKeHNeM, LOSKHbI
6bITb YETKO OTAENEeHbl WK HaAnexalm 06pa3oM WM30AMPOBaHbI C MOMOLLbIO
OMOJSTHUTENBHOW U30NAL MM TONLWMHON, NO KpaliHei mepe, T Mm. MpoBoaa AOMKHbI
bITb CBA3aHbI 1 3aKPENeHbl Y KNemMmm Ha ilepxaTtene, Hanpumep, COMOLLbIO XOMY TOB.
Bce coepnHuTenbHble Kabeny AOMXKHbI NPOXOAWTb BAANN OT PagMaTopoB.
BHUMAHUE! inAa ocywecTBNeHNA NOAKNIOYEHUA K CETN MCNOonb3yiTe
MHOrOnoNIOCHbIN Kabenb ¢ MMHMMaNbHbIM ceyeHuem 3x1,5 mMmm2 Tuna,
npeAyCcMOTPEHHOrO AeNCTBYIOWNMM HOpMaTBamu. [InA ocywecTBeHNA
noAKIoYeHNA ABUraTeNeil UCnosib3yinTe Kabesnb CMMHUMaNbHbIM CEYEHNEM

BbixofHOW TOK ABUraTensa 7.5A+7.5A makcumym 1,5 MmM2 TMna, npeAyCMOTpeHljorqAel'/'ICTBylou.\le/I HOpMaTnBamu.
- Ka6enb gomkeH 6bi1Tb, No KpaiiHeii mepe, paBHbim HO5SRN-F.
KommyTrpyemblii TOK pene auratens 10A
3AXKUM OnpeneneHue OnucaHue
L DA3A <
N HEVITPATTD Hanps»eHue nutaHusa ogHodasHoe 220-230V 50/60 Hz
jE? PRIM TRASF MopakntoyeHve nepBrYHO 06MOTKM TpaHchopmaTopa, 220-230V
MuTtaHne nnatbi:
JP21 SEC TRASF 24 B~ BropuuHas 06moTka TpaHchopmaTopa
24 B= lNuTtaHune ot 6ydepHon 6atapen
z 10 MOT1 + CoepuHeHve aABuratens 1. 3anasabiBaioLwmin cE(er dasbl Npu 3aKpbITUN.
@ 1 MOT1 - MpoBepunTb NoakoueHs, yKasaHHble Ha Fig.
©
;’; 14 MOT2 + CoepuHeHvie ABnratens 2. 3anasabiBaoLwmin caur ¢pasbl NPy OTKPbITUN.
8 MposepuTb NogKnoYeHNs, yKasaHHble Ha Fig.E
15 MOT2 -
KoHdwur: pI/IEXeMbIIZ BbIxog AUX 0 — YmonuaHue MUTAIOLLAA NAMIMA.
20 . 2-N PAAVIOKAHAT/ CUTHATTIBHAA TAMMNA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ Ynpagnexue JJAMIbI
AUX 0 - KOHTAKT, 3AMUTbIBAEMbIVI 24 B | OCBELLEHIA/ ynprasneume JIAMbl 30Hbl/ CBET HA NECTHWLE/ ABAPUHBIV CUTHAT
(H.P) (MAKC. 1A) OTKPbITbIX BOPOT/ MUTAIOLLAA TAMIA/ SJTEKTPO3AMOK C 3ALLENKOW/ MATHUTHbIN
21 SNIEKTPO3AMOK/ TEXOBCITYKUBAHWUE / MUTAKOLLIAA JTAMIMNA U TEXOBCNYKBAHUE. CmoTpuTe
Tabnuuy “KoHpurypauus sbixogos AUX".
KoH Mr%pmp embli Bbixog AUX 3 - o ymonyaHuio Bbixopg 2-NO PAOVOKAHAJA.
26 AUX 3 - CBOBOAHbIV KOHTAKT (HP) 2-/I PAOVIOKAHAN/ CUTHAJTIbHAA NNAMIMOYKA  OTKPbITbIX BOPOT SCA/ YnpasneHuie JIAMMbI
OCBELLEHWSA/ YnpasneHne IAMIbl 30HbI/ CBETHANECTHULIE/ ABAPUAHbBIV CUTHAJT OTKPbITbIX
(Makc. 24 B 1A) BOPOT/ MUTAKOLLAATTAMMOYKA/ SNIEKTPO3AMOK C 3ALLENKOW/ MATHUTHbIV SNTEKTPO3AMOK.
27 Cmotpute Tabauuy "Kondurypauwsa sbixonos AUX".
E =3 41 + REF SWE 06NN KOHLEBO BbIKIIOYaTESNb
=
’g g == gt 42 SWC1 KoHueBoW BblkntouaTenb 3akpbltua asuratena 1 SWC1 (H3).
0 9vaxg
;:I- E ﬂ% g 43 SWO 1 KoHueBoW BblkntouaTenb oTKpbITvaA agsuratens 1 SWO1 (H3).
-3 a
:2 § o § : 44 SWC2 KoHueBoW BbiKnioyaTenb 3akpbiTua geuratensa 2 SWC2 (H3).
g = 45 SWO 2 KoHueBoW BbikntouaTenb oTKpbITUA ABuratensa 2 SWO2 (H3).
YnpaBneHue KOHLEBbIM BbiK/llouaTenem asuratena 1.
oy .‘E 0 42 SW1 [inAa ncnonHWTENbHbIX MEXaHN3MOB, YNPaBAAIOLLNX KOHLEBBIMU BbIK/TIOYATENAMM C OAHUM
Ba<=P o 0pOBOAOM
ssEEc 2
v v
8 5858& 5 §_ YnpaBneHue KOHLEBbIM BbiK/llouaTenem asuratens 2.
o522 SE 43 SW2 [INA NCNONHUTENbHbBIX MEXaHV3MOB, YNPaBAAIOLMX KOHLIEBbIMUN BbIKNOYATENAMU C OAHNM
aoe = NPOBOAOM.
, g E 41 + REF SWE O6WMii KOHLIEBOI BbIK/IOYATENb
g g E:'é E 42 SW1 YnpaBneHune KOHLEBbIM BblK/touatenem asuratens 1.
2 § E 43 SW2 YnpaBneHvie KOHLEBbIM BblK/touaTenem apuratens 2.
E E 40 - REF SWE Wspdlny modut wytgcznikéw kraricowych
£SEh @ polny pAC] y
fggg-= . - . .
cEeEELL 42 SW1 Sterowanie wyfacznikiem kraricowym silnika 1.
E£550 10
gS8c0ilil
2zzZ
% % 43 SW2 Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 2.
50 24 B-
BbIxoa NUTaHKA BONONHNUTENBHOTO 060PYAOBaAHNSA:
51 24 B+
BbIxoa NUTaHKA NPOBEPEHHbIX MPeAOXPaHUTENbHBIX YCTPONCTB (TPaHCMUTTEP GOTOINIEMEHTOB U
52 24 B 6e30MacHOro HanpsxeHms + TPaHCMUTTEP YYBCTBUTENIbHON KPOMKM).
BbIXOA aKTUBEH TOJIbKO BO BPEMS BbIMOJIHEHWA LIMK/A MaHeBpa.
] 60 O6wuin curHan 06wwmin curHan Bxogos IC 1 nIC 2
= KoHburypupyemblin ynpasnawwmin xop 1 (HP) - Mo ymonyaHwuto START E (CTAPT E).
2 61 IC1 EoRerER sﬁf“r ) QPER? j RS oRSA TR /TR RS ¢ )
= CmotpuTe Tabnuy "KoHOurypaumsa ynpasnsioumx BXoA0B",
[-% KOH&)VIFy})Idlp eMblIA YT aBnmouE/u?l BXxoa.2 (HI? -Mo %MOHL‘IBHI/IIO PED (MELLL).
E 62 IC2 START E SATI/Q%N CLOSE / PED 7 TIMER / TIMER PED
= CmoTpuTe Tabnuy "KoHdurypauma ynpasasaoLLmx BXOLO0B'",
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OnpepeneHue OnucaHue
Q6w curHan O6wwit curHan exogos STOP, SAFE 1 1 SAFE 2
STOP KomaHpga npepbiBaet maHesp. (H3).

Ecnun He nCnonb3yeTcs, OCTaBbTe NepemMblvKy BCTaBNIEHHOW.

KoHowur pVI?%_eMbII?I Bxog 6e3onacHocTu 1 (H3) - Tlo ymonuanuio PHOT (QOT).

SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 /
BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

CmoTpuTte Tabnuuy "KoHdurypauma Bxonos 6esonacHocTu",

FAULT 1 Bxof npoBepKu NpefoxpaHnTebHbIX YCTPONCTB, NOAKAYEHHbIX K SAFE 1.

KOH?VII’ pm?%_eMbm Bxog 6e3onacHocTu 2 (H3) - Mo ymonuanmio BAR.
/PHOTTEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2

PHO
SAFE2 /BAR OP /BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CLCmoTpuTe Tabnuuy
"KoHdurypauua Bxonos 6e3onacHoCcTH".
FAULT 2 Bxon npoBepKu NpefoXpaHnTeNbHbIX YCTPOWCTB, NOAKNoUYEHHbIX K SAFE 2.
Bxop aHTEHHbI.
AHTEHHA Monb3ynTecb aHTEHHOW, HACTPOEHHOM Ha YacToTy 433 M. [inA noaKNtoYeHNA aHTEHHbI-

NpUeMHIIKa 1CNONb3yiiTe KoaKCUasbHbIN Kabenb RG58. Hannumne MeTannnyecknx Macc paom
aHTEHHOW MOXET co3/jaBaTb NoMexm pagnonpriemy. B cnyyae cnaboro curHana TpaHcMUTTEpa

SHIELD nepemecTiTe aHTeHHy B bonee noaxoaaulee MecTo.

KoHdurypaums Bbixogos AUX

Jlornka Aux= 0 - Bbixog 2-TO PAJVIOKAHANA.

KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT B TeueHue 1 cek. NPy BKAKOYEHWW 2-TO paavioKaHana.

Jloruka Aux= 1 - Bbixog IHAVMKATOPHOW JTAMIMOYKM OTKPbITbIX BOPOT SCA.

KOHTaKT 6yAeT 3aMKHYT BO BPEMs OTKPbITUA 1 NPW OTKPbITON CTBOPKE, BYAET NPepbiBUCTLIM NpY 3aKpbITHK, 6yaeT pasoMKHYT Npu 3aKpbITON CTBOPKE.

JNoruka Aux= 2 - Bbixop ynpasneHusa JJAMMbl OCBELLEHNA.

KOHTaKT ocTaeTca 3aMKHYT B TeyeHne 90 cekyH/ Nocsie NocnejHero MaHespa.

JNoruka Aux= 3 - Bbixop ynpasneHnvs JJAMIbl 30HbI.

KOHTaKT 0CTaeTCcA 3aMKHYT, NoKa COBepLUAETCA MaHeBp.

Jlormka Aux= 4 — Bbixog CBETA HA NECTHWULIE.

KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT B TeyeHne 1 cekyH/ibl B Hauane MaHeBpa.

Jlorvka Aux= 5 - Bbixog ABAPUNHOTO CUIHAJIA OTKPbITbIX BOPOT.

KOHTaKT OCTaeTCA 3aMKHYT, /N CTBOPKA OCTAHETCA OTKPbITA B TeYeHMe BPeMeHMW, B Ba Pa3a 60/bLIEro No CPaBHEHWIO C YyCTaHOBIEHHbIM TCA.

Jlorvka Aux= 6 — Bbixoa ana MUTAIOLLLEV TAMIbI.

KOHTaKT OCTaeTcs 3aMKHYT BO BpEMA IBVMKEHWA CTBOPOK. _

Jlornka Aux= 7 — Bbixog ana SJIEKTPO3AMKA C 3ALLEJTKOW.

KOHTaKT OCTaeTCA 3aMKHYT B TeYeHre 2 CeKyHL NP KaAoM OTKPbITUN.

Jlornka Aux= 8 — Bbixog gnadJIEKTPOMATHUTHOIO 3AMKA.

KOHTaKT 0CTaeTCcA 3aMKHYT NpU 3aKPbITbIX BOPOTAX.

Jloruka Aux= 9 - Bbixog TEXOBCJTY>KMBAHMUE.

KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYTbIM NPU AOCTUXKEHUW 3HaYeHWA, 3a[JaHHOrO B NapameTpe “TexobcnyXvBaHue", ANA cUrHanusauym 3anpoca TexobcnyrBaHus.

JNoruka Aux= 10 - Bbixog MATAIOLLAA JTAMTIA /I TEXOBCITY>KUBAHUE.

KOHTaKT 0CTaeTcA 3aMKHYTbIM BO BPEMSA ABUXEHVA CTBOPOK. [Mpy gocTrxe
akr4 pazg i ercaHa 10 g 444a.cy

HMW 3HauYeHUA, 3ajaHHOro B NapameTpe , TexobcnyKrBaHMe”, No 3aBepLUEHN MaHeBPa, NPV 3aKPbITOW
Haau3allid 3a000ca TexX00 /] B 4d

aMblKa

KoHdurypauus ynpasnsiowmx Xofos
Jloruka IC= 0 - Bxog ckoHurypuposat kak Start E (Crapt E). Pabota cornacHo normke SEEP-bY-5EEP MouEnk. HapyxHblil cTapT ans ynpasnexnus cemadopom.
Jloruka IC= 1 - Bxog ckoHurypuposat kak Start | (Crapr |). Pabota cornacHo norvike SEEP-bY-5EEP MouElnk. BHyTpeHHWit CTapT Ans ynpasnexus cemadopom.
Jloruka IC= 2 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Open (OTKpbITb).

KomaHpga OCyLLeCTB/IAET OTKPbITUE. Ecnu KOHTaKT BXoga ocTaHeTcA 3aMKHYT, CTBOPKW OCTAlOTCA OTKPbITbl 40 Pa3MblKaHUA KOHTaKTa. anI PAa30MKHYTOM KOHTaKTe aBToOMaTnyeckasa
YCTaHOBKa 3aKpbIBAETCA NocCsie NCTEYEHNA BPEMEHN A, ecnvi OHO 6b110 BKKOYEHO.

Jloruka IC= 3 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Close (3akpbiTb).
KomaHfa ocyllecTBnseT 3aKpbiTrie.

Jloruka IC= 4 - Bxop ckoHurypupoBaH Kak Ped (Mewwexopn. npoxop).

KomaHga ocylecTBaseT YacTUYHOe OTKPbITVE ANA newexoaHoro npoxoda. Pabota cornacHo noruke SEEP-bY-SEEP MouElMnE.

Jloruka IC= 5 - Bxop ckoHurypupoBsaH kak Timer (Taiimep).

PaboTaeT Tak»Ke, Kak open, HO 3aKpbITr e 06eCneYNBaAETCA JaxKe NPK OTCYTCTBIMN CETEBOTO NUTAHUA.

Jlornka IC= 6 - Bxop ckoHuryprpoaH Kak Timer Ped (Taiimep neLuexop. NpoxoAa).

KomaHpa ocyujecTBnfeT YacTUYHOE OTKPbITME /1A NeLlwexXogHoro npoxoaa. ECnmn KOHTaKT BXofja OCTaHETCA 3aMKHYT, CTBOPKa OCTaeTCA OTKPbITa 10 pa3MblKaHWA KOHTaKTa. Ecnin
KOHTaKT BXOAa OyAeT 3aMKHYT 1 byAeT BKNloueHa KomaHpa Start E (gTapT E), Start | (CrapT I) unu Open (OTKpbITb), byA€eT oCyLyecTBIEH NOHbIA MaHEBP, UTOObI 3aTeM BEPHYTbCA K
0] Db N0 [ e exXonHoro fnpox dKDb e ooecrie e pal dKe 1D O B eTeBoro NnidHuA

KoHdurypaums Bxogos 6esonacHocT

Jlorvka SAFE= 0 - Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Phot, poToanemeHT HenposepeHHbix (¥) (Fig. F, nos. 1).
Mo3BoNAET MOAKMIOUNTD YCTPOWCTBA, HE OCHALLEHHbIE JONOMHUTENBHBIM MPOBEPOYHbBIM KOHTAKTOM. B
e OCB

crlyyae 3aTeMHeHUA GOTOINEeMEHTbI aKTUBHBbI, Kak NPy OTKPbITUW, Tak 1 Npu

Rb e A H A A4, 0 B e nepemblyKy B B

Jloruka SAFE= 1 - Bxop ckoHdUrypuposaH kak Phot test, nposepeHHbin potoanemeHr. (Fig. F, nos. 2).

BkntouaeT npoBepKy $OTOINIEMEHTOB C HauaNoM MaHeBpa. B ciyuae 3aTeMHeHVA pOTOINEMEHTbI aKTUBHBI, Kak NP OTKPbITWW, Tak 1 NPK 3aKpbITK. 3aTeMHeHWe GOTo3N1eMeHTa Npun

3aKPbITUN VHBEPTMPYET ABVKEHNE TOMTbKO NOC/Ie 0CBOOOXAEHNA GOTOINEMEHTA.

Jloruka SAFE= 2 - Bxog ckoHpurypupoBaH kak Phot op, oToanemeHT fefcTByeT ToNbKO Npu OTKPbITUM HenposepeHHbix (¥) (Fig. F, nos. 1)

Mo3BONAET NOAKIOUNTb YCTPOWCTBA, HE OCHALLIEHHbIE AOMONIHUTENbHBIM MPOBEPOYHbIM KOHTAKTOM. B criyuae 3aTeMHeHWA ncKniovaeTcsa paboTa potoanemeHTa npu 3akpbiTum. B dpase
o B e e BDE ate e al e HTa € NCNOJIb3YETCA, OCTABbLTE eMblYKY BCTaBNEHHOW.

Jlornka SAFE= 3 - Bxop cKoHuryprpoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHbIit poTo3nemMeHT fieicTByeT ToNbKo Npu oTKpbiThK (Fig. F, no3. 2).
BkniouaeT npoBepKy $poToanemMEHTOB C Hayanom MaHeBpa. B Cnyyae 3aTeMHeHuA 1cknioyaeTca pabota GpoToanemeHTa Npy 3akpbiTUn. B dase OTKpbITUA 6NOKMPYET ABMXEHIE Ha BPeMA 3aTeMHEHVA GOTOINeMeHTa.

Jlorvika SAFE= 4 - Bxon ckoHurypuposaH Kak Phot cl, doTosnemeHT neiicteyet Tonbko npu 3akpbiTm HenposepeHHbix (*) (Fig. F, nos. 1)
lo3BonsAeT NOAKIUNTL YCTPONCTBA, HE OCHALLIEHHbIE [JOMOJIHNTESIbHBIM NPOBEPOYHbIM KOHTaKTOM. B ciyuae 3aTeMHeHus nckntoyaetcs paboTa poTosnemeHTa npu oTKpbiTvn. Ha
JTane 3aKpbITUA GYHKLMA HeMe[SIeHHO UHBePTHpPYeTCA. EC He Mcnonb3yeTcs, OCTaBbTe NepeMblyKy BCTABNEHHON.

Jloruka SAFE= 5 - Bxop ckoHdUryprpoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbIN $oToIneMeHT AecTBYeT TONbKO Npu 3akpbiTin (Fig. F, no3. 2).

BkntouaeT nposepKy GpOTO3NEMEHTOB C HaYasloM MaHeBpa. B ciydae 3aTeMHeHKA UCKtouaeTcA paboTa GpoToanemeHTa Npu OTKPbITMK. Ha 3Tane 3aKpbiTsa GYHKUMA HeMeIeHHO VIHBEPTVPYETCA.

Jlorvka SAFE= 6 - Bxon ckoHGUryprpoBsaH Kak Bar, uyBcTBuTenbHas KpoMka HenposepeHHbix (¥) (Fig. F, nos. 3)

lMo3BONAET NOAKNIOUNTDL YCTPONCTBA, HE OCHALLIEHHbIE JOMOJIHNTENIbHbIM NPOBEPOUYHbIM KOHTAKTOM. KOMaHAa N3MeHsAET HanpaBieHne BUXeHNsA Ha NPOTUBOMNOJIOXKHOE B TeueHe 2
cek. Ecnn He ncnonb3yetcs, OCTaBbTe NepemblUYKy BCTaBAEHHON.

Jloruka SAFE= 7 - Bxoz ckoHdUrypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas uyBcTBuTENbHAA KpoMKa (Fig. F, nos. 4).

BkntouaeT npoBepKy YyBCTBUTENIbHBIX KPOMOK C HauYaloM MaHeBpa. KoMaHAa N3MeHsAEeT HanpaBneHvie ABUXXEHUA Ha MPOTMBOMONOXHOE B TeYEHNe 2 CEK.

Jlorvka SAFE= 8 - Bxop ckoHurypupoBaH Kak Bar 8k2 (Fig. F, nos. 5). Bxop ans pe3ancTmBHON KpomKu 8K2.
KomaHfa nsmeHseT HanpasfieHVie ABVKeHUA Ha NPOTUBOMOJNIOXKHOE B TeUeHe 2 CeK.

Noruka SAFE=9 on%cr(ombmrypmposau Kak Bar op, 4yBCTBMTENbHAA KPOMKA C HBEPCMEN, aKTVBHOW TOMbKO MPY OTKPbITUM, NPY BKIKOYEHNN BO BPEMSA 3aKPbITWA, BbINONHAETCA OCTaHOBKa
asromatukm (CTOMM) (Puc. F, nos. 3).
ObecneurBaeT NOAKIIOUEHIIE YCTPOICTB, He OCHALLEHHbIX JONONHUTENbHbBIM MPOBEPOYHbLIM KOHTaKTOM. CpabaTbiBaHVe Ha STarne OTKPbITUA Bbi3biBaET MIHBEPCUIO [IBUXKEHMNA Ha 2 ceK, CpabaTbiBaHMe
Ha dTane 3aKPbITUA Bbi3blBAET OCTAHOBKY. EC/IM He Mcnonb3yeTcs, OCcTaBbTe NepemblyKy BCTaBAEHHON.

Jlorvka SAFE=10 Bxop, CKOHgVII’yBVIpOBaH KaK Bar op test, npoBepeHHan YyBCTBUTENbHAA KPOMKa C IHBEPCHEN, aKTUBHOW TOMIbKO NPU OTKPLITUN, NPY BKIKOYEHU BO BPEMA 3aKPbITUA, BbINONHAETCA
octaHoBKa aBToMaTuKi (CTOIM) (Puc. F, nos. 4).

BkniouaeT npoBepKy HyBCTBUTENbHbIX KDOMOK C Hauanom MaHeBpa. CpabaTbiBaHIie Ha 3Tamne OTKPbITVA Bbi3biBaeT IHBEPCUIO ABUXEHNA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHIe Ha 3Tamne 3aKpbITUA BbI3bIBAET OCTAHOBKY.

Jlornka SAFE=11 Bxog ckoH VIryBVIpOBaH Kak Bar 8k2 op, uyBcTBMTENbHAA KpOMKa 8K2 C HBEPCHEN, aKTUBHOW TONbKO NMPU OTKPbITUN, NPW BKIIOYEHUV BO BPEMA 3aKPbITUA, BbINOSTHAETCA
ocTtaHoBKa aBTomatvku (CTOT) (Puc. F, nos. 5).
CpabatbiBaHue Ha 3Tane OTKPbITWA Bbi3blBAET MHBEPCUIO ABVXKEHWA Ha 2 ceK, cpabaTbiBaHMe Ha dTane 3aKpbITWA Bbi3blBAaE€T OCTAHOBKY.

Jlorvka SAFE=12 Bxop CKOH I/Irxpl/lpOBaH Kak Bar cl, uyBCTBMTeNbHaA KPOMKa C MHBEPCHEN, aKTUBHOW TONBKO MPW 3aKPbITWK, NPU BKIOYEHNN BO BPEMA OTKPbITUA, BbINOMHAETCA
ocrtaHoBKa aBTomatnku (CTOI) (Puc. F, nos. 3).

ObecneuriBaeT NOAKIOYEHNE YCTPOCTB, HE OCHALLEHHbIX AOMOMHUTENbHBIM NMPOBEPOYHbIM KOHTakTOM. CpabaTblBaHVe Ha STarne 3aKpbiTVis Bbi3bIBAET MHBEPCUIO ABVXKEHUA Ha 2 CeK,
cpabaTblBaHWE Ha STane OTKPbIiTUA BbI3bIBAET OCTAHOBKY. EC/IN He 1cnonb3yeTcs, OCTaBbTe MePeMblYKY BCTaBIEHHOW.

JNoruka SAFE=13 Bxop CKOHGUrypupoBaH kak Bar cl test, npoBepeHHas UyBCTBUTENbHAA KPOMKA C UHBEPCUEN, aKTUBHOW TOSIbKO MPY 3aKpbITUKW, NPV BKIIOYEHUW BO BPEMA OTKPbITUSA,
BbINOSHAETCA OCTaHOBKa aBToMatuKm (CTOIM) (Puc. F, nos. 4).
BKntoyaeT npoBepKy YyBCTBUTESbHbBIX KPOMOK C HaYaioM MaHeBpa. CpabaTblBaHWe Ha STarne 3aKpbITViA BbI3bIBAET IHBEPCUIO ABWKEHVIA HA 2 CeK, CpabaTbiBaHVie Ha STane OTKPbITUA BbI3bIBAET OCTAHOBKY.

JNorvka SAFE=14 Bxop CKOH8VIFyBVIpOBaH kak Bar 8k2 cl, uyBcTBMTENbHAA KpOMKa 8Kk2 C MHBEPCUME, aKTUBHOW TONbKO MPY 3aKPbITUK, MPU BKIIOUYEHN BO BPEMA OTKPbITUA, BbINMONHAETCA
ocTaHoBKa aBToMaTuku (CTOM) (Puc. F, nos. 5)

CpaﬁaTblBaHMe Ha 3Tane 3akpbITnAa Bbl3bIBaeT.l/lHBepCl/H0 [IBUKEHNA Ha 2 CeK, CpaGaTbIBaHVIe Ha 3Tane OTKPbITNA Bbi3bIBA€T OCTAHOBKY.

(* Ecnmrru TCA ycTpoicTBa Tuna “D” (cornacHo onpepeneHuto ctaHgapta EN12453), coep B Henposep M p npeanucbiBaTb NpoBeAeHuNe
00nA3aTenbHOro TEX00CNYKNBaHNA C Nepuog| Tbio, M0 KP Mepe, pa3 B nonroga
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PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

6) NOAKJ/TIOYEHUE ABUTATENEN Fig. E

7) NPEQOXPAHUTEJIbHBIE YCTPONCTBA
MpumeyaHue: NCNONb30BaTh TOJNIbKO NpeAOXpPaHMTesNIbHble YCTPONCTBa
NPUEMHbIX YCTPOIICTB CO CBOGOAHO N3MEHAIOLLVIM COCTOAHME KOHTaKTOM.

7.1) MPOBEPEHHbIE YCTPOWCTBA Fig. F

7.2)NOAKNIOYEHUE 1 NMAPbIHEMPOBEPEHHbBIX®OTO3JIEMEHTOBPUC.D1
7.3) NOAKMOYEHUE 1 NAPbI MPOBEPEHHbIX ®OTO3JIEMEHTOB PUC. D2
8) AOCTYN K MEHIO: FIG. 1

8.1) MEHIO MAPAMETPOB (PR-A) (TABJINLLA “A” NMAPAMETPbI)

8.2) MEHIO JIOTUYECKUX OYHKLUW (Lol ic) (TABJIULA“B” NOTMYECKUE
OYHKUUN)

8.3) MEHIO PAAVO (-Ad o) (TABJIULA “C” PAOUNO)
- BAXXHOEMPUMEYAHUE:NEPBbINCOXPAHEHHbIMBNAMATUMEPEAATYMK
HEOBXOAMUMO OTMETUTb B KAYECTBE MN1ABHOIO (MASTER).
B cnyyae I'IBIOQ)aMMVIEOBaHVIFI BByLIH 10, NePBOMY TPAHCMUTTEPY Ha3HavaeTcA
KJITIOYEBO Ol NPUEMHOIO YCTPOUCTBA; naHHbIA Koj Heobxoanm
ANA TOoro, 4tobbl obecneynTb BO3MOXHOCTb AalibHeWLero KiAoHUpoBaHMA
AANOTPaHCMUTTEPOB.
pomeToro, BCTpoeHHoe 6opToBoe NnpuemHoe ycTpolicTso Clonix obecneunsaet
BbIMOJIHEHVE HEKOTOPbIX BaXKHbIX NMepeAoBbIX GYHKLMIA:
« KnoHnpoBaHwue rnaBHoro TpaHcmmTTepa (rolling-code unm puKcMpoBaHHbI Kof).
+ KnoHvpoBsaHue Ang 3ameHbl TPAHCMUTTEPOB, YXKe MOAKIIOYEHHbIX K
NpUeMHOMY YCTPOWCTBY.
+ YnpasneHvie 6a30ii laHHbIX TPAHCMUTTEPOB.
+ YnpaBneHue cMCTEMOI NMPUEMHbIX YCTPONCTB.
[InA ncnonb3oBaHWA STUX NepeAoBbIX GYHKLMI CMOTPUTE PYKOBOLCTBO
N0 yHUBEpCanbHOMy NMopTaTVBHOMY NPOrpammaTtopy, a Takxke ,ObLjee
PYKOBOACTBO MO MPOrpaMmmpoBaHuio MpUeMHbIX yCTPONCTB".

8.4) MEHIO 3ABOACKUX HACTPOEK (dEFRLLE)
Bo3Bpaliaet 650K ynpaBneHya K 3HaueHUAM, 3afjaHHbIM Mo ymonyaHuto (DEFAULT).
lNocnenepesanyckaHeobX0AMMO BBECTIHOBbIEaBTOMATUYECKE HACTPOVKM (AUTOSET).

8.5) MEHIO A3bIK (5P-AchE)
Mo3BonsAeT 3aAaTb A3bIK AMCIIEA NPOrpamMmmaTopa.

8.6) MEHIO ABTOMATUYECKOW HACTPOWKMU (AiitaSEE)

+ Hauatb onepaumio aBToMaTnyecKo HaCTPOIIKY, BOMAA B CreLyanbHOe MEeHIO.

+ Tocne HaxaTvA KnaBuwwm OK oTobpasmnTca coobLeHne”... .......! !, 6NoK ynpasneHus
ynpaBnseT MaHeBPOM OTKPbITUA, 33 KOTOPbIM ClieflyeT MaHeBpP 3aKpbITiA, BO Bpemsa
KOTOpPOro aBTOMaTUYeCKI HacTpanBaeTCA MUHMMalbHOE 3HaYeHne KpyTALero
MOMEHTa, HeO6XOAMMOE [1A1 IBVKEHNA CTBOPKU.

KonnyectBo maHeBpOB, HEOOXOAUMbIX ANA aBTOMAaTUYECKON HaCTPOWKI, MOXeT
BapbypoBatb o1 1 o 3.

B 3Ton ¢ase cnepyet usberatb qla_a6aTb|Bava $OTO3N1eMEHTOB, a TakXe
ucnonb3osaHnA koMana MYCK (START), CTOIM (STOP) n gucnnes.

Mo oKoHuaHMK 3Toit onepaumy 610K ynpaBeHUs aBTOMaTUYeCKn YCTaHOBUT
onTUMasbHble 3HayeHUA KpyTAllero MomeHTa. [poBepbTe UX 1, B ciyyae
Seoﬁxonmmocm, M3MeHNTe 1X, KaK ONM1caHo B NPOrpamMmmmpoBaHum.

BHUMAHMUE! MpoBepbTe, 4TOGbLI 3HaYeHMEe CUAbI MMMYAbCa,
n3MepeHHoe B ToUKax, npeayCcMOTPEHHbIX CTaHAagTOM EN12445, 6bino
M@HblUe npegycMmoTpeHHoro ctaHaaptom EN 12453,

Cuna nMnynbca MOXeT 6bITb yMeHblUeHa NyTeM MCNoJib30BaHUA

AedopmMupyemMbIX KPOMOK.

BHumanue!! Ha sTane 3agaHnsa aBTomaTnyeckux HacTpoek GyHKUuA

o6HapyXeHUA NPenATCTBUIA He BK/IOYEHa, MO3TOMY MOHTa)KHUK
AOJKEH KOHTPONMpoBaTb ABM)KeHME aBTOMaTMYeCKOW YCTaHOBKMN U He
AonyckaTb NpUGAMKeHNA K Hell NN HaXOXKAEHNA B pagnyce ee AeNcTBuA
nioAeil n NnpegmeToB.

8.7) NOCNIEAOBATEJIbHOCTb MPOBEPKW YCTAHOBKU

1. BbinonHutb onepayunio ABTOMATUYECKOW HACTPOWIKW (*)

MpoBepuTb yaapHble cunbl: ecnv cobntopatotca npegensl (%), nepentn K

nyHKTY 10, B IPOTUBHOM Cilyyae

Mpu HeO6XO[NMOCTU CKOPPEKTUPOBATL MapPaMeTPbl CKOPOCTY 1

4yBCTBUTENIbHOCTY (CMNa): CM. TabnuLly NapameTpoB. .
HOBa NPOBEPWTb yAapHble CUMbl: eCNN cobntofatoTca npeaens (**), nepentn

K NyHKTY 10, B MPOTUBHOM Cily4ae

[prMeHNTb NaCCUBHYI0 KPOMK B

CHoBa NpoBepUTb yAApHbIe CUJIbl: eCNN cCObNoAatoTCsA Npeaenb (**), nepentu

K NyHKTY 10, B MPOTUBHOM Cily4ae

MpUMeHNTb YyBCTBUTESIbHDIE K AABAEHUNIO UMW SNEKTPOYYBCTBUTESIbHbIE

npepoxpaHuTesibHble yCTPONCTBa (Hanpumep, akTUBHYIO KpOMKX) (*

CHoBa NpoBepuTb yapHble CWITbl: NN cobiofatoTcA npefensl (**), nepenTu

K MYHKTY 10, B NPOTUBHOM CilyYae

PaspeLuTb ABMKEHNE Npr1BOAA TONBKO B pexime «[1pncyTcTBue yenoBeka»

TABJIULIA “A” - MEHIO MAPAMETPOB - (PA-AM)

[N

© © N o oA~ W

10.Y6enunTbcs, uto BCe Npubopbl OGHAPY>KEHUS MPUCYTCTBUA Ha ydyacTke
npoBefeHVA onepaunii ucnpasHo paboTatoT

(*) Mepep ocylyecTBiieHNeM aBTOMATUUYECKON HACTPOWKM y6eanTbCs, UTo BCe

pPaboTbl MO MOHTaXy W MPUHATUIO HEOOXOAUMbIX Mep 6e3omnacHoCTV Obinu

BbINOJIHEHbI B COOTBETCTBUM C MPEeANUCaHNAMN NUHCTPYKUMIA NO YCTaHOBKE,

c%e§mammxc3 B PYKOBOACTBE MO MeXaHu3aLuu.

(**) B 3aBMCMMOCTI OT aHanu3a PUCKOB, B JIIOOOM CJlyyae, MOXeT BO3HUKHYTb

Heob6X0AMMOCTb MPUMEHUTL YYBCTBUTESIbHbIE NPEfOXPaHNTENbHbIE yCTPONCTBA

8.8) MEHIO PET'Y/INPOBKU KOHLIEBOIO BbIKJTKOUYATENA (REG. FC)
No3BonAeT perynnpoBaTh KOHLEBbIE BbIKOYaTeNV ANA fBUraTenei, oOCHaleHHbIX
SHKOAEPOM.

MeHto ocTaeTcA akTMBHO co cnepytowmmm asuratenamu: LUX BT, LUX GBT, GIUNO,
E5BTA18,E5 BT A12.Bo Bcex ocTanbHbIX Cllyuasx 6yaet oTobpaxkeHo coobLyeHvie
“HET B HAJTNYNIA".

MPUMEYAHMUE: naHHble MaHeBpbl BbIMOMHAIOTCA B peume NpuCyTCTBUA
yenoBeKa CO CHUKEHHOW CKOPOCTbIo 11 6e3 c§a6aTb|BaHV|ﬂ npeaoxpaHnTeNnbHbIX
ycTpowncTs. B cnyyvae gsuratenen LUX BT/LUX G BT, E5 BT A18, E5 BT A12 3afaHa
nornueckaa cxema “ { Mok, REE”, 6y,qﬂvT 0TO6PAXKaTbCsA TONBKO COOOLLEHMS,
oTHocAwmecs K gsuratento (‘P 1" e "cLi™ ). Hactpoiiku no perynmposke
KOHLIEBbIX BbIKJIOUaTesNIeN CM. B PyKOBOACTBE M0 IKCM/yaTaLu SNIeKTpoaBuUraTens
GIUNO ULTRA.

Tonbko ana aeurateneii E5 BT A18/E5 BT A12 Takxe CyLuecTByeT BO3MOXHOCTb
PYYHOro NO3MLMOHNPOBAHNA BOPOT Y KOHLIEBbIX BbIK/tOUaTenel, B AanbHeluem
crlefyet nepemeLLaTb BOPOTa KHOMKaMM +/- O MeXaHUYeCKOro oCcTaHoBa.
MoaTBepaUTL MOMOXEHMe MOoCPencTBOM OK mnau NynbTa paguoynpasrieHns
(coxpaHeHHoro paHee).

8.9) MEHIO CTATUCTUKU

Mo3Bonser oTobpasutb Bepcuio Mnatbl, obliee KONMYeCTBO MaHeBpoB (B
COTHSX), KONIMYECTBO 3aMNVCaHHbIX B NaMATb PaAVoynpaBieHnii v nocnefHme 30
owmnboK (nepsble 2 LndpPbl yKasbiBaloT Ha MONOXKEHWE, MOCNEAHMNE 2 - Ha KOf
ownbku). OwmnbKa 01 - 3TO caman HefaBHAA ownbKa.

8.10) MEHIO MAPOJIA )
Mo3BonAeT ycTaHOBMTb Naposb ANs NPOrpPamMMMpoBaHNsA nnatbl no cetn U-link.
Mpwu noruke “YPOBEHb 3AﬁlI/ITbI ’ 3alaHHOM Ha 1,2,3,4, 3anpallnBaeTcs naposb
ANA [OCTYNa K MEHI0 NporpamMmmnpoBanua. Mocsie 10 HeyfauHbIX NOMbITOK NOA-
Eﬂ,q nepes BbIMOJIHEHVIEM HOBOW MOMbITKU HEOOXOAMMO MOAOXAATb 3 MUHYTHI.

3TOT NepPUOA NPV Kaxo NonbITKe A0CTYNa Ha Ancniee otobpaxkaetca “BLOC".
Maponb no ymonuanuio - 1234.

9) IABJIEHUE HA KOHLIEBOW BbIK/TIOYATEJIb 3AKPbITUA Fig. G Mos. A-B
HATNPABJIEHUE OTKPbITWUA Fig. E

10) COEAVHEHUE C PACLUIMPUTEJIbHbIMU MTATAMU U YHUBEPCAJIbHbIM
MNOPTATMBHbIM MPOrPAMMATOPOM BEPCUWU > V1.40 (Fig. H) CmotpuTe
cneyuanbHoe pyKOBOACTBO.

11) AONONIHUTEJIbHBIE MOAYJIN U-LINK

CmoTpuTte pykoBogcTtaa ans mogynen U-link

MpuMeHeHe HEKOTOPbIX MOAYNE BbI30BET YMeHbLIEeHNe Pafnof0CAraeMoCTy.
MpuBecTy yCTaHOBKY B COOTBETCTBUE C MOAXOAALLE aHTEHHOW, HaCTPOEHHOM Ha
yacToTty 433 My

12) JJIEKTPO3AMOK Fig. |
MOK

3JIEKTPO3A

BHMMAHMUE: B cnyyae ecnun AnnHa CTBOPKM npeBbiwaer 3 Mm,
Heo6X0oAMMO YCTaHOBUTb 3/IEKTPO3aMOK.

Ha Fig. | nprBeneH npumep nofgcoeanHeHWsA anekTpo3amka ¢ 3awenkon ECB 24

B~, nogksnoueHHoro K wuty ynpasnexnua THALIA.

LWunty THALIA %ﬂﬂ yrpaBfieHNA INeKTPo3aMKoM TpebyeTca crelmasbHan nnata

mog. PHOBOS BT

13) BOCCTAHOBJIEHUE 3ABOACKUX HACTPOEK (Puc.J)

BHVMAHWE! Mpu 5ToM 610K ynpaBieHys BO3BpaLLaeTcsi Ha 3aBOACKME HACTPOKA
1 CTUPAIOTCA BCE 3aMMnCaHHble B NaMATb PafMOKOMaHAbI.

BHV/IMAHWE! HenpasunbHas HacTPOKa MOXET MPUUYNHNTD YLLep6 NIOAAM, KUBOTHBIM
1y NpeameTam.

- OTK/IOUMTe HanpsxeHne oT nnatbl (Puc. J nos. 1)

- PasomkHuTe BX0oA CTon 1 HaXmunTe ojHOBpPeMeHHO KHomnku — 1 OK (Puc.) nos. 2)

- Mopavite HanpsxeHne Ha nnaTy (Puc. J nos. 3)

- Ancnneir otobpaxaeT RST, B TeYeHme 3 ¢ I'IOLI,TBeE}:lI/ITe knasuwein OK (Puc.Jnos.4)
- JoxpuTtecb oKoHYaHWA npoueaypsl (Prc.J nos. 5)

- Mpouepypa 3aBepLieHa (Puc.) nos. 6)

BHUMAHMWE! HenpaBunbHaa HacTpolika MOXeT NPUYNHUTD ylep6 nioaam,

KWBOTHbIM W NpeaMeTaMm.
ABHMMAHM : TlpoBepbTe, YTOGbLI 3HauYeHMWe CUbl UMMYNbCa,
n3MepeHHoe BTOUKax, MpeAycMOTpeHHbIX cTaHgapTom EN12445, 6bin0
M@HbLUe NpeAycMoTpeHHOro ctaHgapTom EN 12453.
Cuna uMnynbca MoXeT 6bITb YMeHblleHa NyTeM UCNoNb30BaHNA
AedopmMupyeMbIX KpOMOK.

NA QOCTVKEHUA Hawuydlero pesynbraTa PeKoOMeHAyeTCA BblIMOJHATb
aBTOMaTUYeCKYI0 HaCTPOIKY, Korfa ABUraTeny HaxoaAaTCcA B COCTOAHUM NoKosA (To
eCTb, He neperpeTbl BCNeACTBYE 3HAYNTENBHOrO KoMMYecTBa NociefoBaTeNbHO
BbINOMHAEMbIX MAHEBPOB).

Mo
Mapametp MUWH. | MaKc. JInyHble Onpepenexune OnucaHune
oPEn dELRY Bpems 3anaspabiBaHna
A ”.,E 0 10 3 oTKpBITUA geuraTens 2 [c] Bpems 3ana3fbiBaHnA Npu OTKPbITUM ABUraTensa 2 No OTHOLEHMIO K ABuratento 1.
) ) Bpema 3ana3abiBaHyA NP 3aKpbITUK ABMraTena 1 o OTHOLEHWIO K ABUraTento 2.
cLh ‘,:‘,.'?" RY 0 25 6 3a?<pi'|\$ﬂm:a?|/|3é‘::;:?ﬂ[c] NPUMEYAHUE: npu ycTaHOBKe BPeMeHV Ha MaKCUMyM, iBUraTenb 1 oxuaaeT
=] P A [O/IHOIO 3aKPbITVA ABWraTens 2 4o Hayana GYHKUMOHVDOBAHWA,
Bpemsa aBTomaTnyeckoro
tcﬂ 0 120 10 3akpeiia [c] Bpemsa oxnpaHua nepe aBTOMaTUYECKUM 3aKpbITUEM.
) Bpems ocBoboxaeHMA Bpemsa ocBo60XKAEHVA KOHKPETHOI 30HbI OT JOPOXKHOIO TpaduKa, perynmpyemoro
ErFLOhbcLrk 1 180 40 30HbI cemacopa [c] cemacdopom.
MpomeXxyToK 3ameasieHVA Npu OTKPbITAN ABUraTeNA/ABUraTeNnei, BbipaXeHHbIN B
NpoLieHTax K obLiemy xogy.
BHUMAHME: Mocne n3meHeHna 3Toro napametpa 6yaeT HE06XOAMMO COBEPLINTDL
n NOJHbIN MaHeBp 6e3 NpepbIBaHNA.
Il [T 1 pomexyTok 3ameanenns | BHUMAHMUE: c napnuncbio "SET" Ha Aucnnee He 6yperT BK o6Hapy
oPd {5ESL ol Y 50 o MY OTKPLITIN (%] npenATCTBUIA.

BHUMAHME: npu OCTaHOBNEHHbIX BCTPOEHHbIX WCMOMHUTENbHBIX MexaHV3Max
06sA3aTeNbHO BCErAa NOAAEPXKMBaTb 3aMeJIeHNE CO 3HaUEHVeM, MPEBbILIAIOLLEM 5.
BHUMAHUE: B Bepcun GIUNO npocTpaHCTBO 3amefJieHMA 3afaeTcs C NomMoLybio
JCRCARBIRKHRIX AATHNKOB

50 - THALIA
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

Mapametp

MUWH. | MaKc.

JInyHbie

OnpepeneHne

OonucaHue

cid (SESLall

MpomexyTok 3ameaneHns
npw 3aKpbITum [%]

TpomeXxyToK 3ameaneHns Npu 3aKpbITM ABUraTeNa/ABUraTenen, BblpaxkeHHbIN B
npoLeHTax K obLiemy xoay.

BHUMAHME: Mocne n3meHeHns 3Toro napametpa 6yaeT HEO6XOAUMO COBEPLINTDL
NOJHbIN MaHeBp 6e3 NpepbIBaHNIA.

BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha gucnnee He 6yaeT BKNlOUeHO 06HapyKeHue
npenATCcTBUIA.

BHUMAHME: npu OCTaHOBNEHHbIX BCTPOEHHbIX WCMOMHUTENbHBIX MexaHV3Max
obsA3aTeNbHO BCErAa NoAAepKMBaTb 3aMe/iJIeHNe CO 3HaYeHVIeM, MPEBbILIAIOLLEM 5.
BHUMAHMUE: B Bepcumn GIUNO npocTpaHCTBO 3amefeHns 3aflaeTcA C MOMOLYblo

d (SkdEcEL

MPOCTPaHCTBO CHIKEHNA
cKopocTy [%]

MpOCTPaHCTBO CHIKEHMA CKOPOCTY (Nepexof OT pabouelt CKOPOCTH K CKOPOCTH
3aMeqneHws), KaK Npu OTKPbITUW, TaK U NPW 3aKpbITUW ABUraTens/aBuratenei,
BblpaXXeHHOeE B MpoLieHTax K obLemy xogy.

BHUMAHME: Mocne nsmeHeHnA 3Toro napamerpa 6yaer Heo6xoanmo
CcOBepLNTb NOMHbIV MaHeBp 6e3 npepbiBaHNIA.

BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha gucnnee He 6yaeT BKNlOUeHO 06HapyKeHue
npenATCcTBUIA.

PRrE AL

oPEn ink

10 29

29

YactyHoe oTKpbITUE
M1 [%]

npOMe)KyTOK YaCTNYHOrO OTKPbLITUA B MPOLEHTHOM OTHOLIEHNN K O6LL|EMy OTKPbITUIO
nocne BKKYEHNA NPMBOAA NewexoqHoro npoxoaa PED.

oPForcE

50

Curna CTBOPKW/CTBOPOK
npwv oTKpbITUK [%]

Cuna, okasblBaemas CTBOPKOI/CTBOPKaMM Npu oTKpbITuK. Mpegctaenset cobom

NPOLIEHT BbIpabaTbiBaeMOW CUbl, MOMIMO TOW, KOTopas 6bina 3an1caHa B NamATb
BO BPEMs aBTOMATNYECKOW HAaCTPOWKM (1 BNOCNEACTBUM OOHOBNEHA), Nepes Tem
KaK CreHeprpoBaTb aBapUINHbIV CUTHaN 06HaPY>KeHVA NPenATCTBUSA.

I'Ia?ameTp YCTaHaB/IMBAETCA aBTOMATNYECKM NPY aBTOMATNYECKON HACTPOIiKe.

BHUMAHUE: BnusieT Hanpsimyio Ha yaapHyto cuny: lMpoBeputb, 4To6bI
C YCTaHOB/EHHO BennynHou cobnioganunch AefcTByOWME CTaHAAPTDI
6e3onacHocTy (*). Mpn He06X0ANMMOCTH, YCTAaHOBMUTD 3alUTHbIE CPEeACTBa,
npepoxpaHALWe oT pasaaBanBaHuns (*¥).

cLSForcE

50

Cuna CTBOPKM/CTBOPOK
npu 3akpbitnm [%]

Cwina, okasblBaemasn CTBOPKOI1/CTBOPKamMI Npu 3akpbiTuu. Mpeactasnset cob6omn

NpOoLEHT BbipabaTbiBaeMoN CIUIbl, TOMVMO TOM, KoTopas 6bina 3anucaHa B NamMaTh
BO BPEMs aBTOMATUYECKO HACTPOWKM (1 BNOCNEACTBUY OGHOBNIEHA), NEepes Tem
KaK CreHep1poBaTb aBapUiHbIN CUrHa OGHapPYKeHUA NPenaTCTBIA.

I'Ia?ameTp yCTaHaB/IMBAETCA aBTOMATUYECKU NPV aBTOMATUYECKON HAaCTPOIiKe.

BHMMAHME: Bnuset HanpAamyio Ha yAapHYI0 CUy: NPOBEPUTb, YTO6bI
cycr on B 1MHO co6nioAanuch AeiicTBYIOWME CTaHAAPTDI
6e3onacHocTy (*). Mpn He06XO0AMMOCTH, YCTAaHOBUTD 3alUTHbIE CPEACTBa,
npefoxpaHAowWme oT pasaaBnnBaHua(**),

of SPEEd

15 29

29

CKOpOCTb NPU OTKPbITUN
[%]

MpoLEeHTOTMaKCMMabHO4OCTUMraEMONCKOPOCTUNPUOTKPLITUMABUraTens/asuratenen.
BHUMAHME:Nocnen 3Toronap Tpa 6yaeT He06X0ANMO COBEPLINTD
MOJIHbIN p 6e3 npep i
BHUMAHME: c Hapgnucblo "SET" Ha aucnnee He 6yAeT BKNIOYEHO OGHapyKeHne
npenATCTBUA.

cL SPEEdD

15 29

929

CKOPOCTb NPV 3aKPbITUN
[%]

MpoLieHTOTMaKCIMaNbHOJOCTUraeMON CKOPOCTVNPY3aKPbITUNBUTaTeNa/BrraTeneil.
BHUMAHME:Nocnen 3Toror Tpa 6yAeT He06X0ANMO COBEPLINTD
NoJIHbIN MaHeBp 6e3 npepbiBaHuMIA.

BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha Ancnnee He 6yaeT BKNIOYEHO O6HapyKeHne
npenATCcTBUIA.

Stol SPEEd

15 29

25

CkopocTb 3ameanexus [%]

CKOpoCTb ABuratena/psuratenein Npyu OTKPbLITUM W 3aKPbITUKM Ha dTane

3amMefsfieHNs, Bblpa)KeHHas B MPOLEHTaX OT MaKCUMManbHOW paboueil CKOPOCTU.

BHMMAHMUE: Mocne usmeHeHus 3Toro napameTpa 6ygeT Heo6xo4MMo coBepLUNTb
i p 6e3 npep .

BHUMAHME: c Hagnucblo "SET" Ha Ancnnee He 6yAeT BKNIOYEHO O6HapyKeHne

npenATCcTBUIA.

MR InEEnRNCE

0 250

lMporpammuipoBaHme
NopPOroBoro
yrcna MaHeBpoB
Texo6CnyKnBaHUA [B COTHAX]

Mo3BonAeT 3aaBaTb YNC/I0 MaHEBPOB, NPV NPEBbILLEHNN KOTOPOrO CUrHanM3npyeTca
3anpoc TexobcnyxuBaHma Ha Bbixoge AUX, CKOHPUrypupoBaHHOM Kak
“Texob6cnyxvBaHue” nnm “MuratoLuas namna 1 TexobcnyxusaHve”

(*) B EBponeiickom Coo6uiecTBe Ao/mKeH NpuMeHATbcA cTaHgapT EN12453 ana npegenoB cunbl n ctaHaapT EN12445 ana cnoco60B nsmepeHus.
(*¥*) Cuna uMnynbca MOXKeT 6bITb yMeHbLUEHa NyTeM UCNo/b30BaHNA AepopMMpyeMbiX KPOMOK.

TABJIULIA “B” - MEHIO JIOTUYECKUX OYHKLUUMN - (Los ic)

N ryv:;:(e“cvll(:ﬂ OnpepeneHne YWI:;H"W mmm Onuyun
HaCTPOoKA
0 [Buratenu He BKAOYEHbI
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
Tun geuratens 4 LUX BT

5 LUX GBT

Potor EYPE | o | 0 6 SUB BT

NOAKMIOYEHHOTO K 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
nnarte.) 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A50

9 VIRGO SMART BT A - 5 nposopoBs
10 VIRGO SMART BT A - 3 nposopoB
1 E5 BT A18
12 E5 BT A12
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PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

o 3anomvHaHvie
n°';,"m(‘a‘v'l‘:" OnpepeneHue o | EBEACHHON Onuun
R HaCTpOKA
Bpema 0 Jlornueckan GpyHKUMA He BKNIoYeHa
EcR aBTOMaTN4eCcKoro 0
3aKpbITHS 1 BkntouaeT GyHKLMIO aBTOMATUUECKOTO 3aKPbITUA
0 Jlornyeckan GpyHKLMA He BKlOYEHa
FASE LS BbicTpoe 3aKkpbiTue 0
1 3aKpbiBaeT Yepes 3 cek. nocne 0cBOOOXKAEHNA GOTOINEMEHTOB, 10 OKMAAHWA 3aJAHHOTO OKOHYaHWA TCA.
Bxofbl, KOHPUryprpPOBaHHbIe KaK Start nowarosoe Asikenne
0 E, Start |, Ped, pa6otaioT ¢ 4-1aroBoi 2 LWWIATA 3 WATA 4 WWATA
JIOrNKOW.
3AKPbITO OTKPbIBAET
SEEP-BY- Bxopbl, KOHOUIryprpoBaHHbIe Kak Start nePu OTKPIBAET | OTKPbIBAET cTon
CLEP Mowarosoe 0 1 E, Start |, Ped, pa6oTaloT ¢ 3-warogoi 3AKPBITUN
ABMXKeHune NorvKon. IMnynbc Ha 3Tane 3akpbiTvis OTKPBITO
MouEMAkE NHBEPTUPYET ABUkKeHNe. 3AKPbIBAET | 3AKPbIBAET
nPu 3AKPbIBAET
Bxopibl, KOHGUryprpoBaHHble Kak Start OTKPbITUN CTOM+TCA | CTOM+TCA
5 E, Start |, Ped, paboTatoT ¢ 2-Wwarosoi
norvikon. MNpu Kaxnom nmnynbce NOCJIE
HBEPTUPYeT ABMNEHIe. OCTAHOBKM OTKPbIBAET | OTKPbIBAET | OTKPbIBAET
PrE-RLAFT MNpeaynpeanTenbHbIil 0 0 Mwratowas namnouyka BKlo4aeTcA OHOBPEMEHHO C 3aMyCcKoM ABuraTens/asurateneii.
L = [ T} N
curHan 1 Muratowas namnouka BKIOYaeTCs, NPUMEPHO, 3a 3 CeKyHAbl A0 3anycKa ABUraTens/asurateneil.
0 MmnynbcHan paboTa.
Pa6oTa B pexnme «NpucyTCTBrE YENOBEKA».
Bxop 61 koHdurypupyetca kak OPEN UP.
Bxop 62 koHdurypupyetca kak CLOSE UP.
1 MaHeBp npopomkaeTca Ao Tex Nop, Noka coxpaHaeTcA HaxaTtume Ha knasuwu OPEN UP unu CLOSE UP.
A BHUMAHMUE: npepoxpaHuTenbHble YyCTPOCTBA He BK/IOUYEHbI.
hold-ko- Mpuncyrcrene _ penoxp yerp
» yenoseka 0 ABapuiiHasa paboTa B pexume «MprcyTCTBME YenoBeka». OBbIYHO NPOUCXOANT UMMYNbCHaA paboTa.
run Ecnu nnate He yfaeTca NpoBecTU TECTPOBaHVE NPefoXPaHUTENbHBIX YCTPONCTB (GoTo3NneMeHT
1M KPoMmKa, Er0x) 3 pasa noapag, BKNouaeTcs paboTa B pexunme «npucyTCTBUA YeNloBeKay, KoTopas
npoaomKaeTcA Ao Tex Nop, noka He 6yaeT otnyuleHa knaswuwa OPEN UP nnn CLOSE UP.
2 Bxop 61 koHdpurypupyetca kak OPEN UP.
Bxop 62 koHdurypupyetca kak CLOSE UP.
A BHMMAHME: npu aBapuiiHoi pa6oTe B pexuMe «NpucyTCTBUA YeNoBeKa»
Bnokuposka 0 VIMnynbcbl BXOA0B, CKOHUIYpUpOBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, okasblsaloT Bo3aeiicTaie BO Bpems OTKPbITHS.
bl oPEn MMNYNbCOB Npu 0
OTKDbITUN 1 VIMnynbcbl BXOA0B, CKOHPUIyprpoBaHHbIX kak Start E, Start |, Ped, He oka3blBatoT BO3AelICTBYIE BO BPeMA OTKPbITUA.
Bnokmposka 0 VIMnynbcbl BXOA0B, CKOHMIYpUpPOBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3blBaloT Bo3aelicTeue Bo Bpemsa nay3bl TCA.
bl EcR VMNYNbCOB BO Bpems 0
TCA 1 VIMnynbcbl BXOLOB, CKOHOUIyprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3biBatoT Bo3zielicTBue BO Bpems nay3bl TCA.
Bnokuposka 0 IMnynbCbl BXOROB, CKOHUIYpUpPOBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, okasblBatoT Bo3feicTBe BO BpeMs 3aKpbITUA.
bl clLoSF MMAYNbCOB NpM 0 -
3aKpbITMN 1 VImMynbcbl BXOAOB, CKOHGUIYprPOBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He okasblBaloT BO3AENCTBIIE BO BPEMSA 3aKPbITUA.
0 Jlornyeckan GpyHKLMA He BKlOYeHa
rA™ blob MpapaBnanyeckni
0 Mepen BbINONHEHNEM OTKPbITUA, BOPOTA, NPUMEPHO, Ha 2 CeKyHAbl IOBOLATCA B NMONOXEHME 3aKPbITUA.
C.DP YAap nNpn oTKpbITUN 1 370 obecneunsaet 6onee HafgexHoe pacuenneume 3NeKTpo3amKa.
BAXKHO: B otcyTcTBUME C KUX CTOMOPOB He NCNONb3yiNTe AaHHYI0 GYHKLMIO.
0 Jlornyeckan GpyHKLMA He BKlOYeHa
rA™ blob MpapaeBnnyeckuni
Ap 0 Mepen BbINONHEHNEM 3aKPbITKS, BOPOTa, NPUMEPHO, Ha 2 CeKYH/Ibl AOBOAATCA B NONOXKEHVE OTKPbITUSA.
cecl YAap npu 3akpbiTuu 1 310 ObecneumnBaet 6onee HagexHoe pacu,enneﬂme 3/1EKTPO3amKa.
BAXKHO: B otcyTcTBME Cheyy KUX CTOMOPOB He NCNOoNb3yiTe AaHHYI0 GYHKLMIO.
0 Jlornyeckan GpyHKLMA He BKlOYEHa
Ecnu aBuratenu octalotca 6e3 ABMXKEHA B MOTOKEHUI MOTHOMO OTKPLITUA I 3aKPbITVA 6oNiee OfHOTO
[ yaca, OH HauVHatoT ABUraTbCA B TeUEHUE, MPUMEPHO, 3 CEKYHA B HanpaBieHUn NpuTBopa. 3Ta onepaums
bioc YaepxaHue 0 BbINOJHAETCA KaXK/bl Yac.
PEFS I5E 6noknposku Mpumeuanue: Lienbio AaHHOM GyHKLMN ABNAETCA KOMNEHCALWA B TMAPOANHAMUYECKIX ABUTATENAX
BO3MOXHOTIO YMeHblLLeHNA o6bema Macna, 06yC/IOBIEHHOTO CHUXKEHeM TeMnepaTypbl BO BpeMA
NPOJOIKNTENbHbIX MepepbiBOB, Hanpvwlep, HOUbIO, VIV BCIIEACTBIE BHYTPEHHNX MPOTAKEK.
BAXKHO: B otcyTcTBME Chewy KUX CTOMOPOB He NCMONb3yiNTe AaHHYI0 GYHKLMIO.
[B>KeHVe oCcTaHaBNMBaETCA TONbKO BCIeACTBIE CpabaTbiBaHVA KOHLIEBOTO BbIK/lOYaTeNA 3aKpbITUA, B
0 3TOM Clyyae HeobXoAMMO NpeflyCMOTPETb TOUHYIO HACTPOIIKY CpabaTbiBaHUA KOHLIEBOTO BbiKJlouaTens
3akpbiTvA (Fig. G, nos. B).
Haxatne Ha
0 KOHLIeBOVi 0 Mcnonb3yiite Npu HanMuMm MEXaHNYECKOro CTOMOPa 3aKPbITUA.
PrESS Shc BbIK/IOYaTeNb [laHHaA GyHKLMA aKTUBUPYET laBNieHVie CTBOPKM Ha MEXaHYECKMIA CTOMOP, B pe3yribTaTe Yero ToT He
3aKpbITUA 1 pacrno3HaeTcA faTunKoM amperostop B KayecTe NPenaTCTBUA.
LLITok npoaonaeT cBOWi X0of ellie HECKOMbKO CEKyH/] NOC/e NepexsaTa KOHLIEBOTO BbIK/IIOYaTeNA 3aKpbITVA
VN 10 MeXaHYeCKO OCTaHOBKMW. B laHHOM pexiime, HeMHOro onepexasn cpabaTbiBaHe KOHLIEBOTO
BbIK/lOYaTeNA 3aKpbITNA, OCYLLECTBNAETCA HaieXHOe CMblKaHve CTBOPOK Ha ctorope (Fig. G, nos. A).
0 MoporoBoe 3HauyeHve ANA cpabaTbiBaHKA 3aLWMTbl AaTUMKa amperostop ocTaeTcA 3adprKCUPOBaHHBIM Ha
paHee 3aflaHHOM 3HaYeHUU.
Brnok ynpasneHia aBTomMaTueCKy, MPU Kax/0M Mycke, OCyLLECTBAET KOPPeKLMIO Nopora cpabaTbiBaHWA
aBaPYIIHOrO CUrHaNa HaxoXaeHA NPEeNATCTBUA.
icE DyHKuMA Ice 0 [MpoBepbTe, YTOObI 3HAUEHVIE CUITbI UMMTYSTbCa, M3MEPEHHOE B TOUKaX, PeayCcMOTPEHHbIX CTaHpapTom EN12445,

6bU10 MEHbLUE NPEeAYCMOTPEHHOTO CTaHAaPToM EN 12453, B criyuae COMHEHWIN MCMONb3yiiTe BCNIOMOraTesibHbIe
NpeaoxXpaHUTeNbHbIe NPUCNOCOBNeHus.

3Ta GyHKLMA NONe3Ha, eC/v YCTAHOBKM JOMKHbI GYAyT OCYLECTBNATLCA MPY HU3KUX TEMMepaTypax.
BHUMAHME: nocne akTuBaLyv 31oii GpyHKLMN Heo6X0AMMO NPOBECTY OnepaLyiio aBTOMaTIYeCcKoll HaCTPOIIKM.
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

o 3anomvHaHvie
norm-:(ecl:l(ﬂan OnpepeneHue BBEZIeHHON Onuun
YHKL YMONYaHIIO HaCTPONKIA
1 geurarens 0 BkntoueHbl 06a fBuratens (2 CTBOpKM).
{ Mokon BK/IOYEH 0
1 BkntoyeH Tonbko auratens 1 (1 cTBopka).
PasmbikaHve: M1 akTuBUpYyeTCA paHee No cpaBHeHWio ¢ M2 (Bpema $pa3oBOro cMeLeHrs Ha
pasmbikaHuu). (Cm.Puc.E)
0 3amblkaHue: M2 akTuBMpyeTcs paHee no cpaBHeHuio ¢ M1 (Bpemsa $pa3oBoro cMeLeHns Ha 3aMblKaHum).
(Cm.Puc.E)
WnBepcna dpasosoro MewwexofHbIN MaHeBp BbinonHAeTca M1
chARLE Mot cmelenns 0
nBurareneii Pa3mbikaHve: M2 akTuBUpyeTcs paHee no cpaBHeHWio ¢ M1 (Bpema $pa3oBOro cMeLleHrs Ha
pasmbikaHum). (Cm.Puc.E)
1 3amblkaHue: M1 akTMBMpYyeTCs paHee No cpaBHeHuto ¢ M2 (Bpems $pa3oBOro cCMeLeHns Ha 3aMblKaHuK).
(Cm.Puc.E)
MewwexofHbln MaHeBp BbinonHAeTcAa M2
aPEn In N3MmeHeHne 0 CranfapTHan paborta (Cm. Fig. E).
abhEr HanpasneHus 0
dirEck OTKpbITUA 1 MHBepTUpyeTCA HanpaBieHne OTKPbITUA MO CPaBHEHWMIO CO CTaHAAPTHOM paboTol (Cm. Fig. E).
Kondurypaumn 0 Bxop ckoHdUryprpoBaH Kak Phot, doToanemeHT. _
SAFE | BX0Aa 6e30nacHOCTN 0 1 Bxop ckoHUrypmpoBaH Kak Phot test, npoBepeHHbI $OTOINEMEHT.
SA7F2E 1. 2 Bxog ckoHdUrypmpoBaH kak Phot op, $oToaneMeHT [eiicTBYET TONIbKO MPY OTKPbITUN.
3 Bxop ckoHUMryprpoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHbI $OTONIEMEHT [e/ICTBYET TOSIbKO MPU OTKPbITUAN.
4 Bxop ckoHUrypupoBaH Kak Phot cl, doToanemeHT feincTByeT TONbKO Npu 3aKPbITUW.
5 Bxop ckoHpurypupoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbI GOTOINEMEHT ACTBYET TONIbKO NPY 3aKpbITUN.
6 Bxop cCKOHUrypupoBaH Kak Bar, 4yyBCTBUTENIbHAA KPOMKaA.
7 Bxop cKoHUrypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas YyBCTBUTENIbHAA KPOMKa.
8 Bxop ckoHurypmpoBaH Kak Bar 8k2.
9 Bxop ckoHurypupoBaH kak Bar OP, uyBCTBUTENbHAA KPOMKA C IHBEPCUEN, aKTUBHOW TONTbKO NP OTKPbITUN.
KoHdurypauus Mpu 3aKpbITUK 0becneynBaeTcA OCTaHOBKA ABUXKEHNS.
'."IHFE E BXxofa 6esonacHocTn 6 10 Bxop ckoHdUrypuposaH kak Bar OP TEST, npoBepeHHas 4yBCTBUTENbHAA KPOMKa C UHBEPCUEN, akTUBHOM
SA . TONIbKO NPV OTKPbITVW. MPW 3aKPbITUW BbINOHAETCA OCTAHOBKA ABMXKEHMA.
74 11 Bxop ckoHurypupoBaH kak Bar OP 8k2 yyBcTBMTENbHAA KPOMKA C MHBEPCUEN, aKTUBHO TONIbKO Npu
OTKPbITUW. [PV 3aKPbITUN BbINONHAETCA OCTAHOBKA [ABVXKEHNA.
12 Bxon ckoHdurypuposaH Kak Bar CL, yyBcTBUTENbHasA KPOMKa C MHBEPCUEN, akTUBHOW TONbKO Mnpu
3aKPbITUW. [P OTKPbITUM BbINONHAETCA OCTAHOBKA [ABVXKEHUA.
13 Bxopn ckoHdurypuposaH kak Bar CL TEST, uyBcTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTUBHOW TONbKO Npu
3aKpPbITUW. [N OTKPBITUN BbINONHAETCA OCTAHOBKA [IBUXKEHUA.
14 Bxopn ckoHdurypupoBaH Kak Bar CL 8k2, yyBcTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCWEN, aKTVBHOM TONbKO Npu
3aKpbITUK. [PV OTKPbITUM BLINONHAETCA OCTAHOBKA AABVXKEHUA.
Kondurypauns 0 Bxop ckoHdurypuposaH kak Start E (Craprt E).
f f ynpasnsiowero 0 1 Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Start | (Craprt I).
c BxopalC1. 2 Bxop ckoHurypuposaH kak Open (OTKpbITb).
61 3 Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Close (3akpbiTb).
KoHdurypaums 4 Bxop ckoHpurypupoBaH Kak Ped (Mewex. npoxon).
2 ynpasensiouero 4 5 Bxop ckoHdurypuposaH kak Timer (Tarimep).
c Bxopa IC 2. - )
62 6 Bxop ckoHdurypupoBaH kak Timer Pedonale (Taiimep newexogHoro npoxopa).
0 Bbixoa CKOHOUIyprpoBaH Kak 2-i1 paguokaHan.
1 Bbixoa ckoHGMryprpoBaH Kak SCA, CUrHanbHas 1aMnoyKa OTKPbITbIX BOPOT.
ALH O KoHdurypaums 6 2 Bbixo4 CKOHGMIyprpoBaH KaK ynpasfieH1e Namrbl OCBELLeHNs.
Ein Bbixoaa AUX 0. 20-21 3 BbIx0oA CKOHGUIyprpoBaH KaK ynpassieH1e Namnbl 30HbI.
4 BbIxo4 CKOHGMIyprpoBaH KaK CBET Ha IeCTHULE.
5 BbIxoA CKOHGUIYpUPOBaH Kak aBapuUiiHbIN cUrHas.
6 BbIxoA CKOHGUIypUpOBaH Kak MMraloLas fammna.
Kondurypaums 7 BbIxoa CKOHGUIyprpoBaH Kak 3aMOK C 3aLLeIKOW.
AUH 3 Bbixoga AUX 3. 0 8 BbIx0A CKOHGUIypUpOBaH Kak MarHUTHbIN 3aMOK.
26-27 9 BbIxoa, ckoHdUrypupoBaHHbIi Kak “TexobcnymnpaHve”
10 Bbixog, CKOHGMIyprpoBaHHbIii Kak “Muratowuas namna 1 TexobcnykrBaHue”.
0 MpremHoe ycTpoiicTBo 6yAeT CKOHGUIypupoBaHO ANA GYyHKLUMOHMPOBaHKA B pexkume rolling-code.
He npuH1MaloTca KNoHbl ¢ GUKCUMPOBAHHBIM KOAOM.
F (HEd codE | ®vkcuposanhbiii Kop 0 MpremHoe ycTpoiicTBo byAeT CKOHGUrYpPMPOBaHO 1A PYHKLMOHUPOBaAHUA B pexumMe GUKCMPOBAHHOTO

Kopa.

anIHVIMaIOTCFl KNOHbI C d)I/IKCI/IpOBaHHbIM Kogom.
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PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

Jlornyeckas
YHKLUA

OnpepeneHune

Mo
yMonyanuio

Oonuun

ProtEck lon
LEUEL

3apaHue ypoBHA
3aWmThbI

A - [Ina pocTyna K MeHIo NporpamMmMrnpoBaHusa Naposb He TpebyeTtca

B - MopknioyaeT coxpaHeHWe B NamMATU MO Paavo YCTPONCTB PaAnoynpaBieHus.

[laHHaA npoueAypa NPOU3BOAUTCA PAAOM C LUMTOM YNPaBIEHUA 1 He TpebyeT ocylLecTBNeHUA AoCTyna:
- HaxknumaTb nocnefoBaTenbHO Ha CKPbITYIO KNaBuLLy 1 06bluHyto knasuwwy (T1-T2-T3-T4) ycTpoiicTsa
paavoynpaslieHus, y>Ke COXPaHEHHOTO B MaMATY B CTaHAAPTHOM PeXMME C MOMOLLbIO MeHI0
paavoynpasnieHua.

- B TeueHne 10 c HaxaTb Ha CKPbITYIO KNaBuLly 1 06bluHyto Knasuuy (T1-T2-T3-T4) ycTpoiicTBa
paanoynpasieHns, KOTOPOE AOMKHO ObITb 3aNMcaHoO B NaMATb.

MpremHoe yCTPOoCTBO BbIXOANT U3 peXirma NporpaMmMnpoBaHuna yepes 10 ¢, 4O UCTeUEHNA 3TOro
BpPeMeHV MOXXHO [106aBNATb HOBblE JOMOHUTENbHbIE YCTPONCTBA PajiuoynpaBieHus, NoBTOpPAA
npeabiayLmnii NyHKT.

C - MNopknioyaeT aBTOMaTUYECKNIA BBOA MO PaAno KIOHOB.

Mo3BonAeT KnoHaMm, reHepPUPOBaHHbBIM YHMUBEPCaNIbHbIM MPOrPamMMaToOPOM, U 3aMpPOorpaMMUPOBaHHbIM
BOCMPOV3BeAEHMAM [J06ABNIATLCA B MAMATb MPMEMHOrO YCTPONCTBA.

D - MogkntoyaeT aBTOMaTUYECKMI BBOA MO PaAno BOCMPON3BEAEHN.

Mo3BonAeT 3anporpaMM1MPOBaHHbBIM BOCMPOM3BEAEHNAM JOOABATLCA B NAMATb MPYEMHOTO
YCTpONCTBa.

E - Oka3biBaeTcsi BO3MOMXHbIM M3MEHWUTb NapameTpbl nnatbl no cetn U-link

A - [1nA pocTyna K MeHio NporpamMmM1poBaHnA 3anpalunBaeTca naposb.
Maponb no ymonyaxuio - 1234,
OcTaloTca 6e3 N3MeHeHW No cpaBHEHWIO ¢ pexnumom 0 dpyHKkuun B-C-D -E

A - [Ina pocTyna K MeHI0 NporpamMmmMrnpoBaHyiA 3anpallrBaeTca naposb.

Maponb no ymonuanuio - 1234,

B — OTkniouyaeTca coxpaHeHe B NamAT1 MO Paavio yCTPONCTB paanoynpasieHuns.
C - OTKnioYaeTca aBTOMaTUYECKIN BBOA MO Paavo KIOHOB.

Ocratotcs 63 U3MeHeHMii No CpaBHeHMIo € pexxumom 0 pyHKumm D - E

A - 1nA pocTyna K MeHio NporpamMmM1poBaHnA 3anpalunBaeTca naposb.

Maponb no ymonyaxuio - 1234,
B — OTknioyaeTca coxpaHeHe B NamATn MO Paavio YCTPONCTB paanoynpasieHuns.
D - OTtkntoyaeTca aBToMaTMYeCKnii BBOA NO Paano BOCMPOV3BeAEHWI.

OcrTaloTca 6e3 N3MeHeHW No cpaBHeHWIO ¢ pexumom 0 dyHkuun C - E

A - 1nA pocTyna K MeHio NporpamMmM1poBaHnA 3anpalunBaeTca naposb.
Maponb no ymonuaxuio - 1234,
B — OTKnioyaeTca coxpaHeHve B NaMATY NO Pano yCTPOWNCTB paanoynpasneHns.
C - OTKnoYaeTCA aBTOMATNYECKMI BBOJ, MO PaANO0 KNOHOB.
D - OTkntoyaeTca aBToMaTMyeCKnii BBOA MO PaAno BOCMPOV3BeAEeHWIA.
E - OTknouaeTca BO3MOXKHOCTb M3MEHUTb NapamMeTpbl nnatbl no cetn U-link
YcTpoicTBa paMoynpaBfieHna COXPaHAIOTCA B MaMATY TONIbKO NPW UCMOb30BaHUM CMeLyanbHOro
MeHIo “Pagmno”.
BAXHO: Takoii BbICOKMI ypoBeHb 6€30MacHOCTY NPENATCTBYET AOCTYMY CO CTOPOHbI HeXenaTeNbHbIX
KJIOHOB 11 BO3MOXHbIM pafjuornomexam.

SEr AL
ModE

MocnepoBaTenbHblil
pexum
(OnpepenserT, Kak
KOHUrypupyetcs
nnarva B CETEBOM
coefiHeHun BFT.)

CravpapTtHasa SLAVE (MOAYMHEHHAS): nnata nonyyaet n coobLyaeT KoMaHabl/AnarHoCTUKy/v np.

CranpaptHaa MASTER (TTABHAS): nnata HanpaenaeT komaHabl BktoueHna (START/CTAPT, OPEN/
OTKPbITb, CLOSE/3AKPbITb, PED/MELLEXOLHbIV MPOXOA, STOP/CTONM) apyrvim nnatam.

RddrESS

Appec

NpeHTndunumpyet agpec ot 0 4o 119 nnatbl B 1OKaNbHOM CETEBOM cOeavHeHun BFT.
(cm. naparpad «JOMNONHUTENBbHBIE MOOYITN U-LINK»)

PUSh Do

Push&Go
(Tonbko gnsa
E5 BT A12)

Jlorvka He aKkTvBHa

Py‘-IHOVI HaXXM CTBOPKW B HanpaB/ieHN OTKPbIBaHWA Bbi3blBae€T aBTOMaTUYECKOE OTKPbIBaHME.

EHP 1

KoHdurypauns
Bxopga EXPI1 B
pacwpuTenbHom
nnarte BXxogos /
BbIXOA0B
1-2

Bxop ckoHdUryprpoBaH Kak komaHaa Start E (Crapt E).

Bxof ckoHdUryprpoBaH Kak komaHaa Start | (Crapr |).

Bxof ckoHpUryprpoBaH Kak KomaHaa Open (OTKpbITb).

Bxof ckoHouryprpoBaH Kak komaHaa Close (3akpbiTb).

Bxof ckoHoUryprpoBaH Kak komaHaa Ped (Mewex. npoxog).

Bxof ckoHbUryprpoBaH Kak komaHaa Timer (Tarimep).

Bxof ckoHoUrypripoBaH Kak komaHga Timer Pedonale (Tamep newexogHoro npoxoaa).

Bxop CKOHOMIyprpoBaH Kak npegoxpaHuTenibHoe ycTpoincTso Phot, dotoanemeHT.

Bxop ckoHUrypupoBaH Kak NnpeaoxpaHuTenbHoe ycTpoincTeo Phot op, poToanemeHT AeiCTBYET TONbKO
NpW OTKPbITH.

O 0 (Novn|h|lw[N|=|O

Bxop ckoHdUrypunpoBaH Kak npeaoxpaHnTenbHoe ycTpoiicteo Phot cl, doToanemeHT aencTByeT ToNbKO
NpY 3aKPbITUN.

Bxon ckoHOUryprpoBaH Kak npefoxpaHuTebHOe YCTPOMCTBO Bar, yyBCTBUTENIbHAA KPpOMKa.

- [©

Bxop ckoHdUrypnpoBaH Kak kKak NpefoxpaHuTenbHoe ycTpoicTso Bar OP, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C
VHBepCMeid, aKTVBHOW TOJIbKO MPW OTKPbITIM, NP 3aKPbITUV BbINOIHAETCA OCTaHOBKA [BVKEHNA.

N

Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Kak npegoxpaHutenbHoe ycTpoinctso Bar CL, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C
VHBepCMeid, aKTVBHOW TOJIbKO MPW 3aKPbITWK, NPU OTKPbITUV BbINOJIHAETCA OCTaHOBKA ABVKEHNA.

w

Bxog ckoHduryprpoBaH Kak npeoxpaHuTenbHoe ycTponcTeo Phot test, nposepeHHbiii oTosnemeHT. Bxoa
3 (EXPI2) pacwipuTtenbHoii nnaTbl BXOA0B/BbIXOA0B aBTOMaTUYECKN KOMMYTUPYETCA Ha BXOA NPOBEPKN
npefoxpaHnTeNbHbiX Nnpucnocobnennu, EXPFAULTT.

Bxop ckoHMrypnpoBaH kak NpefgoxpaHuTenbHoe ycTponcTeo Phot op test, NpoBepeHHbIN BKIOUEHHbIN
doTtoanemeHT Ha oTKpbITUN. Bxoa 3 (EXPI2) pacwmpuTenbHol nnatbl BXOA0B / BbIXOAOB aBTOMAaTUYECK
NOAK/IOYAETCA K BXOAY MPOBEPKM 3aLMTHBIX ycTponcts, EXPFAULT 1.

Bxop cKoHdUrypurpoBaH Kak NpefoxpaHuTenbHoe ycTpoincTso Phot cl test, npoBepeHHbIN BKNOYEHHbIN
¢doTtoanemeHT Ha 3akpbiTum. Bxoa 3 (EXPI2) pacwmprtenbHom nnatbl BXOAOB / BbIXOAOB aBTOMAaTUYECKN
NOAKJIIOYAeTCA K BXOAY MPOBEPKM 3almTHbIX ycTporcts, EXPFAULT1.

BXOACKOHS}I/II'ypVIpoBaH KaK npefoxpaHuTeNibHoe yCTpONCTBO Bar, npoBepeHHas YyBCTBUTeNIbHasA KPOMKa.
Bxoa 3 (EXPI2) paclumputenbHO niaTbl BXOAOB/BbIXOAOB aBTOMATUUECKM KOMMY TUPYETCA Ha BXOA MPOBEePKM
npefoXpaHUTeSIbHbIX npucnocobnexunin, EXPFAULT 1.

Bxop ckoHdUryprpoBaH Kak Kak npeoxpaHuTenbHoe ycTpoicTeo Bar OP test, npoBepeHHasn yyBCTBUTENbHAA
KPOMKa C HBEPCUEN, aKTUBHO TONBbKO NPU OTKPbITUY, MPY 3aKPbITVV BbIMOMHAETCA OCTaHOBKA [1BVKEHNA.
Bxopa 3 (EXPI2) paciumnputenbHO nnaTbl BXOAOB/BbIXOAOB aBTOMATUYECKI KOMMY TVPYETCA Ha BXOJ MPOBEPKM
npefoxpaHnTesibHbIX npucnocobneHun, EXPFAULT1.

Bxop ckoHMrypurpoBaH kak Kak npefjoxpaHuTenibHoe ycTpoiicTso Bar CL test, npoBepeHHas YyBCTBITENbHAA

KPOMKa C iHBEePCUel, aKTUBHOVI TONIbKO NPW 3aKPbITUV, PV OTKPbITUV BbINOSHAETCA OCTAHOBKA IBVMKEHNA.

Bxopa 3 (EXPI2) paclumnpuTenbHO NnaTbl BXOAOB/BbIXOA0B aBTOMATUUECK/ KOMMY TUPYETCA Ha BXOA MPOBEPKMN
LT1.

npefoXpaHUTeNbHbIX Npucnocobnexmin, EXPFA
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

o 3anomHaHvie
n ;":;:(e“c#:" OnpepaeneHue oo | BBEAHHON Oonuun
Yo HaCTPOVIKM
0 Bxop ckoHdurypumpoBaH kak komanga Start E (Crapt E).
1 Bxop ckoHduUrypumpoBaH kak komaHga Start | (Crapr |).
2 Bxop ckoHdurypupoBsaH kak komanga Open (OTKpbITb).
3 Bxop ckoHdurypupoBaH kak komanga Close (3akpbiTb).
4 Bxop ckoHdurypupoBaH kak komanga Ped (Mewwex. npoxon).
Koudurypauna 5 Bxop ckoHdurypupoBaH kak komanga Timer (Taimep).
Bxopa EXPI2 B X -
. 6 Bxop ckoHdUrypupoBaH kak komaHaa Timer Pedonale (Taiimep neluexofHoro npoxoaa).
EHP 12 paclumpuTenbHoi 0 .
nnare BxopaoB / 7 Bxop ckoHdUrypupoBaH Kak npeaoxpaHnTenbHoe ycTpoiicTeo Phot, potoanemeHt.
BbIXO0B P Bxop ckoHUryprpoBaH Kak NpeAoxpaHnTenbHoe YCTpoicTeo Phot op, poToanemeHT AeNCTBYET TONbKO
1-3 NpY OTKPLITUN
9 Bxop ckoHUrypupoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpocTBo Phot cl, poToanemeHT gencTByeT ToNbKO
npu 3aKpbITUN.
10 Bxop cKOHUIryprpoBaH Kak NpefoxpaHnTeNibHOe YCTPOCTBO Bar, uyBCTBMTENbHAA KPOMKaA.
1 Bxop cKOHOMIyprpoBaH Kak Kak MpefaoxpaHuTenbHoe yCcTpoicTBo Bar OP, uyBCTBUTENbHaA KPOMKa C
VHBepCMeld, aKTVBHOW TONIbKO MNP OTKPbITIM, MNP 3aKPbITUV BbINOHAETCA OCTAHOBKA ABVKEHNA.
12 Bxop cKOHOMryprpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTBo Bar CL, uyBCTBUTENbHas KpOMKa C
VHBepCMel, aKTVBHOW TONIbKO MPW 3aKPbITWK, NP OTKPbITUV BbINOIHAETCA OCTAHOBKA ABVKEHNA.
0 Bbixoa ckoHUrypupoBaH Kak 2-1 pagroKaHan.
Kondurypauua 1 Bbixof CKOHOUryprpoBaH Kak SCA, CUrHanbHas aMnoyKa OTKPbITbIX BOPOT.
Bxoaa EXPO2 B
EHPa | pacmpuTenbHoi 2 BbIxoA CKOHOUIyprpoBaH KaK yrnpaBsieHne namrbl OCBELeHUS.
11
® nnare Bxop08 / 3 BbIxop CKOHOUIyprpoBaH Kak yrnpasieHne namrbl 30Hbl.
BbIXO/10B
4-5 4 Bbixop ckoHGUrypupoBaH Kak "cBeT Ha necTHuLe".
5 Bbixoa ckoHGUrypupoBaH Kak aBapuiiHbIiA CUrHan.
6 Bbixoa ckoHGUrypupoBaH Kak MuratoLas namna.
Kondurypauus 7 BbIXO/ CKOHPUIYPUPOBaH Kak 3aMOK C 3aLLesKOIA.
Bxoga EXPO2 B
EHPo? pacwmpuTenbHoil 8 BbIxoa CKOHOMIyprpoBaH Kak MarHUTHbIN 3aMOK.
o 1
nnare BxoAoB / 9 BbIxog, CKOHOMIypurpoBaHHbIii Kak “TexobcnyxmBaHme”
BbIXOf10B
6-7 10 BbIxoa, ckoHdUrypupoBaHHbIi Kak “Muratowan namna v TexobcnykusaHve”.
11 BbIxoa, ckoHUrypupoBaHHbIi Kak “YnpasneHvie cemapopom nnaton TLB"
‘:rF’FF ic 0 MpenynpeautenbHoe MyUraHe NCKYeHo.
MpeaynpeautenbHoe
L {LhEPrE- Mmrayrme cemadopa 0
p 1 KpacHble MuratoLLvie TaMmnoyKy, B TeueHmne 3 ¢ B Hayane MaHeBpa.
FLASH In
1
ErAFF ic . 0 KpacHblii CBET BbIK/IOUEH NPU 3aKPbITbIX BOPOTAX.
L iLht rEd Hefn':nar(;:::wﬁl 0
=T
LAMP cemadop
ALLAYS an 1 KpacHblii CBET BK/IIOYEH NMPU 3aKPbITbIX BOPOTaX.
TABJINLA “C” - MEHIO PAOUO - (-Ad {a)
nc Onuncaxne
[06aBUTb KHOMKY NYcK
Add SERrE accouyuvpyeT Bbi6paHHyt KHOMKY ¢ KomaHgoi MYCK
[lo6aBNTb KHOMKY 2 KaH
Add 2ch | accounnpyet BbiGpaHHyl0 KHOMKY C ynpaBieHrem no BTOPOMY PajuoKaHany. Hy»KHYI0 KaBuLly C KOMaHA0M 2-ro pagnokaHana. ECim Hu oguH BbIXo4 He
CKOHOMIypUPOBaH Kak BbIXOA 2-T0 pajvioKaHana, 2-1 pafuokaHan yrnpaBnseT OTKPbITUEM NELLEXOAHOrO NPOXOfa.
YAANEHUE CMUCKA
E-ASE BM BHUMAHME! MonHocTblo yaanaeT 13 NamMmaTy NpUeMHKa BCe paiMOKOMaH/AbI, 3aHeCeHHbIe B NaMATb br1oKa.
d H MpocmoTp Koaa npuemMmHNKa
EEE BbiBOAMT KOA NpueMHMKa AN1A KONMpOoBaHUA PafMiOKOMaHA,.
ON = Bk/toyaeT BO3MOXHOCTb ANCTaHLIMOHHOTO MPOrpaMMnpoBaHna cxem Yepes paguokomangy W LINK, npeaBaputenbHO 3aHeCeHHy10 B NamMATb.
i OyHKLMA OCTaeTCA aKTMBHOW B TeyeHne 3 MUHYT OT NocsiefHero Haxkatua pagrnokomarabl W LINK.
OFF =OtkntoueHne GpyHKumm nporpammmpoarma W LINK.
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VSTUP DO MENU Fig. 1
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VSTUP DO MENU Fig. 1

+/-

Verze softwaru fidici jednotky

+/-

(PASSGard ) [oq — [0 — 12T 7 |~ [o0 — @050 — ;1T © |~ [od — (@509 — [7 © |- [ox — {520 — [2] 7 |- [ — ([BeG)
o\ ]

g888

|
|_> £ = Zapnuti vstupu konc. spinace
zavieni u motoru 2 SWC2

Q= Zapnuti vstupu konc. spinace

|—> Momentalni sila motoru 2

otevieni u motoru 2 SWO2 "
L » £= Zapnuti vstupu konc. spinace BSL‘U
zavieni u motoru 1 SWC1 e
L » = Zapnuti vstupu konc. spinace
otevieni u motoru 1 SWO1

L——» Momentalni sila motoru 1

SErE Zapnuti vstupu externiho startu START E
Skr t Zapnuti vstupu interniho startu START |
oPEn Zapnuti vstupu OPEN
cLS Zapnuti vstupu CLOSE
PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED
L iNE Zapnuti vstupu TIMER
StoP Zapnuti vstupu STOP
Phot Aktivace vstupu fotoburiky PHOT nebo, pokud je fotoburika konfigurovana s funkci
o testu, aktivace pfidruzeného vstupu FAULT
PhoP Aktivace vstupu fotoburiky pfiotvirani PHOT OP nebo, pokud je fotoburika konfigu-
a rovanasfunkcitestu, aktivni pouze pfiotvirani, aktivace pfidruzeného vstupu FAULT]
Phel. Aktivace vstupu fotoburiky pfizavirani PHOT CL nebo, pokud je fotoburika konfigu-
c rovana s funkcitestu, aktivni pouze pfizavirani, aktivace pridruzeného vstupu FAULT
bA Aktivace vstupu listy BAR nebo, pokud je bezpe¢nostnilista konfigurovéna s funkcil
a testu, aktivace ptidruzeného vstupu FAULT ] _ ]
Aktivace vstupu listy BAR s obracenim chodu AKTIVNIM POUZE PRI OTVIRANI
bAro nebo, pokud je bezpec¢nostni lista s funkci testu aktivni pouze pii otvirani, aktivace
pridruzeného vstupu FAULT ’ i} _
Aktivace vstupu listy BAR s obracenim chodu AKTIVNIM POUZE PRI ZAVIRANI
bRrc nebo, pokud je bezpecnostni lista s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani, aktivace
pridruzeného vstupu FAULT
Karta ¢ekd na provedeni kompletniho cyklu otevieni-zavieni, nepferuseného|
SEE meziopera¢nim zastavenim, aby ziskala moment nutny pro pohyb.
POZOR! Neni aktivni zjistovani prekazky.
ErD Test fotobunék se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastaveni logiky
Ere Test bezpeénostni listy se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni bezpec¢nostnich list a/nebo nastaveni logiky
Er3 Test fotobunék otevieni se nezdafil zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastaveni parametrd/logiky
ErOH4 Test fotobunék zavieni se nezdafil zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastaveni parametrd/logiky
Er0B Test bezpeénostni listy 8k2 se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni list a/nebo nastaveni parametr(/logiky
ErG7 Test bezpecnostni listy pfi otvirdni se nezdafil Zkontrolujte pripojeni list a/nebo nastaveni parametri/programi
Er88 Test bezpecnostni listy pfi zavirdni se nezdafil Zkontrolujte pripojeni list a/nebo nastaveni parametri/programi
- Zkontrolujte pfipojeni k motoru
Er ¥ Chyba testu hardwaru karty - Problémy hardwaru na karté (spojte se s technickym servisem)
- Napajeci kabely motoru nebo signal enkodéru zaménéné/odpojené nebo
. chybné naprogramovani (viz obr. E)
EraHx Chyba enkodéru - Pohyb ak¢niho ¢lenu je piilis pomaly nebo stoji ve srovnani's
naprogramovanou funkci.
Er 3H* Obréceni sméru pro prekdzku - Ampérstop Zkontrolujte pfipadné prekazky podél dréhy
ErYH* Tepelny jisti¢ Pockejte na ochlazeni automatického systému
. P Zkontrolujte spojeni s pfislusenstvim a/nebo rozsifovacimi kartami sériové
ErSH* Chyba komunikace se vzdalenymi zafizenimi pFipojenymi
EF0 EFTH - ‘ Zkuste kartu vypnout a zase zapnout. Pokud problém i nadale pretrvava,
Erd4 EFTS Vnitini chyba kontroly dozoru systému. kontaktujte technicky servis.
Stiskem OK se potvrzuji pfislusna nastaveni. Karta bude i nadale pracovat se
. o vl s . zjisténymi nastavenimi.
Er2 Chyba konzistence parametr( fidici jednotky (logika a parametry) Je nezbytné zkontrolovat nastaveni karty
(Parametry a logika).
Stiskem Ok karta obnovi ¢innost ae standardnim D-track.
Er3 Chyba v parametrech D-track A Je nezbytné provést Autoset
~Opakujte postup sefizeni koncovych spinacdi.
Chyba béhem sefizovani koncovych spinacii - Zkuste posunout maximalni limity jak u koncového spinace pro otevieni tak
_ pro zavieni.
ErSL Fouze pro Lux BT e Lux-G BT - Pozor, posledni centimetr chodu pistu jak pfi otvirani, tak pfi zavirdni se
nesmi poufzit.
Chyba béhem sefizovani koncovych spinacu - Napajeci kabely motoru nebo signal enkodéru zaménéné/odpojené nebo
Pouze pro E5 BT A18/E5 BT A12 chybné naprogramovani. (viz obr. E)
ErF3 chyba v nastaveni vstup( SAFE Zkontrolujte spravné nastaveni vstupt SAFE

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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NAVOD K INSTALACI

2) VSEOBECNE UDAJE
Ovladaci panel THALIA se dodava z vyroby se standardnim nastavenim. Jakékoli
zména se musi provést pomoci zabudovaného programovaciho pfistroje s
displejem nebo pomoci univerzalniho programatoru palmtop.
PIné podporuje protokol EELINK.
K hlavnim charakteristikdm patfi:
- Rizeni 1 nebo 2 motort 24V BT
Poznamka: Musi se pouzivat 2 motory stejného typu.
- Elektronicka regulace momentu pfi zjisténi prekazek
- Vstupy kontroly koncovych spinacli podle zvoleného motoru
- Samostatné vstupy proji§tén|’

Zabudovany radiovy pfijimac plovouciho kodu s klonovanim vysilaca.
Karta je vybavena svorkovnici vyjimatelného typu, aby zachdzeni nebo vyména
byly pohodInéjsi.Dodava se sfadou propojenych mustkd pro usnadnéniinstalace
na misteé.

Mustky se tykaji svorek: 70-71,70-72, 70-74. Pokud se vysSe uvedené svorky
pouzivaji, musi se pfislusné muastky odstranit.

KONTROLA

Pred provedenim kazdého cyklu otevieni a zavieni provede panel THALIA
kontrolu relé a bezpec¢nostnich zafizeni (fotoburky).

V pfipadé zavad v ¢innosti zkontrolujte spravnou cinnost pfipojenych zafizeni a
zkontrolujte kabelaz.

3) TECHNICKE UDAJE

Napajeni 220-230V 50/60 Hz*
1zolace sité - nizké napéti > 2MOhm 500V ===
Provozni teplota -20 / +55°C

Tepelnd ochrana Softwarova

Dielektricka pevnost
Vystupni proud motoru

sit/nn 3750 V~ po 1 minutu
max.75A+75A

10A
180W + 180W (24V =—==)

24V~ (max spotreba 1A)
24V~sa

Spinaci proud relé motoru
Maximalni vykon motord

Napdjeni pfislusenstvi

AUX 0 I1(R;1takt napéjeny 24V=—, spinaci (max.
AUX 3 Spinaci kontakt (max. 24V~ /1A)
Pojistky viz Fig. C

Pocet kombinaci: 4 miliardy
Max.pocetdalkovychovladanivpaméti: | 63

(*jind napéti k dispozici na zadost)
Verze pouzitelnych vysilaci:
Vsechny vysila¢e ROLLING CODE kompatibilni s ((ER-Ready))

4) PRIPRAVA TRUBEK Fig. A

5) PRIPOJENI SVORKOVNICE Flg C

UPOZORNENI - Pii pFipojovani kabell a instalaci dodrzujte platné predpisy a
zasady spravné technické praxe.

Vodice napajené riiznym napétim se musi fyzicky oddélit nebo musi byt vhodné
izolované s dodatec¢nou izolaci o sile alesport T mm.

Vodice se musi pfipevnit pomoci dalsiho pfipevnéniv blizkosti svorek, napfiklad
paskami.

Viechny propojovaci kabely musi byt dostate¢né daleko od disipatoru.
POZOR! Pro pfipojeniksiti pouzijte vicezilovy kabel s minimalnim prifezem
3x1,5 mm2 typu podle platnych norem.

Pro pfipojeni motori pouzijte kabel s minimalnim prafezem 1,5 mm2 typu
podle platnych norem. Kabel musi byt minimalné HO5RN-F.

Svorka Definice Popis
L FAZE . . PO *
N NEUTRALNI Jednofazové napajeni 220-230V 50/60 Hz
ji? PRIM TRASF Pripojeni primérniho obvodu transformétoru, 220-230V
Napajeni karty:
JP21 SEKTRASF 24V~ Sekundarni obvod transformatoru
24V = Napajeni z vyrovnavaci baterie
10 MOT1 + Pfipojeni motoru 1. Fazovy posun prodlevy pfi zavirani.
11 MOT1 - Zkontrolujte pfipojeni podle Fig. E
14 MOT2 + PFipojeni motoru 2. Fazovy posun prodlevy pfi otvirani.
15 MOT2 - Zkontrolujte pfipojeni podle Fig. E
50 Konfigurovatelny vystup AUX 0 - Default MAJACEK.
AUX 0 - KONTAKT NAPAJENY 24y | 2- RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA/ Ovladani PRODLEVA ZHASNUTI / Ovlddani
(spinaci) (MAX. 1A) OSVETLENI OBLASTI/ OSVETLENI SCHODU/ POPLACH OTEVRENE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE
21 spinac . ZAPADKOU/ ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM/ UDRZBA/ MAJACEK A UDRZBA. Viz tabulka “Konfigurace
yvstupyg AUX",
Konfigurovatelny vystup AUX 3 - Default vystup 2. RADIOVY KANAL.
26 B P Coa 2 RAPIOVY KANAL/B KONTROLKA OTEYRENE BRANY SCA/I 9vla’da’ni PRODLEVA ZHASNUTI / Ovladani OSVETLENI QBLASTI/
AUX 3 -VOLNY KONTAKT (spinaci) | (sqye) eNf SCHODU/ POPLACH OTEVRENE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU/ ELEKTRICKY ZAMEK S
(max. 24V 1A)
57 MAGNETEM.
Viz tabulka "Konfigurace vvstuoy AUX",
Y < 41 + REF SWE Spole¢ny koncovy spina¢
_E = E,: 42 SWC1 Koncovy spinac sepnuti motoru 1 SWCT (rozpinaci).
TooZE 43 SWO 1 Koncovy spina¢ rozepnuti motoru 1 SWO1 (rozpinaci).
w = 0nsS 'g
3 = ; 3 > 44 SWC?2 Koncovy spinac sepnuti motoru 2 SWC2 (rozpinaci).
S Z8wn
E ';‘ 45 SWO 2 Koncovy spinac rozepnuti motoru 2 SWO2 (rozpinaci).
g <t . P
S e B Kontrola koncového spinace motoru 1.
<@,
E E § E = E 2 42 SW1 Pro akéni ¢leny ovladajici jednovodi¢ové koncové spinace.
‘:.._vn ) 8 = -3
1558522 Kontrola koncového spinace motoru 2
£25228m 23 w2 ontrola koncového spina¢e motoru 2.
E ag = Pro akéni ¢leny ovladajici jednovodicové koncové spinace.
>
g B a1 . o
s © + REF SWE Spole¢ny koncovy spina¢
S o
¢ 5 o 42 SW1 Kontrola koncového spinac¢e motoru 1.
S o
E § 43 SW2 Kontrola koncového spinac¢e motoru 2.
==
o 2 5 40 - REF SWE Wspdlny modut wytacznikéw kraricowych
%%EEQQ
E gg EEE 42 SW1 Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 1.
£
§§colid
= 5 5 43 SW2 Sterowanie wyfacznikiem krancowym silnika 2.
[oic}
50 24V-
Napajeci vystup pfislusenstvi.
51 24V+
Vystup napajeni bezpecnostnich zafizeni s funkci testu (vysila¢ fotobunék a vysila¢ bezpecnostni listy).
52 24 Vsafe+ ¢ S . p
Vystup aktivni pouze béhem pracovniho cyklu.
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Svorka Definice Popis
60 Spole¢ny Spole¢né vstupy IC TalC2
E Konfigurovatelny ovladaci vstu§> 1 (spinaci) - standardné START E.
3 61 IC1 START E / START 1/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
© Viz t; " adacich vstup".
6 Konfigurovatelny ovIa’dacivstug) 2 (sEinaCD - standardné PED.
62 IC2 START E / START1/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Viz tabulka "Konﬁgurace ovladacich vstupd".
70 Spolecny Spolec¢né vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2
71 STOP Povel prerusi cyklus. (rozpinaci)

Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu

Konfigurovatelny bezpeénostni vstup 1 (rozpinaci) - standardné PHOT.

72 SAFE 1 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /
BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

Viz tabulka "Konfigurace bezpe¢nostnich vstupl'.

73 FAULT 1 Kontrolni vstup bezpecnostnich zatizeni pfipojenych k SAFE 1.

KonFTlg/urovateIn' bezpecnostni vstup 2 (rozpinaci) - standardné BAR

74 SAFE 2 PHOT/ PHOT TEST/ PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR TEST / BAR 8K2 / BAR OP /
BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Viz tabulka "Konfigurace bezpecnostnich vstup('.
75 FAULT 2 Kontrolni vstup bezpeénostnich zatizeni pfipojenych k SAFE 2.
] B Vstup antény.
@ Y ANTENA Pouzivejte anténu vyladénou na 433 MHz. Pro spojeni anténa - pf\i}'imaé pouzivejte koaxiaIni kabel RG58.
b Pfitomnost kovové hmoty za anténou maze rusit radiovy pfijem. V piipadé spatného vykonu vysilace posurite
< # SHIELD anténu do vhodnéisiho bodu

Konfigurace vystupii AUX

Logika Aux= 0 - Vystup 2. RADIOVY KANAL.

Kontakt zGstane sepnuty na 1 s pfi zapnuti 2. rddiového kanalu.

Logika Aux= 1 - Vystup KONTROLKY OTEVRENYCH VRAT SCA.

Kontakt zGstane sepnuty béhem otvirdni a u oteviené brany, blikd béhem zavirani, rozepnuty u zaviené brany.

Logika Aux= 2 - Vystup ovladani PRODLEVY OSVETLENI.
Kontakt zlistane sepnuty po 90 sekund od posledniho cyklu.

Logika Aux= 3 - Vystup ovladani OSVETLENI OBLASTI.
Kontakt zlistane sepnuty po celou dobu cyklu.

Logika Aux= 4 - Vystup OSVETLENI SCHODISTE.
Kontakt zlistane sepnuty po 1 sekundu od zacatku cyklu.

Logika Aux= 5 - Vystup POPLACH OTEVRENA BRANA,
Kontakt zlistane sepnuty, pokud bréna zlstane oteviena po dvojndsobek nastaveného ¢asu TCA.

Logika Aux= 6 - Vystup pro BLIKAC. i
Kontakt zlistane sepnuty béhem pohybu brany.

Logika Aux= 7 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU.
Kontakt zlstane sepnuty po 2 sekundy od kazdého otevieni.
Logika Aux= 8 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM.
Kontakt zlistane sepnuty pfi zaviené brané.

Logika Aux = 9 - Vystup MAJACEK. o ] o
Pridosazeni hodnoty nastavené v parametru Udrzba zlistava kontakt sepnuty, aby se signalizovala potieba udrzby.

Logika Aux = 10 - Vystup MAJACEK A UDRZBA. i
Kontakt zlstane sepnuty béhem pohybu brany. Pokud se dosahne hodnoty nastavené v parametru Udrzba na konci cyklu se zavienymi vraty, kontakt se 4 krat sepne na 10s a rozepne

na 5s, aby signalizoval pozadavek udrzby.

Konfigurace ovladacich vstupii

Logika IC= 0 - Vstup konfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky S£EP-b4-5EEP MauElnk. Externi start pro fizeni semaforu.
Logika IC= 1 - Vstup konfigurovany jako Start I. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MauElnk. Interni start pro Fizeni semaforu.
Logika IC= 2 - Vstup konfigurovany jako Open. L L. ) . i L . } ) .
Povel provede otevieni. Pokud vstup zlistane sepnuty, brana zlstane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pfi rozepnutém kontaktu automaticky systém zavie po dobé tca, pokud je zapnuty.

Logika IC= 3 - Vstup konfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavreni.

Logika IC= 4 - Vstup konfigurovany jako Ped.
Povel provede otevreni pro chodce, ¢aste¢né. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MouElnk

Logika IC= 5 - Vstup konfigurovany jako Timer. . . -
Cinnost obdobna cinnosti open, ale zavieni je zaru¢eno i po vypadku sité.

Logika IC= 6 - Vstup konfigurovany jako Timer Ped. L o ’ . .
Povel provede otevieni pro chodce, ¢astecné. Dokud je vstup sepnuty, brana ziistane oteviena az do,rozeEnujuvkontaktu. Pokud je vstup sepnuty a zapne se povel Start E, Start | nebo
Open, provede se kompletni cyklus a pak se provede otevieni pro chodce. Zavieni je zaru¢eno i po vypadku sité.

Konﬁ_gurace bezpeénostnich vstupt

Logika SAFE= 0 - Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika bez funkce testu (*) (Fig. F, pol.1)

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych ptridavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotoburiky pfi
zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburky. Pokud se nepouzivd, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE= 1 - Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu. (Fig, F, pol.2). =~ o o o L ;
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V pfipadé zaclonéni jsou fotoburky aktivni jak pfi otvirani, tak pi zavirdni. Zaclonéni fotoburiky pfi zavirdni obréti smér az po uvolnéni fotoburiky.
Logika SAFE= 2 - Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani bez funkce testu (*) (Fig. F, pol.1)

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni se vypne Cinnost fotoburky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu
zastinéni fotoburiky. Pokud se’ nepouzivd, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE= 3 - Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pii otvirani (Fig. F, po

1.2).
Zapne test fotobunék na zac¢atku cyklu. V pripadé zaclonéni se vypne &innost fotobunky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu zastinéni fotoburiky.

Logika SAFE= 4 - Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburka aktivni pouze pfi zavirani bez funkce testu (*) (Fig. F, pol.1)
Umozni pipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V piipadé zaclonéni se vypne Cinnost fotoburky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.
Pokud se nepouzivd, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE= 5 - Vstup konfigurovany jako Phot l test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani (Fig. F, pol.2).
Zapne test fotobunék na za¢atku cyklu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotobunky pii otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoéi smér pohybu.

Logika SAFE= 6 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista bez funkce testu (*) (Fig. F, pol.3) . N

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych ptidavnym kontaktem pro funkci testu. Povel obrati smér pohybu na 2 s. Pokud se nepouziva, nechte zastréenou klemu.
Logika SAFE= 7 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista s funkci testu (Fizk;. F,J)ol.4).

Zapne test bezpe¢nostnich Iist na zacatku cyklu. Povel obréti smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE= 8 - Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 (Fig. F, pol.5). Vstup pro odporovou listu 8K2.

Povel obréti smér pohybu na 2 sekundy.

Logika S;?gFag)\{ggpé(ont?g3u)rovanyjako Bar op, bezpecnostniTista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zplisobi zastaveni automatického
systému r.F, pol.3).
mozni pfipojeni zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fézi otvirani obréati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirdni zp(sobi zastaveni. Pokud se
u

Logika SAFE=10 Vstup konﬁgurovanijako Bar op test, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zptsobi zastaveni
automatického systému (STOP) (Obr.F, pol. 4{(‘ i i . i i L )
Zapne test bezpécnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fézi otvirdni obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fézi zavirdni zplisobi zastaveni.
Logika SAFE=11 Vstup konﬁgurovan)’(jako Bar 8k2 op, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zplsobi zastaveni automatického
systemu (STOP) (Obr.F, pol. 5). I .
asah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zplsobi zastaveni.
LoEi,ka SAFE=12 Vstup konfigurovany jako Bar cl, bezpe¢nostni lidta s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje b&éhem otviréni, zplisobi zastaveni automa-
tickeho systému (STOP) (Obr F.pol. 3, " e e P [ e e
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych pridavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi zavirdni obréti smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zplsobi zastaveni. Pokud
se nepouziva, nechte zastréenou klemu.
Logika SAFE=13 Vstup konfigurovany jako Bar cl test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpusobi
zastaveni automatického systému (STOP) (Obr. F, pol. 4).
Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fézi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fazi otevirdni zplsobi zastaveni.
Logika SAFE=14 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 cl, liSta 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpUsobi zastaveni automatického
systému (STOP) (Obr. F, pol. E)

asah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fazi otevirdni zpGsobi zastaveni.
(*) Pokud se instaluji zafizeni typu,D” (jak jsou definovana v EN 12453), pfipojena v rezimu bez testu, pfedepiste povinnou tdrzbu s intervalem alespoi jednou za pul roku
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6) ZAPOJENi MOTORU Fig. E

7) BEZPECNOSTNI ZARIZENI
Poznamka: pouzivejte pouze bezpecnostnizafizenis prepinacimkontaktem.

7.1) ZARIZENi S FUNKCi TESTU Fig. F

7.2) PRIPOJENI 1 PARU NEOVERENYCH FOTOBUNEK, OBR. D1
7.3) PRIPOJENI 1 PARU OVERENYCH FOTOBUNEK, OBR. D2
8) VSTUP DO MENU: FIG. 1

8.1) MENU PARAMETRY (PArAf) (TABULKA “A” PARAMETRY)
8.2) MENU LOGIKA (Lol ic) (TABULKA “B” LOGIKA)

8.3) MENU RADIO (-Ad io) (TABULKA “C” RADIO) | o L

- DULEZITE UPOZORNENI: OZNACTE SI PRVNI VYSILAC ULOZENY DO
PAMETI NALEPKOU KLICE (MASTER) L

Prvni vysila¢ v pfipadé ruénihOJ)rogramovénl' pfifazuje KOD KLICE PRUIMACE;

tento kdéd je nutny pro provedeni nasledného klonovéni radiovych vysilacl

dalkového ovladani.

1;abkudovan)’/ palubni prijimac Clonix kromé toho ma nékteré dllezité pokrokové

unkce:

« Klonovani vysilace master (Flovouci kod nebo pevny kod)

+ Klonovani pro vyménu vysilac jiz viozenych do pfijimace

« Sprava databaze vysilacd.

«  Sprava komunity pfijimac.

Pro pouzivani téchto pokrokovych funkci odkazujeme na navod pro univerzalni
programovaci palmtop a na Vseobecny postup pii programovani prijimacu.

8.4) MENU DEFAULT (dEFRLULE)
Uvede fidici jednotku na pfedem nastavené standardni (DEFAULT) hodnoty. Po
obnoveni se' musi provést nové automatické nastaveni (AUTOSET).

8.5) MENU JAZYK (L inGUR)
Umozni nastavit jazyk programovaci jednotky s displejem.

8.6) MENU AUTOSET (ALitoSEE)
« Spusti operaci automatického nastaveni a prejde do pfislusSného menu.
«Jakmile se stiskne tlacitko OK, zobrazi se hlaseni”... ... ..., fidici jednotka ovlada
cyklusotvirdniapakcyklus zavirdni,béhemnéhoz se automaticky nastaviminimalni
BotFebné hodnota momentu pro pohyb kFidla vrat.
ocet cykll potfebnych pro autoset se mize pohybovat od 1 do 3.
Béhem této faze je dilezité zamezit zaclonéni fotobunék, a pouzivani povell
START, STOP a displeje.
Poukoncenitéto operacefidicijednotka bude mitautomaticky nastavené optimalni
hodnoty momentu. Zkontrolujte je a pfipadné je upravte, jak bylo popséno v

programovani.
A gOZOR!! Zkontrolujte, zda hodnota sily zafizeni, méfena v bodech
podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453.

Silu systému Ize snizit pouzitim deformacnich list.

ﬁ Pozor!! BEhem automatického nastaveni neni funkce zjistovani pre-

kazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického
systémuazabranitosobam nebo vécem pfibliZit se nebo prodlévatvakénim
radiu automatického systému.

8.7) POSTUP PRO KONTROLU INSTALACE
. Provedte postup AUTOSET (¥).
Zkolr(1trolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) pfejdéte k bodu 10,
ina

fipadné upravte parametry rychlostia citlivosti (sily): viztabulka s parametry.
Znovu zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k
bodu 10, jinak
Pripevnéte pasivni bezpecnostni listu
Znovu zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k
bodu 10, jinak
Pripevnéte ochranné prvky citlivé na tlak nebo elektrickd snimaci zafizeni
(naptiklad aktivni bezpec¢nostni listu) (**)
Znovu zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k
bodu 10, jinak
Dovolte pohyb pohonu pouze v rezimu “Pfitomnost ¢lovéka”

N —

0 0 N o kW

TABULKA “A” - MENU PARAMETRY - (PRrAI")

10. Ujistéte se, Ze viechna zafizeni zjiStujici pfitomnost v oblasti pohybu spravné

racuji
(*) Iﬁed erovedenim funkce autoset se ujistéte, Ze jste spravné provedli viechny
kroky montaze a zabezpeceni, jak je pfedepsano v upozornéni pro instalaci v
navodu k motorovému pohonu.

(**) Podle analyzy rizik vSak mlze byt nutné pouzit citlivé ochranné prvky

8.8) MENU SERIZENI KONCOVYCH SPINACU (REG. KS)
Umoznuje sefizeni koncovych spinacl pro motory vybavené enkodérem.
Menu je aktivni s témito motory: LUX BT, LUX G BT, GIUNO, E5 BT A18, E5 BT A12.
Ve viech ostatnich pfipadech se zobrazi hldeni“nEn  H d {5Pad ic "
POZNAMKA: tyto cykly se musi provést v rezimu“pfitomnost Elovéka”BFi snizené
glchlosti a bez zésahu bezpecnostnich zafizeni. okudﬁ'e s motory LUX BT/LUX
BT, E5 BT A18, E5 BT A12 nastavena logika” | Mok, AEE, zobrazuji se pouze
hlaseni promotor 1 (“aP™ "e"cLi™ {").Viz Eokyny pro sefizeni koncovych spinacd
uvedené v piiru¢ce k motoru GIUNO ULTRA.
Pouze ve vztahu k motorim E5 BT A18/E5 BT A12 existuje také moznost rucné
umistit branu do blizkosti koncovych spinacd a nasledné ji posunovat tlacitky
+/-, dokud nezacne tlacit na mechanicky doraz.
Polohu potvrdte pomoci OK nebo pomoci dalkového ovladace (predtim
ulozeného do paméti).

8.9) MENU STATISTIKY
UmoihuLe zobrazeni verze karctjy, celkového poctu cykld (ve stovkach), poctu
radiovych ovladani uloZenych do paméti a poslednich 30 chyb (prvni 2 Cislice

oznacuji polohu, posledni 2 kéd chyby). Chyba 01 je nejnovéjsi.

8.10) MENU PASSWORD

Umoznuje zadat heslo pro programovani karty pomoci sité U-link.”

S ,UROVNI OCHRANY" nastavenou na 1,2,3,4 se vyZaduje pro vstup do
programovaciho menu. Po 10 po sobé jdoucich neuspésnych pokusech se musi
pred dalsim pokusem pockat 3 minuty. Béhem této doby se pfi kazdém pokusu
o vstup na displeji zobrazi,LOCK". Standardni heslo je 1234.

9) TLAK KONC.SPINACE ZAVIRANI Fig. G pol. A-B
SMER OTVIRANI Fig. E

10) SPOJENI S ROZSIROVACIMI KARTAMI A UNIVERZALNIi PROGRAMOVACI
JEDNOTKOU PALMTOP VERZE > V1.40 (Fig. H) Viz pfislusny ndvod k obsluze.

11) VOLITELNE MODULY U-LINK

Viz pokyny pro moduly U-link

Pouziti nékterych z moduld ma za nasledek snizeni radiovém dosahu. Upravte
zafizeni prislusnou anténou naladénou na 433 MHz

12) ELEKTRICKY ZAMEK Fig. |

ELEKTRICKY ZAMEK

POZOR: V pripadé kfidel vrat delSich neZ 3 m se musi namontovat
elektricky zamek.

Na obréazku Fig. | je uveden ptiklad pFipoljem’ elektrického zamku se zdpadkou

ECB 24 V~, pfipojeného na ovladaci panel THALIA.

Ovlgdﬁ/‘cEi E_?nel ALIA vyzaduje pro fizeni elektrického zamku pfislusnou kartu

mod. .

13) OBNOVENI TOVARNIHO NASTAVENI (Obr.J)

POZOR nastavi v fidici jednotce hodnoty prednastavené ve vyrobé a dojde ke smazani
vsech radiovych dalkovych ovladani ulozenych v paméti.

POZOR! Chybné nastaveni mize zpuisobit Skody na osobach, zvifatech nebo vécech.
- Vypnéte napajeni karty (Obr.J bod 1).

- Oteviete vstup Stop a soucasné stisknéte tlacitka - a OK (Obr.J bod 2)

- Zapnéte napéjeni karty (Obr.J bod 3).

- Na displeji se zobrazi RST, do 3 s potvrdte stiskem tlacitka OK (Obr.J bod 4)

- Pockejte na dokonceni postupu (Obr.J bod 5)

- Postup dokonéen (Obr.J bod 6)

POZOR! Chybné nastaveni muze zpusobit Skody na osobach, zvifatech nebo vécech.

A POZOR: Zkontrolujte, zda hodnotasily zafizeni, méfenavbodech podle
normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453.

é Silu systému lIze snizit pouzitim deformacnich list.

Pro ziskani nejlepsiho vysledku se do oruéu&e provést autoset s motory v klidu (tj.
neprehfatymi znacnym poctem souslednych cykld).

D813997 0AA01_02

Parametr Min. | Max. | Default | Osobni Definice Popis
] s
oPEn dELAZ 0 10 3 Cas prodlevy otvirani Cas prodlevy motoru 2 vzhledem k motoru 1 pfi otvirani.
E M motoru 2 [s]
L[}
cL5 dELAY Cas prodlevy Cas prodlevy motoru 1 vzhledem k motoru 2 pfi zavirani.
0 25 6 motoru 1 pfi POZNAMKA: pokud je ¢as nastaven na maximum, motor 1 pred spusténim vycka na Gplné
£ E zavirdnils] uzavienimotoru 2
tch 0 120 10 Cas p;:\;::nir[\:]atlcke Cas prodlevy pted automatickym zavienim.
) Mex ¢ .
kr F"" u:l:. 1 180 40 Cas ;);)muztfzr:lljv:;glastl Cas opusténi oblasti zahrnuté do dopravy fizené semaforem.
cLr.
Prostor pro zpomaleni motoru/( pfi otvirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
. Prostor pro POZOR: Po zméné parametru je zapotfebi kompletni cyklus bez preruseni.
oPd ISk 0 50 10 Zpomaleni pii POZOR: V pripadé "SET" na displeji neni aktivni zjitovani prekazky.
[N} pomateni p UPOZORNENI: v pfipadé akcnich ¢lent s integrovanymi dorazy musi byt zpomaleni vzdy aktivni
SL I:Il.’d 9
otvirani [%] s hodnotou vyssi nez 5.
POZOR: v piipadé GIUNO se prostor pro zpomaleni nastavuje posuvnymi ¢idly
Prostor pro zpomaleni motoru/d pfi zavirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
Yy Prostor pro POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
cid {5k 0 50 10 zpomaleni pii POZOR: V pripadé "SET" na displeji neni aktivni zjitovani prekazky.
SLold Zavirani [%] UPOZORNENI: v pfipadé akcnich ¢lend s integrovanymi dorazy musi byt zpomaleni vzdy aktivni
° s hodnotou vyssi nez 5.
POZOR: v piipadé GIUNO se prostor pro zpomaleni nastavuje posuvnymi €idly
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Parametr Min. | Max. | Default | Osobni Definice Popis

Prostor pro zpomaleni motoru/d (pfechod z rezimové rychlosti na zpomalenou rychlost) jak pfi
d 15k dECEL 0 50 15 Prostor pro otvirani, tak pfi zavirani, vyjadreny jako procento celkové drahy.

e zpomaleni [%] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.

POZOR:V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
] * 2 v 2 v .
PArt IAL 10 929 929 Castetné gtevrenl Prostor ¢aste¢ného otevieniv procentech celkového otevieni, po sepnuti ovladani pro chodce PED.
oPEn ink M1 [%]

Sila vyvijena kridlem/kfidly pfi otvirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozend béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pfed spusténim poplachu pro pfekazku.

L P sva ick )
Sila kiidel brany pii arametr se zadava automatic yz autosetu

EEES e 1 99 50 otvirani [%]

POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).

Sila vyvijend kfidlem/kiidly pfi zavirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila uloZzena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pred spusténim poplachu pro prekazku.
Parametr se vklada automaticky z autosetu

Sila kfidel brany pfi

)
cLSForcE 1 99 50 zavirani [%]

POZOR: Ma vliv pfimo na silu ndrazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).

Rychlost pii otvirani Procentova hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosahnout motorem/motory pfi otvirani.
aof SPEEd 15 99 99 4 [‘5] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pferuseni.
° POZOR: V pfipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.

Procentova hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosdhnout motorem/motory pfi zavirani.

Rychlost pfi zavirani POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.

cl SPEEd 15 99 99

0,
%] POZOR:V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
Rychlost motoru/{ pfi otvirani a zavirani ve fazi zpomaleni, vyjadiena v procentech maximalni
Rychlost zpomaleni | rezimové rychlosti.
]
SLol SPEE 15 99 25 [%] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
POZOR:V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
Programovani
TR nEE- 0 250 0 prahového poctu Umozniuje nastavit pocet cykld, po kterén} se signalizuje potieba tdrzby na vystupu AUX, konfi-
nAncE cykld pro udrzbu gurovaném jako Udrzba nebo Majacek a Udrzba
[stovky]

(*) V Evropské unii pouzijte EN12453 pro omezeni sily, a EN12445 pro zpiisob méfeni.
(**) Silu systému Ize snizit pouzitim deformacnich list.

TABULKA “B” - MENU LOGIKA - (LoL ic)

Zaskrtnout

provedené Moznosti

Logika Definice Default

Neaktivni motory

ELI 250 BT

PHOBOS N BT

IGEA BT

LUX BT

LUX G BT

SUB BT

KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A50
VIRGO SMART BT A - 5 vodicil
VIRGO SMART BT A - 3 vodi¢u
E5BT A18

E5BT A12

Logika nenf aktivni

Typ motoru

(Zadejte
typ motoru
pfipojeného na
kartu.)

Mokor EYPE

Sl2lale|e|N|o|u|s|w|nv]|=]o

Cas
EchA automatického 0
zavieni

o

-

Zapne automatické zavirani

o

Logika nenf aktivni
FRSE clS Rychlé zavieni 0

1 Zavie po 3 sekundéach od uvolnéni fotobunék pred ¢ekanim na ukonceni nastaveného TCA.

Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, Ped
funguji s logikou 4 krokd.
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, Ped 2KROKY 3KROKY 4KROKY
1 fi ji s logikou 3 krok. | Is béhem fa PR "
HNGUL S 1gHEOU 3 KIDKHL IMPUIS BEREMIAZE 1 1 7 AVRENA OTEVRE
zavirani, obrati se smér pohybu. . .
OTEVRE OTEVRE

b= ZAVIRA SE STOP
ok Eff:: ubE‘:n’"nE;:t Ep Krokovy pohyb 0

krokovy pohyb

Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, Ped OTEVRENA ZAVRE ZAVRE
2 funguiji s logikou 2 krok. Pfi kazdém impulsu - ZAVRE STOP
se zméni smér pohybu. OTVIRA SE STOP +TCA TCA+

POSTOP | OTEVRE OTEVRE OTEVRE

0 Majacek se zapne soucasné s rozjezdem motoru/G.

PrE-RLAFT Navést poplachu 0
1 Majacek se rozsviti asi 3 sekundy pred rozjezdem motoru/.
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Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
0 Impulsni ¢innost.
Cinnost pfi P¥itomnosti ¢lovéka.
Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
1 Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
Cyklus pokracuje, dokud jsou stisknuta tlacitka OPEN UP a CLOSE UP.
Pfitomnost POZOR: bezpeénostni obvody nejsou aktivni.
[ -t
hoLd-Ea-rin dlovéka 0
Cinnost nouzového ovladani v piitomnosti ¢lovéka Obvykle impulsni ¢innost.
Pokud karta 3x za sebou provede neuspésny test bezpecnostnich obvodu (fotoburika nebo lista, Ex0x),
zapne se ¢innost s Pfitomnym ¢lovékem, kterd je aktivni az do uvolnéni tlacitek OPEN UP nebo CLOSE UP.
2 Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
A POZOR: v pfipadé nouzového ovladani s Pfitomnosti clovéka nejsou aktivni bezpecnostni obvody.
b PE Blokuje impulsy 0 0 Impuls vstuptl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped maji vliv béhem otvirani.
eIt EASi pffi otvirani 1 Impuls vstup(i konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped nemaji vliv béhem otvirani.
L EcR Blokuje impulsy 0 Impuls vstup( konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béhem pauzy TCA.
L CC o 0
PFTCA 1 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji vliv béhem pauzy TCA.
Blokuje impulsy 0 Impulsy vstupl konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béhem zavirani.
bl cLoSE fi zavirani 0 .
P 1 Impulsy vstuptd konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped nemaji vliv béhem zavirani.
0 Logika neni aktivni
Nérazpi‘i . . . . v . . S r o vi xivs  iiwix o .
[N} Pred provedenim otevfeni vrata asi 2 sekundy tla¢i smérem k zavieni. To umozni U¢innéjsi odjisténi elektric-
FRP blob coP | et 0 fed pr y g
1 kého zadmku.
DULEZITE - Pokud neexistuji vhodné mechanické dorazy, tuto funkci nepouzivejte.
0 Logika neni aktivni
R NG D 0 Naraz pfi
rAT blob ccl zavirani 0 1 Ped provedenim zavfeni vrata asi 2 sekundy tla¢i smérem k otevfeni. To umozni icinnéjsi odjisténi elektrického zamku.
DULEZITE - Pokud neexistuji vhodné mechanické dorazy, tuto funkci nepouzivejte.
0 Logika neni aktivni
Pokud motory zUstanou stat v poloze UpIného otevieni nebo UpIného zavieni déle nez jednu hodinu, zapnou
bloc PEFS 5k | Udrzovanistavu 0 se asi na 3 sekundy ve sméru dorazu. Tato ¢innost se provede kazdou hodinu.
Pozn.: Tato funkce ma za tkol v hydraulickych okruzich kompenzovat pfipadné snizeni objemu hydraulického oleje zpisobené
snizenim teploty béhem delsich prestévek v ¢innosti, napfiklad béhem noci nebo z dGvodu vnitiniho Uniku oleje.
DULEZITE - Pokud neexistuji vhodné mechanické dorazy, tuto funkci nepouzivejte.
0 Pohyb se zastavi pouze pomoci koncového spinace zavirani, v tomto pfipadé je nutno provést pfesné nasta-
veni zdsahu koncového spinace pfi zavieni (Fig. G, pol. B).
Tlak koncového Pouziva se v pfitomnosti mechanického dorazu pfi zavirani.
PrESS Sbc spinade zavirani 0 Tato funkce aktivuje tlak vrat na mechanicky doraz, aniz by jej snima¢ amperstop povazoval za prekazku.
1 Pist tedy pokracuje ve své draze nékolik sekund po zjisténi koncového snimace pro zavieni nebo az po
mechanicky doraz. Timto zplsobem se pfi mirném predstihu koncovych spinact pro zavirani doséhne
dokonalého zavieni vrat na pevném dorazu (Fig. G, pol. A).
0 Prah ucinku ochrany Amperstop zlistane pevny na nastavené hodnoté,
Centréla provadi automaticky pfi kazdém startu kompenzaci prahu ucinku poplachu piekazky.
IcE Funkee Ice 0 Zkontrolujte, zda hodnota ucinné sily, méfena v bodech podle normy EN 12445, je mensi nez je uvedeno v
1= 1 normé EN 12453.V piipadé pochybnosti pouZijte pomocna bezpecnostni zafizeni.
Tato funkce je uzitecna v ptipadé instalaci pracujicich pfi nizkych teplotéch.
POZOR: po zapnuti této funkce se musi provést autoset.
0 Aktivni oba motory (2 kfidla).
{ Makon 1 motor aktivni 0 - Y —
. 1 Aktivni pouze motor 1 (1 kfidlo).
Otevieni: M1 zacne pracovat s predstihem vic¢i M2 (doba fazového posuvu pfi otevieni). (viz obr. E)
0 Sepnuti: M2 zacne pracovat s predstihem v(i¢i M1 (doba fazového posuvu pfi zavieni). (viz obr. E)
Obraceni Nozni ovladani je provedeno M1
chARGE Mok | fazovéhoposuvu | 0 OSSP P — - T —
motora Otevfeni: M2 za¢ne pracovat s predstihem vici M1 (doba fazového posuvu pii otevieni). (viz obr. E)
1 Sepnuti: M1 zaéne pracovat s predstihem vic¢i M2 (doba fazového posuvu pfi zavieni). (viz obr. E)
Nozni ovlddani je provedeno M2
] .y .
aPEn in Obréceni smaru 0 Standardni ¢innost (viz obr. E).
obhEr N 0
' pri otvirani - . o S
dirEck. 1 Obréti se smér otvirani vzhledem ke standardni ¢innosti (viz obr. E)
Konfigurace 0 Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika.
SAFE | bezpeénostniho 0 1 Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
! vstupu SAFE 1. 2 Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
72 3 Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pii otvirani.
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Logika

Definice

Default

Zaskrtnout
provedené

Moznosti

SARFE 2

Konfigurace
bezpecnostniho
vstupu SAFE 2.
74

4

Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.

Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.

Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista.

Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista s funkci testu.

Vstup konfigurovany jako Bar 8k2.

O |[(N|[o|wn

Vstup konfigurovany jako Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani. Pri
zavirani dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako Bar OP TEST, bezpec¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pfi otvirani. Pri zavirani dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako Bar OP 8k2, bezpecnostnilista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani.
P¥i zavirani dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako Bar CL, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani. Pri
otvirani dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako Bar CL TEST, bezpec¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pfi zavirani. Pri otvirani dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako Bar CL 8k2, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani.
P¥i otvirani dojde k zastaveni pohybu.

&

Konfigurace

ovladaciho

vstupu IC 1.
61

Vstup konfigurovany jako Start E.

—_

Vstup konfigurovany jako Start I.

Vstup konfigurovany jako Open.

Vstup konfigurovany jako Close.

Konfigurace

ovladaciho

vstupu IC 2.
62

Vstup konfigurovany jako Ped.

Vstup konfigurovany jako Timer.

Vstup konfigurovany jako Timer Ped (chodec).

RUH O

Konfigurace
pomocného
vystupu AUX 0.
20-21

Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.

Viystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.

Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.

Viystup konfigurovany jako povel osvétleni oblasti.

Vystup konfigurovany jako osvétleni schodisté.

Viystup konfigurovany jako poplach.

AUH 3

Konfigurace
pomocného
vystupu AUX 3.
26-27

Vystup konfigurovany jako blikac.

Viystup konfigurovany jako zamek se zépadkou.

Vystup konfigurovany jako zamek s magnetem.

V| o ([N|lojn|hflw | Nv|[=|lOJO |W|D[wW|IN

Vystup nakonfigurovan jako Udrzba

o

Vystup nakonfigurovén jako Majacek a Udrzba.

F IHEd codE

Pevny kod

o

Pfijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s plovoucim kédem.
Nepfijimaji se klony s pevnym kédem.

Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s pevnym kédem.
Prijimaji se klony s pevnym kédem.

ProkEck lon

LEuEL

Nastaveni
urovné
zabezpeceni

A - Pro vstup do programovaciho menu se nevyzaduje heslo

B - Zapne radiové ulozeni radiového délkového ovladace do paméti.

Tento rezim se provadi v blizkosti ovladaciho panelu a nevyzaduje pfistup:

- Stisknéte v poradi skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového dalkového ovladace jiz
ulozeného do paméti standardnim zptsobem pfes menu radio.

- Do 10 s stisknéte skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladace, ktery se ma ulozit do
paméti.

Prijimac vystoupi z rezimu programovani po 10 s, do této doby Ize vioZit dal$i nova radiova ovladani opa-
kovanim predchoziho bodu.

C - Zapina automatické bezdratové vkladani klond.

Umoznuje klondim vytvofenym pomoci univerzalniho programatoru a naprogramovanym Replay, aby se
pridaly do paméti pfijimace.

D - Zapina automatické bezdratové vkladani replay.

Umoznuje naprogramovanym Replay pfidani do paméti pfijimace.

E - Je mozné ménit parametry karty pres sit U-link

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
Zustavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce B-C-D - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.

B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klonti.

Z(stavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce D - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
Z(stavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce C - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
E - Vypne se moznost ménit parametry karty pres sit U-link
Radiova dalkova ovladani se ukladaji do paméti pouze vyuZitim pfislusného menu Radio.
DULEZITE UPOZORNENI: Tato vysokd Uroveh zabezpeceni zabraiuje pFistupu jak nezddoucim klondm, tak
pfipadnému existujicimu radiovému ruseni.

SEr AL ModE

Serlovi rezim
(Identifikuje, jak
se konfiguruje
karta v zapojeni
sité BFT.)

SLAVE standardni: karta pfijima a sdéluje povely/diagnostiku/atd.

MASTER standardni: karta vysild povely k aktivaci (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do ostatnich karet.
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Logika

Definice

Default

Zaskrtnout
provedené

Moznosti

AddrESS

Adresa

(]

Identifikuje adresu karty od 0 do 119 v zapojeni v mistni siti BFT.
(viz odstavec VOLITELNE MODULY U-LINK)

PUSH Do

Push&Go
(pouze pro
E5 BT A12)

o

Logika nenf aktivni

—_

Manualnim tlacenim stojiciho kfidla ve sméru otevirani se vyvold jeho automatické otevieni.

EHP 11

Konfigurace
vstupu EXPI2 na
rozsifovaci karté
vstupU/vystupi

1-2

Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.

Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.

Vstup konfigurovany jako ovladani Open.

Vstup konfigurovany jako ovladani Close.

Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Phot, fotoburika.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.

W| | |IN|[adojn|bh|lw|N|=|O

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Phot cl, fotoburka aktivni pouze pfi zavirani.

o

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpec¢nostni lista.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL, bezpecnostni lita s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi zavirani, pii otevirani dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot test, fotoburika s funkci testu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
vstupl/vystupl se automaticky prepne na vstup kontroly bezpecnostnich zafizeni, EXPFAULT1.

Vstup konﬁgurovarj)’lgjako,bezpeénostr)i Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
Vstup 3 (E))((Pll:ZA)Urﬁ_z]suovau karty vstupl/vystupll se automaticky prepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich
zafizeni, .

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.Vstup
E§EFKGI1‘F?Z§]FOVMI Karty vstup(/vystup( se automaticky prepne na vstup kontroly bezpecnostnich zafizeni,

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpecnostni lista s funkci testu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
vstupl/vystupl se automaticky prepne na vstup kontroly bezpec¢nostnich zafizeni, EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP test, bezpe¢nostnilista s funkci testu a obracenim sméru pohy-
bu, aktivni pouze pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupu/
vystupu se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpecnostnich zatizeni, EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL test, bezpecnostnilista s funkci testu a obracenim sméru pohy-
bu, aktivni pouze pfi zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupu/
vystupu se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpecnostnich zafizeni, EXPFAULT1.

EHP I2

Konfigurace
vstupu EXPI2 na
rozsifovaci karté
vstupU/vystupi

1-3

Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.

Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.

Vstup konfigurovany jako ovladani Open.

Vstup konfigurovany jako ovladani Close.

Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.

Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Phot, fotoburika.

Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.

VW o |([N[([avnfwn | |w]|N

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Phot cl, fotoburka aktivni pouze pfi zavirani.

o

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpec¢nostni lista.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.

N

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Bar CL, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi zavirani, pfi otevirdni dojde k zastaveni pohybu.

EHPo |

Konfigurace
vstupu EXPI2 na
rozsifovaci karté
vstupt/vystupi

4-5

o

Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.

—

Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.

Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.

Vystup konfigurovany jako povel osvétleni oblasti.

Vystup konfigurovany jako osvétleni schodisté.

Vystup konfigurovany jako poplach.

EHPaoc

Konfigurace
vstupu EXPI2 na
rozsifovaci karté
vstupl/vystupt

6-7

Vystup konfigurovany jako blikac.

Vystup konfigurovany jako zamek se zdpadkou.

Vystup konfigurovany jako zdmek s magnetem.

W | N|oao|lwn|bh|lw( N

Vystup nakonfigurovan jako Udrzba.

Vystup nakonfigurovén jako Majacek a Udrzba.

el K=

Vystup konfigurovany jako Rizeni semaforu s kartou TLB.

ErRFF ic L {DhE
PrEFLRSK in

Pocatecni blikani
semaforu

o

Pocatecni blikani vypnuté.

-

Blikajici ¢ervena svétla, 3 s, na zacatku cyklu.

ErAFF ic L IDhE
rEd LAMP
ALLAYS on

Cerveny semafor
sviti

o

Cervené svétlo nesviti pii zaviené brané.

Cervené svétlo sviti pFi zaviené brané.
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TABULKA “C”- MENU RADIO (rRd /o)

Logic Popis
Pridat tlacitko Start
Add SEArE spoji pozadované tlacitko s povelem Start
Pridat tlacitko 2ch
Add 2ch spoji pozadované tlacitko s ovlddanim 2. radiového kandlu. Spo{i pozadované tlacitko s ovladanim 2. rddiového kandlu. Pokud Zadny vystup neni
konfigurovany jako Vystup 2. radiového kanalu, 2. radiovy kandl ovlada otevieni pro chodce.
Odstranit seznam
EFASE EY POZOR! Uplné odstrani z paméti pijimace vsechna radiova dalkova ovladani ulozena do paméti.
d rH Snimat koéd pfijimace
(LG Zobrazi kéd pfijimace, nutny pro klonovani radiovych délkovych ovlddani.
ON = Zapne dalkové programovani elektronickych karet ;\)Atl)mocivysilaéeW LINK ulozeného dfive do paméti. Toto zapnuti zlstane aktivni 3
u minuty od posledniho stisknuti rddiového ovladani W LINK.
OFF= Programovani W LINK vypnuto.
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MENULERE GIRI$ Fig. 1
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MENULERE GIRi$ Fig. 1

Santral yazilim versiyonu

TUVOAIKAG ap. KUKAwV (x 100))

(o + (0808

" |_> C=SWC2 motor 2 kapanma limit
svigi girisi etkinlestirilmesi
0=SWO2 motor 2 agilma limit svici

3540

girisi etkinlestirilmesi
L » £=SWCI motor 1 kapanma limit
svici girisi etkinlestiriimesi
L » 0=SWOITmotor1acimalimitsvici
girisi etkinlestirilmesi

|_> Motor 2 anlik glicl

——— Motor 1 anlik giicii

Elerte START E dis start girisi etkinlestirilmesi
Skr i START | i¢ start girisi etkinlestirilmesi
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
ctS CLOSE girisi etkinlestirilmesi
PEd PED yaya girisi etkinlestiriimesi
L iNE TIMER girisi etkinlestirilmesi
StoP STOP girisi etkinlestirilmesi
Phot PHOT fotosel girisi etkinlestirilmesi veya test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis
C ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestirilmesi
Acillmada PHOT OP fotosel girisi etkinlestirilmesi veya sadece agilmada etkin
PhoP test edilmis fotosel olarak konfiglre edilmis ise, Eslestirilmis FAULT giriginin
etkinlestiriimesi
Kapanmada PHOT CL fotosel girisi etkinlestirilmesi veya sadece kapanmada
Phcl etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin
etkinlestirilmesi
bA BAR guvenlik kenari girisi etkinlestirilmesi veya test edilmis hassas glvenlik kenari
r olarak konfigire edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestiriimesi
SADECE ACILMADA ETKIN tersinme ile BAR glivenlik kenari girisinin etkinlestirilmesi
bAro veya sadece agilmada etkin test edilmis hassas gtivenlik kenari olarak konfigiire
edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestiriimesi
SADECEKAPANMADAETKIN tersinmeile BARglivenlik kenarigirisinin etkinlestirilmesi
bRrc veya sadece kapanmada etkin test edilmis hassas guivenlik kenari olarak konfigiire
edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestirilmesi
Kart, hareket icin gerekli torku elde etmek icin ara stoplar ile kesilmey-
SEE en komple bir acilma-kapanma manevrasi gerceklestirmeyi bekliyor.
DIKKAT! Engel algilama etkin degil
Erd1 Fotoseller testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
Erle Guvenlik kenarlari testi basarisiz Guivenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
Erd3 Acilma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
Erd4 Kapanma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
Er8B 8k2 glivenlik kenarlari testi basarisiz Guvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarlarini kontrol edin
ErD Guvenlik kenari acilma testi basarisiz Glvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarlarini kontrol edin
Erd8 Givenlik kenari kapanma testi basarisiz Glivenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarlarini kontrol edin
- Motora baglantilari kontrol edin
Enilns Kart donanim test hatasi - Kartta donanim problemleri (teknik servise basvurun)
- Motor gli¢ beslemesi kablosu veya enkoder sinyali ters cevirme/baglanti kesme
ErcHx Enkoder hatasi kablosu veya hatali programlama (bkz. Sek. E)
- Aktliatoriin hareketi, programlanmis islemeye gére cok yavas veya hareketsiz.
Er3H* Engel sebebi tersinme - Amperostop Glizergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
ErH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
ErSH* Uzaktan kumandali cihazlar ile iletisim hatasi /l;\grs‘etzrs(gllaerdciwazlar ve/veya seri olarak baglanmis genisletme kartlari ile baglantiyi
Er0 Eri | . . P Karti kapatip, yeniden agmayi deneyiniz. Problemin devam etmesi halinde teknik
E-4 E-T5 Sistem stipervizyon kontrolu i¢ hatasi. servise bagvurun.,
Oktusunabasildigindaalgilanan ayarlaronaylanir.Kart, algilanan ayarlarileislemeye
. " devam edecektir.
Erd Santral parametreleri tutarlilik hatasi (Lojikler ve Parametreler) A Kart ayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor
(Parametreler ve Lojikler).
. Ok tusuna basildiginda kart varsayilan D-track ile islemeye gececektir.
Er73 D-track parametrelerinde hata \_Bir autoset yapilmasi gerekiyor
~TLimit svicleri ayarlama proseduiriini tekrar edin. . o
Limit sviclerinin ayarlanmasi esnasinda hata ;jgsgli(nagllma gerekse kapanma limit sviglerinin maksimum limitlerini kaydirmayi
ErSL Sadece Lux BT e Lux-G BT icin - Dikkat: Gerek acilmada gerekse kapanmada pistonun son strok santimetresi
kullanilamaz.
Limit sviglerinin ayarlanmasi esnasinda hata - Motor gli¢ beslemesi kablosu veya enkoder sinyali ters cevirme/baglanti kesme
Sadece E5 BT A18/E5 BT A12icin kablosu veya hatali programlama (bkz. Sek. E)
ErF3 SAFE girislerinin diizenlenmesinde hata SAFE girislerinin dogru diizenlenmis olduklarini kontrol edin

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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2) URUNUN GENEL GERGEVESI

THALIA kumanda paneli, Ureticitarafindan standartayarlamaile tedarik edilir. Her tirlt
degisiklik, dahili ekranli programlayici araciligi ile veya tiniversal avugici programlayici
aracihgi ile ayarlanmalidir. EELINK protokollinii tamamen destekler.

Baslica 6zellikler sunlardir:
- BT 24V 1 veya 2 motor kontroli

Not: Ayni tip 2 motorun kullanilmasi zorunludur.
- Engel algilama ile torkun elektronik ayari
- Secilen motora gore limit svigi kontrol girisleri
- Guvenlik dizenleri igin ayri girisler
- Verici klonlamali rolling-code entegre radyo alici.
Kart, bakim islemlerini veya degistirmeyi daha kolay kilmak icin ¢ikarilabilir tip
klemens kutusuile donatiimistir. Kurucununisini kolaylastirmakicin bir dizidnceden
kablajlanmis jumper ile tedarik edilir.
Jumper’leryandakiklemenslereiliskindir:70-71,70-72,70-74.Yukaridabelirtilen
klemensler kullanildiginda, iliskin jumper’leri ¢cikarin.

TEST

THALIA paneli, her agma ve kapama devrini gergeklestirmeden énce, mars rélelerinin
ve giivenlik diizenlerinin (fotoseller) kontroliinii (testini) gerceklestirir.

Koti islemeler halinde bagh diizenlerin duizenli isledigini ve kablajlari kontrol edin.

10A
180W + 180W (24V —)

24V~ (1A max emme)
24V~safe

Motor rélesi komitasyon akimi

Motorlar maksimum gticl

Aksesuar beslemesi

AUX 0 N.O. 24V — besili kontak (1A max)
AUX 3 N.O. kontak (24V~ /1A max)
Sigortalar Bakin Fig. C

Kombinasyon sayisi: 4 milyar

Bellege kaydedilebilen max radyo
kuma%da sa))lllsu S E

(* stek Gizerine mevcut diger gerilimler)
Kullanilabilir verici versiyonlari:
Tiim ROLLING CODE vericiler asagidakiler ile uyumludur ((€R-Read\/))

4) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig. A
5) KLEMENS KUTUSU BAGLANTILARI Fig. C

UYARILAR - Kablo ¢cekme ve montaj islemlerinde yurirlikteki standartlara ve her
haliikarda iyi teknik prensiplerine uyun.

3) TEKNIK VERILER Farkh geriljmler ile besle_znen konduktorler, fiziksel olarak ayrilmali veya en az 1 mm'lik

- - ek yalitim ile uygun sekilde yahtilmaldir.

Gig kaynag 220-230V 50/60 Hz* Kondiiktérler, klemenslerinyakinindailave bir sabitleme ngériilerek, srnegin kenetler
Sebeke/alcak gerilim yalitimi > 2MOhm 500V === araciligi ile baglanmalidir. _

- " - Butlin baglanti kablolar, dagiticidan uygun sekilde uzak tutulmalidir.

Isleme sicakligs -20/+55°C DIKKAT! Sebekeye baglantiicin, yiiriirliikteki standartlar uyarinca éngériilen tip,
Termik koruma Yazilim minimum 3x1.5mm2 kesitli multipolar kablo kullanin.

- - N - Motorlarin baglantisi igin, yiiriirliikteki standartlar uyarinca dngdriilen tip,
Dielektrik sertlik Sebeke/bt 3750V~ 1 dakika boyunca minimum 1.5mm2 kesitli kablo kullanin. Kablo en az HO5RN-F’ye esit olmalidir.
Motor ¢ikig akimi 7.5A+7.5A max

Klemens Tanim Tarif
'I\'I NF(/;%R Monofaz besleme 220-230V 50/60 Hz*
JP5 . .
IS PRIMTRAFO Primer trafo baglantisi, 220-230V
Kart besleme:
JP21 SEKTRAFO 24V~ Sekonder trafo
24V=Tampon aklden besleme
10 MOT1 + Motor 1 baglantisi. Kapanmada gecikmeli faz degisikligi.
1 MOT1 - Fig. E baglantilarini kontrol ediniz
14 MOT2 + Motor 2 baglantisi. Agilmada gecikmeli faz degisikligi.
15 MOT2 - Fig. E baglantilarini kontrol ediniz
20 AUX 0 konfigiire edilebilir gikis - Varsayilan FLASOR.
AUX 0 - BESILI KONTAK 24V (N.O.) | IKINCI RADYO KANALI/ SCA AGIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI/ KAPI 1SIGI Kumandasi/ BOLGE ISIGI/
(1A MAX) MERDIVEN ISIGI Kumandasi/ ACIK GIRIS KAPISI ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLi ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI
21
ELEKTRIKLI KILIT/ BAKIM/ FLASOR VE BAKIM. “AUX ¢ikislarinin konfigiirasyonu” tablosunu referans alin.
AUX 3 konfigtire edilebilir ¢ikis - 2.RADYO KANALI Cikis Default.
26 AUX 3 - SERBEST KONTAK (N.O.) 2.RADYO KANALI/ SCA BAHCE GIRIS KAPISI ACIK IKAZ LAMBASI/ KAPI ISIGI kumandasi/ BOLGE ISIGI kumandasi/
(Max 24V 1A) MERDIVEN ISIGI/ BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT.
57 "AUX cikislarinin konfigiirasyonu" tablosunu referans alin.
e = 41 + REF SWE Ortak limit svici
'l‘-! :QE 42 SWC1 SWC1 motor 1 kapanma limit svici (N.C.).
g EEE 43 SWO 1 SWO1 motor 1 agilma limit svigi (N.C.).
m E § (o 44 SWC 2 SWC2 motor 2 kapanma limit svici (N.C.).
o £ 45 SWO 2 SWO2 motor 2 acilma limit svici (N.C.).

: < Motor 1 limit svigi kontroli.

55&:"—:5 42 swi Bir telli limit svicleri isletmeli aktliatorler igin.

zaEBisg

2u2RESm Motor 2 limit svici kontroli

8=8%:o 43 w2 otor 2 limit svici kontrold.

IHE= =2 Bir telli limit svicleri isletmeli aktlatorler igin.

>
2 = »‘-é' _ 41 + REF SWE Ortak limit svici
: g T ‘g 42 SW1 Motor 1 limit svici kontrolii.
= =
I2% 43 SwW2 Motor 2 limit svici kontroli.
S o

% s g EE o 40 - REF SWE Wspolny modut wytgcznikoéw kranicowych

3 gg E< < ) - . .

= 53 B5 42 SW1 Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 1.

c
sggguu
=5 43 SW2 Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 2.
[oikc)
50 24V-
51 AV Aksesuar besleme cikisi.
50 24 Vsafet Test edilmis guivenlik cihazlari icin besleme cikisi (fotosel vericisi ve hassas gtivenlik kenari vericisi).
Sadece manevra devri esnasinda etkin cikis.
. 60 Ortak Ortak girisler IC 1 ve IC2
,—': Konﬁ?Ure edilebilir kumanda girisi 1 (N.O.) - Default START E.
T 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE/ PED / TIMER / TIMER PED
= "Kumanda girislerinin konfigtirasyonu" tablosunu referans alin.
E Konﬁ?ure edilebilir kumanda girisi 2 (N.O.) - Default PED.
X 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE/ PED / TIMER / TIMER PED
"Kumanda girislerinin konfigiirasyonu" tablosunu referans alin.
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Klemens Tanim Tarif
70 Ortak Ortak girigler STOP, SAFE 1 ve SAFE 2
71 STOP Kumanda, manevrayi keser. (N.C.)

Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.
Konfigiire edilebilir gi]venlik 9iri i 1(N.C.) - Default PHOT.
TTEST / PHOT OP

72 SAFE 1 PHOT/ PHO PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /
?éR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL
Qv
73 FAULT 1 SAFE 1'e bagh glvenlik cihazlarinin test girisi.
Konfigtire edilebilir gGvenlik girisi 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP 7 PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /
Bé\R OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
v
75 FAULT 2 SAFE 2'ye bagli gtvenlik cihazlarinin test girisi.
c ANTEN Anten girisi.
3 433MHZ'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi icin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin
£ # SHIELD yakininda metal kiitlelerin bulunmasi, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin
< yetersiz olmasi halinde, anteni daha uvgun bir pozisyona tasivin

AUX cikislarinin konfigiirasyonu

Lojik Aux= 0 - 2. RADYO KANALI cikis.
Kontak, 2. radyo kanalinin etkinlestirilmesinde 1 saniye boyunca kapali kalir.
Lojik Aux= 1 - SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI Cikis!.
Kontak, acilma esnasinda ve acik kanat ile kapali, kapanma esnasinda aralikl, kapali kanat ile acik kalir.
Lojik Aux= 2 - KAPI ISIGI kumanda cikigi.
Kontak, son manevradan sonra 90 saniye boyunca kapali kalir.
Lojik Aux= 3 - BOLGE ISIGI kumanda ¢ikigi.
Kontak, manevranin tiim siiresi boyunca kapali kalir.
Lojik Aux= 4 - MERDIVEN ISIGI cikist.
Kontak, manevra baslangicinda 1 saniye boyunca kapali kalir.
Lojik Aux= 5 - BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI cikisi.
Kanadin, ayarlanmis TCA'ya gére iki kat stire boyunca acik kalmasi halinde kontak kapali kalir.
Lojik Aux= 6 - FLASOR icin cikis.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir.
Lojik Aux= 7 - KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT i¢in ¢ikis.
Kontak, her agilmada 2 saniye boyunca kapali kalir.
Lojik Aux= 8 - MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT i;lln glklgi(.
Kontak, bahce giris kapisi kapal oldugunda kapali kalir.
Aux= 9 Lojigi - BAKIM CikisI.
Kontak, bakim talebini bildirmek icin Bakim parametresinde diizenlenmis dedere ulasilana kadar kapali kalir.
Aux= 10 Lojigi - FLASOR VE BAKIM Cikisl.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir. Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasiimasi halinde, manevra sonunda, kapali kanat ile kontak, bakim talebini
bildirmek icin 10s boyunca 4 kez kapanir ve 5s boyunca acilir.

Kumanda girislerinin konfigiirasyonu

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauElMnk. Trafik lambasi isletmesi icin dis start.
Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MouEMnk. Trafik lambasi isletmesi icin ic start.
i Open olarak konfigiire edilmis giris.
D acmna ge cKle N Kapa
Lojik IC= 3 - Close olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.
Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi acma ggrgg?(lgggirir, Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY4-5EEP MouElat

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfigtre edilmis giri

is.
Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebe eéen besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.
Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi acma gerceklestirir. Girisin kapal kalmasi halinde kanat, kontagin acilmasina kadar acik kalir. Girisin kapali kalmasi ve Start E, Start | veya Open kumandalarindan
oirnin e ne e nevrga gercekle dyd g dacihg ve en KE me g

Giivenlik girislerinin konfigiirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*). (Fig. F, Ref. 1).
E i}est léontagl, ile d%natl amis olf nci %z{ rin b%&\%tlsﬁm s,ae ar. ara|r§n(\a) h(_al% e, feotogel,lerl?erek al(gllmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi,
sadece fotosélin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.
Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis giris. (Fig. F, Ref. 2).
Mgnevra lE)a ]Ian ,(CI (?a fot(?seelﬁarin ? sttl;ni et,kinlre5tiri,r._Kagrarmaqwemr?(?e, ot(osge]ler gereL aciimada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece
fotoselin serbestkalmasindan sonra hareketi ters cevirir.
Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece a¢jimada etkin fotasel olarak konfigtire edilmis girjs test edilmemis (*) (Fig. F, Ref. 1).
Eﬁjtest kontagi ile don%tll amjs 1§|a cﬂwgzjarln ga "ﬁantl,s_|n| s?go&r. ararmarﬂgll%d%, kapanmagg](?f(ogése%n igeme)si devre disi birakilir. Agilma asamasinda, fotoselin kararma stiresi
oyunca haréketi bloke eder. Kullanilmadiginda jumper'i takilibirakin.
Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotose| olarak konfigiire edilmis giris (Fig. F, Ref. 2). .
hﬁ;%rg%{_ab (ajgré |ec;ndg %otose Ferin tegstini eﬁ(inreﬂir?r.tl(ararm% ha?incle, Ikapanmaci;alll(iefotose i?l?§[e§n’(19§ devre &I)§I birakilir. Acilma asamasinda, fotoselin kararma suresi boyunca
i .

Lﬁ'ik SAFE= 4 - Phot cl Sﬁdece k«latﬁanm_?‘da etkirLfotoseI olarak konfiglire edirllr;]ii%gir@ tﬁ%tqgglialt;n?mig *) (Fig. F, Ref. 1)

j L-F 3 ) ) A -ig. F, Ref. 1). -
Ek’test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma e, acl i fotoselin istemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters gevirir.
Kuﬁamlmaél&ln(?a iumpem takﬁ irakin. 9 9 ¢ ? ? P i ¢
LogikSAF%: —Phot%]
a

st, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris (Fig. F, Ref, 2).
Manevra angicin ?otose lerin te@tini et in?e tirir. Kararma ?1a?in e a ﬁmagalgif}gtose?ini e$ es?ée\?re ||b|r)ak|I|r. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.

Lojik SAFE= 6 - Bar, h uvenlik ke | konfigure edilmis giris test edil is (*) (Fig. F, Ref. 3). . . .
E%est kontag i grcjogsast?lsrr?au%?gnc;f;necri]ﬁgz aﬁlﬁtaog[;n%g{ﬁlialg“ﬁg}? }gbrrlr%agaaeﬁggfg?il (sgr(liylg boyﬁncz)a ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin
Logik SAFE= 7 - Bar, te: tﬁdilmi§ hassa?_gﬂvenlik kenari olarak konfigiire edilmiggiriﬂ(Figk F Ref. 4). -
Manevra baslangicinda hassas gtivenlik kenarlarinin testini etkin egtmr. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.
Lojik SAFE= 8 - Ear,8k2 olarag konﬁg[]re edilmis giris (Fig. F, Ref. 5). 8K2 rezistif kenar icin giris.
manda, hareketi 2 saniye boyun A

t
a

a ters cevirir.
|-ojik SAFE=9 Bar op olarak konfigiire edilmis giris, sadece agiimada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP) gergeklestirir

9.5 1 3). . ; . ; . ) . . )
Ek?est 'kontz(njgl ile donatngl'_n]m|§é>lgr|)]§|hazlar|n baglﬂntm 1 saglar. Acilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda midahale

urmaya neden olur. Ku ginda jumper'i takili birakin.
test of Eﬁk konfiglire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini

o

L?rrr]ﬁg aba en% urr] ssas glivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Acilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale
| durmaya neder -
Lojik SAFE=11 Bar Bk% gF olarak konfiguire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
if. 5).

erceklestirir (Fi dF B R R i K N
2 ilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

Lojik SAFE=12 Bar cl ?Igrak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glvenlik kenari, acilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

erceklestirir (Fig.F, rif. 3). ) N N . . ) ! .
Elkj:g 5}1 %)n agl ﬁ’e ona |Imqm|%<oﬁm ﬁlhagavnncpa,glantlsml sa?l r. Iﬁ?panma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda
mudahale dufmaya neden olur. Kullaniimadiginda jamper'i takifi birakin

LS(.)'P(l)(é)AFErzéFIEa{'%!F st ollzagg%kzhonﬁgijre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile test edilmis hassas glivenlik kenari, agilma sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini

Irr (Fig.r, rir. 4). . - . . . . . . .

Mal&en%ebéﬁanémn(;a ass?s glvenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda

mudahale durmaya neden olur.

Lojik IAFE':] I%FB,arFBk% gl)olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
erceklestirir (Fig.F, rif. 5). . . ) ) ) .

ﬂagganmg a§ama%|nda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, acilma asamasinda midahale durmaya neden olur.

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda
bir siklik ile zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.
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6) MOTOR BAGLANTISI Fig. E

7) GUVENLIK CIHAZLARI
Not: Sadece serbest anahtarlama kontakl alici giivenlik cihazlari kullanin.

7.1) TEST EDIiLMi$ CiIHAZLAR FiG. F

7.2) KONTROL EDILMEMIS 1 GiFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK.D1

7.3) KONTROL EDILMiS$ 1 GiFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK.D2

8) MENULERE GiRiS: FIG. 1

8.1) PARAMETRE (PR A7) MENUSU (TABLO “A” PARAMETRELER)
8.2) LOJIK (Lol ic) MENUSU (TABLO “B” LOJIKLER)

8.3) RADYO (rAd i) MENUSU (TABLO “C” RADYQ) . L

- ONEMLI NOT: BELLEGE KAYDEDILMIS BIRINCI VERICIYI, ANAHTAR
(MASTER) ISARETI ILE ISARETLEYIN. )

BIRINCI VERICI, ELLE PROGRAMLAMA HALINDE ALICININ ANAHTAR KODU'NU
tahsiseder; bukod, radyo vericilerin bir sonrakiklonlanmasini gerceklestirebilmek
icin gereklidir.

Ayrica Clonix entegre alici, birkag 6nemli ileri fonksiyonellige sahiptir:

Master vericinin klonlanmasi (rolling-code (atlamali) veya sabit kod).

Aliciya 6nceden %irilmi§ vericilerin degistirilmesi icin klonlama.

Vericilerin veri tabani yonetimi.

Alici gruplari yénetimi.

Bu ileri fonksiyonelliklerin kullanimi icin, tniversal avugici programlayicinin
talimatlarini ve alici programlamalari genel kilavuzunu referans olarak alin.

8.4) DEFAULT (JEFALLE) MENUSU
Brengt de centrale terug naar de vooraf ingestelde DEFAULT-waarden. Na het
herstel is het noodzakelijk een nieuwe AUTOSET uit te voeren.

8.5) LISAN (LAnCUARGE) MENUSU
Ekran programlama diizeneginde lisan ayarini yapmanizi saglar.

8.6) AUTOSET (AUtoSEE) MENUSU

« Ozel meniye giderek, otomatik bir ayarlama islemini baslatin.

+  OKbutonuna basildiginda yandaki mesaj géruntdlenir”..........."; santral, bir agcilma
hareketini kumanda eder ve bunu bir kapanma hareketi izler; bu esnada kapinin
hareketi icin gerekli minimum tork degeri otomatik olarak ayarlanir.

Autoset icin gerekli manevra sayisi 1 ile 3 arasinda dgr%iﬁebillr.
Bu asama esnasinda fotosellerin kararmasini ve de START, STOP kumandalarinin
ve ekranin kullanilmasini dnlemek &nemlidir.
Bu iflemin sonunda kontrol santrali, optimal tork degerlerini otomatik olarak
?ij( ar.Bunlarikontrol edin ve gerekmesi halinde programlamada belirtildigi gibi
egistirin.
%KKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda élciilen carp-
ma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda
oldugunu kontrol edin.
Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile
azaltilabilir.
DIKKAT!! EN12445 standardindabelirlenen noktalarda iil;iilenéarpma

A tuvvetide'erinin,EN 12453 standardindabelirtileninaltindaoldugunu

ontrol edin.

8.7) KURMA KONTROL SIRASI
. AUTOSET (¥) manevrasini ?ergekleﬁirin.
Carpma kuvvetini kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde

madde 10'a gidin, aksi takdirde

. Gerekli olmasi halinde, hiz ve duyarlilik (kuvvet) parametrelerini uyarlayin:

Parametreler tablosuna bakin.

. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde

madde 10'a gidin, aksi takdirde

. Pasif bir givenlik kenari uygulayin.

. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde

madde 10'a gidin, aksi takdirde

. Basinca duyarli koruma mekanizmalarini veya elektro duyarli mekanizmalari

(6rnegin aktif gtivenlik kenari) (**) uygulayin

. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde

madde 10a gidin, aksi takdirde

. Isletme mekanizmasinin hareket ettirilmesine sadece

modunda izin verin

10.Manevra alaninda mevcudiyet algilama mekanizmalarinin hepsinin dogru
%all§t|klar|n| kontrol edin

(*) Autoset gerceklestirmeden dnce biitlin montaj ve emniyete almaislemlerinin,
motorizasyon kilavuzunda yer alan kurma uyarilarinda belirtilenlere uygun

"

O P N U A W N=

“Insan mevcut

TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PR-AI")

olarak dogru sekilde uygulanmis oldugunu kontrol edin.
(**) Risk analizlerine baglrolarak her haliikarda duyarli koruma mekanizmalarinin
uygulanmasi gerekli olabilir.

8.8) LIMIT SVICI AYAR MENUSU (LS AY.)

Enkoder ile donatilmis motorlar iéin limit sviclerinin aKlarIanmasml saglar.

Meni, su motorlar ile etkindir: LUX BT, LUX G BT, GIUNO, E5 BT A18, E5 BT A12.

Butin diger durumlarda, “HUL L An {LTAZ” mesaji goruntilenir.

NOT: Bu hareketler, gtivenlik diizenlerinin miidahalesi bulunmadan, diistk hiz ile

insan mevcut modunda geﬁekleﬁirilir. LUX BT/LUX G BT, E5 BT A18, E5 BT A12

motorlari ile lojik“ i Mak. RAtE”ayarlanmis ise, sadece 1. motorla ilgili mesajlar
oruntilenecektir (“aPl™ i”ve“cLi™ ). Limit sviclerinin ayarlanmasina dair GIUNO
LTRA motor kilavuzunda yer alan diizenlemeleri referans olarak aliniz.

Sadece E5 BT A18/E5 BT A12 motorlar icin, kaplyr manuel olarak sinir

anahtarlarina yakin bir sekilde konumlandirma ve ardindan +/- dUEmeleri ile

mekanik durdurucuya karsi dayanana kadar kapiyi hareket ettirme imkani vardir.

Ok diigmesi ile veya uzaktan kumandayi (daha 6nceden hafizaya alinan) kulla-

narak konumu onaylayiniz.

8.9) ISTATISTIKLER MENUSU

Kartin strimind, toplam manevra sayisini (?/Uzluk), bellege kaydedilmis radyo
kumanda sayisini ve son 30 hatayr goriintiilemeyi saglar (ilk 2°say1 pozisyonu,
son 2 sayi hata kodunu belirtir). 01 sayili hata en yeni hatadir.

8.10) SIFRE MENUSU

Kartin U-link agi yoluyla pro%ramlanmam igYin bir sifre ayarlanmasina izin verir.
1,2,3,4 olarak diizenlenmis “KORUMA SEVIYESI” 10jigi ile programlama mentile-
rine erismek icin sifre taleE edilir. 10 ardil basarisiz erisim denemesinden sonra,
yeni bir deneme icin 3 dakika beklenmesi gerekir. Bu siire esnasinda her erisim
denemesinde ekran “BLOC” goruntiler. Varsayilan sifre 1234't(r.

9) KAPANMA LiMIT SViCi BASKISI Fig. G Ref. A-B
ACILMA YONU Fig. E

10) GENISLEME KARTLARI VE SURUM > V1.40 UNIVERSAL AVUCICi
PROGRAMLAYICI ILE BAGLANTI (Fig. H) Spesifik kilavuza bakin.

11) U-LINK OPSIYONEL MODULLER

U-link modiillerinin bilgilerini referans olarak aliniz.

Bazimodiillerin kullanimi, radyo kapasitesininazalmasinaneden olur.Tesisi, 433MHz
frekansinda akortlanmis uygun anten ile uyarlayiniz.

12) ELEKTRIKLI KILIT Fig. |
ELEKTRIKLI KILIT
DIKKAT: 3m’den fazla uzunluklu kanatlar halinde,
bir elektrikli kilidin kurulmasi zorunludur.
Res. |, THALIA kontrol paneline bagl, ECB 24V~ klipsli bir elektrikli kilidin baglanti
ornegini belirtir.
THALIA paneli, elektriklikilidiyonlendirmekicin 6zel bir ME BT mod. kart gerektirir.

13) FABRIKA DUZENLEMELERININ YENIDEN DUZENLENMESI (Fig.J)

DIKKAT Kontrol iinitesinifabrikada onceden ayarlanmis degerlere gerigetirir
ve bellekteki biitiin radyo kumandalar silinir.

DIKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.
- Kartin gerilimini kesin (Fig.J rif.1)

- Stop girisini acin ve - ve OK tuslarina ayni anda basin (Fig.J rif.2)

- Karta'gerilim verin (Fig.J rif.3)

- Ekran, RST goriintiiler; 3s icinde OK tusuna basarak onay verin (Fig.J rif.4)

- Proseddrlin sona ermesini bekleyin (Fig.J rif.5)

- Proseddr sona erdi (Fig.J rif.6)

DIKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.
DIKKAT: EN12445 standardinda belirlenen noktalarda élciilen carpma
kuvvetidegerinin, EN 12453 standardindabelirtileninaltindaoldugunu

azaltilabilir.
aha iyi bir sonug elde etmek icin autoset'in siikunet konumundaki (yani art
arda {ap|lm|§ cok sayidaki hareketler nedeniyle asiri isinmamis) motorlar ile
gerceklestiriimesi tavsiye edilir.

rol edin.
A Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile

Parametre Min. | Max. | Default | Kisisel Tanim Tarif
)
DPE; "l:-‘.EI.H'." 0 10 3 ge'\:ii::cgzsijarg:srin[asn] Motor 1'e gére motor 2'nin agilmada gecikme suresi.
0
cLS JELRY Motor 1 kapanma Motor%ye gore moth 1'in kapanmada gecikme suresi. i "
o 0 25 6 ecikme sresi [sn] NOT: eger siire maksimuma ayarlanirsa, motor 1 ¢alismaya baslamadan 6nce motor 2'nin tama-
(=i 9 men kapanmasini bekler.
EchR 0 120 10 Oton:gll(sik[asz?nma Otomatik kapanma 6ncesi bekleme siresi.
E-FLGRE Trafik lambasi
" v : 1 180 40 bélgesini bosaltma | Trafik lambasi tarafindan diizenlenen trafige iliskin bolgenin bosaltiima siresi.
CLr, suresi [sn]
Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin agcilmada yavaslama alani.
DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
oPd ISt Acilmada yavaslama | olacaktr.
5l ol o 50 10 alani [%] DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Lou DIKKAT: stop pimleri entegre olan aktuatorlerile 5" izerinde bir degerde yavaslamanin
daima etkin olmasi zorunludur
DIKKAT: GIUNO’da yavaslama alani hareket sensorleri ile ayarlanir
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Parametre

Min.

Max. | Default

Kisisel

Tanim

Tarif

50 10

Kapanmada
yavaslama alani [%]

Toplam strokun ytizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin kapanmada
Eava§lama alani.

IKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi
gerekli olacaktir.

IKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
DIKKAT: stop pimleri entegre olan akttatorlerile 5" izerinde bir degerde yavaslamanin
daima etkin olmasi zorunludur
DIKKAT: GIUNO’da yavaslama alani har_eket sensorleri ile ayarlanir

50 15

Yavaslama alani [%]

Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin gerek agilmada gerekse
kapanmada yavaglama alani (isleme hizindan yavaslama hizina gecis).

DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli olacaktir.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.

10

29 929

Kismi agilma M1 [%)]

PED yaya kumandasinin etkinlestiriimesinden sonra toplam acilmaya gére yiizde olarak kismi
aciima alani.

oPFarcE

929 50

Acilmada kanadin/
kanatlarin guicti [%]

Acilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce,
autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra gtincellenmis) olan haricinde ¢ekilen gti¢
ylizdesini temsil eder.

Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.

DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yirirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,

ezilmeyi dnleyici giivenlik cihazlari kurun (**).

ctSForcE

929 50

Kapanmada
kanadin/kanatlarin
gticti [%)]

Kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce,
autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra glincellenmis) olan haricinde cekilen gii¢
yuzdesini temsil eder.

Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.

DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirarliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,

ezilmeyi dnleyici glivenlik cihazlari kurun(**).

of SPEEd

15

929 929

Acilmadaki hiz [%]

Motor/motorlar tarafindan agilmada ulasiimasi miimkiin maksimum hizin yiizdesi.

DIiKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
olacaktir.

DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.

cL SPEEd

15

929 99

Kapanmadaki hiz
[%]

Motor/motorlar tarafindan kapanmada ulasiimasi miimkiin maksimum hizin yiizdesi.
DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
olacaktir.

DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.

Siob
SPEEd

15

929 25

Yavaslama hizi [%]

Maksimum isleme hizinin yiizdesinde ifade edilmis, yavaslama asamasinda acilmada ve
kapanmada motorun/motorlarin hizi.

DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
olacaktir.

DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.

MR intEnARCE

250

Bakim esigi manevra
sayisi programlama
[yuzlik]

Varildiktan sonra, Bakim veya Flasor ve Bakim olarak konfigtire edilmis AUX cikis tizerinde bakim
yapilmasinin gerekli oldugunun bildirildigi manevra sayisini diizenlemeyi saglar

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giic limitleri icin EN12453 standardini ve 6l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

TABLO“B” - LOJIK MENUSU - (Lol ic)

Yapilmis
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Motorlar etkin degil
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
Motor tipi 4 LUX BT

5 LUX GBT

Mokor EYPE (Karta bag] 0 6 SUB BT

gl motor 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
tipini ayarlayin.) 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A50
9 VIRGO SMART BT A - 5 tel
10 VIRGO SMART BT A - 3 tel
11 E5BT A18
12 E5 BT A12
- Otomatik . 0 Lojik etkin degil
Kapanma Siiresi 1 Otomatik kapanmayi etkinlestirir
FASE L5 Hizh kapanma o 0 Lojik etkin degil
. 1 Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakilmasindan 3 saniye sonra kapatir
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Lojik

Tanim

Default

Yapilmig
ayarlamayi
isaretleyin

Secenekler

SEEP-RY-SEEFP
MouwEMnk

Adim adim

hareketi

0

Start E, Start |, Ped olarak konfigire edilmis

girisler 4 adim lojigi ile isler. Adim adim har.

Start E, Start I, Ped olarak konfiglre edilmis

2 ADIM 3ADIM 4 ADIM

ACAR

girisler 3 adim lojigi ile isler. Kapanma asamasi KAPALI

esnasindaki impals, hareketi ters cevirir. ACAR ACAR

KAPANMADA STOP

ACIK KAPATIR KAPATIR

Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis KAPATIR

ACILMADA STOP +TCA | STOP +TCA

girisler 2 adim lojigi ile isler. Her impalsta

hareketi ters cevirir. STOP
¢ SONRAS | AGAR ACAR ACAR

PrE-RLAFT

On alarm

Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesi ile ayni anda yanar.

Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesinden yaklasik 3 saniye 6nce yanar

hold-to-rin

insan mevcut

impalsli isleme.

insan Mevcut isleme.

Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.

Giris 62, CLOSE UP olarak konfigure edilir.

OPEN UP veya CLOSE UP tuslari basili tutulduklari stirece manevra devam eder.

DIKKAT: Giivenlik diizenleri etkin degil.

Emergency insan Mevcut isleme. Normalde impalsli isleme.

Kartin, gtivenlik diizenlerinin (fotosel veya gtivenlik kenari, ErOx) testlerinde art arda 3 kez basarisiz olmasi halinde,
OPEN UP veya CLOSE UP tuslari serbest birakilana kadar etkin konumda kalan insan Mevcut isleme etkinlestirilir.
Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.

Girjs 62, CLOSE UP olarak konfigure edilir.

DiKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik diizenleri etkin konumda degildir.

bl oPEn

Acilmada
impalslari bloke

et

Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, agiima esnasinda etkiye sahiptir.

Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, agiima esnasinda etkiye sahip degildir.

tbL EcR

TCA'da impalslari

bloke et

Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahiptir.

Start E, Start |, Ped olarak konfigire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahip degildir.

ibhl cloSE

Kapanmada
impalslari bloke

et

Start E, Start I, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahiptir.

Start E, Start I, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahip degildir.

rAM blob coPf

Agilmada kog

darbesi

Lojik etkin degil

Bahce giris kapisi, acilmayi gerceklestirmeden 6nce, kapanmada yaklasik 2 saniye boyunca iter. Bu, elektrikli
kilidin daha kolay ¢6ztlmesini saglar.
ONEMLI - Uygun mekanik stoplar bul digind

bu fonksiyonu kullanmayin.

rAM blob ccl

Kapanmada kog

darbesi

Lojik etkin degil

Bahce giris kapisi kapanmayi gerceklestirmeden 6nce, acilmada yaklasik 2 saniye boyunca iter. Bu, elektrikli
kilidin daha kolay ¢6ztlmesini saglar.
ONEMLI - Uygun mekanik stoplar bul digind

bu fonksiyonu kullanmayin.

bloc PEFS ISk

Blokaji tutma

Lojik etkin degil

Motorlar bir saatten fazla bir stire tamamen acik veya tamamen kapali pozisyonda kalirlar ise, yaklasik 3
saniye boyunca durdurma yoéniinde etkinlestirilirler. S6z konusu islem her saat gerceklestirilir.

ONEMLI NOT: Bu fonksiyon, oleodinamik motorlarda, 6rnegin geceleyin oldugu gibi uzun siireli molalar
esnasinda veya i¢ sizintilar sebebi sicaklik azalmasindan kaynaklanan olasi yag hacmi azalmasini dengeleme
amaci tasir.

ONEMLI - Uygun mekanik stoplar bulunmadiginda, bu fonksiyonu kullanmayin.

PrESS Slc

Kapanma limit

svicine basma

Hareket, sadece kapanma limit svicinin midahalesi ile durdurulur; bu durumda kapanma limit svigi
muidahalesinin ince ayarini gerceklestirmek gerekir (Fig. G, Ref. B).

Kapanma mekanik stop mevcudiyetinde kullanilmahdir.

Bu fonksiyon, stop ve geri hareket (amperostop) senséri tarafindan engel olarak kabul edilmeden, kanatlarin
mekanik stop tizerindeki baskisini etkinlestirir.

Bu dogrultuda ayak, kapanma limit svicinin algilanmasi sonrasinda veya mekanik stopa kadar birkag saniye
daha strokuna devam eder. Bu sekilde kapanma limit sviglerinin miidahalesi biraz 6ne alinarak, kanatlarin
stop tizerinde milkemmel hizalanmasi elde edilir (Fig. G, Ref.A).

ickE

Ice Fonksiyonu

Stop ve geri hareket koruma miidahalesi esigi, ayarlanmis degerde sabit kalir.

Kontrol Unitesi, her harekete geciste otomatik olarak engel alarminin midahale esiginin dengelenmesini gerceklestirir.
EN12445 standardi cercevesinde 6ngorilen noktalarda olgulen darbe glicti degerinin, EN 12453 standardinda
belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin. Stiphe halinde yardimci giivenlik cihazlarini kullanin.

Bu fonksiyon, dustik sicakliklar ile isleyen montaj tirlerinde faydaldir.

DIKKAT: Bu fonksiyon etkinlestirildikten sonra, autoset manevrasi gerceklestirilmesi gerekir.

{ Mokon

1 motor etkin

Her iki motor (2 kanat) etkin.

Sadece motor 1 (1 kanat) etkin.
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Yapilmis
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
Acllis: M1, M2'ye gore erken calismaya bashyor (agilista faz sapma siiresi). (Bkz. Sek.E)
0 Kapanis: M2, M1'ye gore erken calismaya basliyor (kapanista faz sapma suresi). (Bkz. Sek.E)
Motor faz Yaya manevrasi M1 tarafindan gergeklestiriliyor
chAnGE Mok | sapmasinin ters 0 . " SO —
dénmesi Acilis: M2, M1'ye gore erken calismaya bashyor (acilista faz sapma stiresi). (Bkz. Sek.E)
1 Kapanis: M1, M2'ye gore erken calismaya basliyor (kapanista faz sapma stiresi). (Bkz. Sek.E)
Yaya manevrasi M2 tarafindan gergeklestiriliyor
BEERIL Acilma yénii ters o 0 Standart isleme (Bkz. Sek.E).
obkhEr dirEck cevirme 1 Standart islemeye gore acilma yonii ters gevrilir (Bkz. Sek.E)
SAFE 1 giivenlik 0 Phot, fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
CAFE | girisinin 0 1 Phot test, test edilmis fotosel olarak konfiglre edilmis giris.
! konfigiirasyonu. 2 Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
72 3 Phot op test, sadece agilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.
4 Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
5 Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
6 Bar, hassas gtivenlik kenari olarak konfigiire edilmis giris.
7 Bar, test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigiire edilmis giris.
8 Bar 8k2 olarak konfigure edilmis giris.
o . Bar OP olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenari. Kapanmada
SAFE 2 giivenlik ° hareketin durmasi sgaglamr. 3 9l ¢ 9 P
girisinin = PR : - - P - -
6 Bar OPTEST olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinmeile test edilmis hassas glivenlik kenari.
SRFE @ konfigiirasyonu. 10 Kapanmada hareketin durmasi sa@?agmr‘§ ¢ ; g
74 1 Bar OP 8k2 olarak konfiglre edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari. Kapanmada
hareketin durmasi saglanir.
12 Bar CL olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari. Acilmada
hareketin durmasi saglanir.
13 Bar CL TEST olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas guivenlik
kenari. Agilmada hareketin durmasi saglanir.
14 Bar CL 8k2olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas guivenlik kenari. Acilmada
hareketin durmasi saglanir.
0 Start E olarak konfiglre edilmis giris.
IC 1 kumanda — ———
: ’ girisinin o 1 Start | olarak konfigtire edilmis giris.
= k°“ﬁ9iisr$5V°““- 2 Open olarak konfigure edilmis giris.
3 Close olarak konfigtire edilmis giris.
IC 2 kumanda 4 Ped olarak konfigiire edilmis giris.
irisinin N - P
c konf(:l',gi.israsyonu. 4 5 Timer olarak konfiglire edilmis giris.
62 6 Timer Pedonale olarak konfiguire edilmis giris.
0 2. Radyo Kanali olarak konfigure edilmis ¢ikis.
1 SCA, Bahge Giris Kapisi Agik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis gikis.
AUX 0. 20-21 - = o
2 Kapi Isig1 kumandasi olarak konfigire edilmis gikis.
RUH O gikiginin kon- 6 " . —
. 3 Bolge Isigr kumandasi olarak konfigure edilmis gikis.
figiirasyonu
4 Merdiven 15131 olarak konfigiire edilmis ¢ikis
5 Alarm olarak konfigtire edilmis cikis
6 Flasor olarak konfiglre edilmis cikis
AUX 3 cikiginin 7 Klipsli Kilit olarak konfigtire edilmis ¢ikis
RUH 3 konfigiirasyonu. 0 8 Miknatish kilit olarak konfigiire edilmis cikis
26-27 9 Bakim olarak konfigiire edilmis ¢ikis
10 Flasor ve Bakim olarak konfigire edilmis cikis.
0 Alicy, rolling-code (atlamali) modunda islemek icin konfigure edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilmez.
F IHEd codE Sabit Kod 0

Alici, sabit kod modunda islemek icin konfigire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilir.
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Tanim

Default

Yapilmig
ayarlamayi
isaretleyin

Secenekler

ProkEck lon
LEUEL

Koruma
seviyesinin
diizenlenmesi

A - Programlama menitilerine erismek igin sifre talep edilmez

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.

Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:

- Radyo meniisi araciligi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli tusuna
ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.

- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s icinde basin.
Alici, 10s sonra programlama modundan cikar, bu stire icinde bir 6nceki noktayi tekrarlayarak diger yeni radyo
kumandalari ilave etmek miimkdinddir.

C-Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.

Universal programlayici ile yaratiimis klonlarin ve programlanmis Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.

Programlanmis Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.

E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi miimkinduir

A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tur.
B-C-D-E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.

Varsayilan sifre 1234'tdr.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mendtilerine erismek icin sifre talep edilir.

Varsayilan sifre 1234'tur.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
C - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama meniilerine erismek icin sifre talep edilir.

Varsayilan sifre 1234't0r.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.

C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir,

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.

E - U-link'agi yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir

Radyo kumandalar, sadece 6zel Radyo mendisi kullanilarak bellege kaydedilirler.

ONEMLI: Isbu yiiksek glivenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlara gerekse muhtemelen mevcut radyo
parazitlerine erisimi énler.

SEr AL ModE

Seri mod
(Kartin, BFT adi
baglantisinda nasil
konfigire edildigini

belirtir.)

Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb.yi alir ve iletir.

Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) diger kartlara gonderir.

AddrE55

Adres

Lokal BFT ag_l baglantisindaki kartin 0 ile 119 arasi adresini belirtir.
(U-LINK OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)

PUSH Do

Push&Go
(Sadece
E5BTA12)

Lojik aktif degil

Sabit kanadin acilma yoniine dogru manuel olarak ittiriimesi otomatik acilmayi tetikler.

EHP I

1-2 sayili giris/
cikis genisletme
kartindaki
EXPI1 girisinin
konfigiirasyonu

Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Start | kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Open kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.

Close kumandasi olarak konfigure edilmis giris.

Ped kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.

Timer kumandasi olarak konfigure edilmis giris.

Timer Pedonale kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Phot gtivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel.

Phot op gtivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel sadece agiimada etkin .

W o ([N|loaojwn|bd|lw]|N

Phot cl glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.

_
o

Bar, guivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas gtivenlik kenari.

Bar OP giivenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari,
kapanmada hareketin durmasi saglanir.

Bar CL glvenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas giivenlik kenari,
aciimada hareketin durmasi saglanir.

Phot test glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel test edilmis. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3 sayili girisi
(EXPI12), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Phot op test glvenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece acilmada etkin. Giris/ cikis
genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Phot cl test glvenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece kapanmada etkin.Giris/ ¢ikis
genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Bar glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis hassas gtivenlik kenar. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin
3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Bar OP test gtivenligiolarak konfiglre edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinmeile test edilmis hassas gtivenlik
kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3 sayil girisi (EXPI2), otomatik
olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlar test girisine anahtarlanir.

Bar CL test glivenligi olarak konfiglre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas
guvenlikkenari, acilmada hareketin durmasisaglanir. Giris/ gikis genisletme kartinin 3 sayil girisi (EXPI2), otomatik
olarak EXPFAULTT1, glivenlik cihazlari test girisine donusttrilir.
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Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigire edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
. 4 Ped kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
13 sayll.l giris/ 5 Timer kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
. sikis genl;let.me 6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
EHP ic kartln'd'a!(l' 0 7 Phot gtivenligi olarak konfigure edilmis giris, fotosel.
EXPI2 girisinin 8 Phot op gtivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel sadece agiimada etkin .
konfigiirasyonu - - N -
9 Phot cl glivenligi olarak konfigure edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.
10 Bar, glivenligi olarak konfigire edilmis giris, hassas gtivenlik kenari.
1 Bar OP gtivenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas glivenlik
kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir.
12 Bar CL givenligi olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin hassas guvenlik kenari, agilmada
hareketin durmasi saglanir.
4-5 sayih girig/ 0 2. Radyo Kanali olarak konfigire edilmis ¢ikis.
cikis genisletme 1 SCA, Bahce Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigtire edilmis cikis.
2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigire edilmis ¢ikis.
EHPa | kartindaki 11 P J R
3 Bolge Isigr kumandasi olarak konfigiire edilmis cikis.
EXPO2 cikiginin 4 Merdiven 151G olarak konfigtire edilmis cikis.
konfigilirasyonu 5 Alarm olarak konfigire edilmis cikis.
6-7 sayih giris/ 6 Flagor olarak konfigiire edilmis cikis.
cikis genisletme 7 Klipsli kilit olarak konfigtire edilmis cikis.
8 Miknatisli Kilit olarak konfigtire edilmis cikis.
EHPol kartindaki 11 = g - —
9 Bakim olarak konfiguire edilmis cikis.
EXPO2 cikisinin 10 Flagor ve Bakim olarak konfigiire edilmis cikis.
konfigiirasyonu 11 TLB karth Trafik Lambasi Yonetimi olarak konfigure edilmis ¢ikis.
ErRFF i 0 On yanip sénme devre disi.
Trafik lambasi 6n
L Gkt o i ° 1 M basl da 3 saniye b 0 ki kl
yanip sonmesi anevra baslangicinda 3 saniye boyunca yanip sénen kirmizi isiklar.
PrEFLASH ink
ErRFF ic L IGhE 0 Kapali giris kapis ile séniik kirmizi igiklar.
Sabit kirmizi
rEd LATP 0
trafik lambasi 1 Kapali giris kapisi ile yanik kirmizi isiklar.
ALLAYS on

TABLO“C”- RADYO MENUSU (- Ad ia)

Lojik Tanim
Start tusu ekle
Add SEArE Arzu edilen tusu Start komutuna eslestirir
2ch tusu ekle
Add cch | Arzuedilen tusy, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir. Arzu edilen tusu, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir. Cikislardan herhangi biri 2. Cikis
radyo kanali olarak konfigire edilmemis ise, radyo kanali yaya girisini kontrol eder.
Ligteyi Sil
E-ASE B4 ADIKKAT! Buttin kaydedilmis radyo kumandalari, alicinin hafizasindan tamamen siler.
d rH Alici kodu okuma
COCRG Radyo kumandalarin klonlanmasi icin gerekli alici kodunu gorintuler.
ON = Onceden kaydedilmis bir W LINK vericisi araciligi ile kartlarin uzaktan programlanmasini etkinlestirir.
uK Bu etkinlestirme, W LINK radyo kumandasina son basiimasindan itibaren 3 dakika etkin kalir.

OFF= W LINK programlama devre disl.
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